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ЛИСТ СОГЛАСОВАНИЯ 

фонда оценочных средств (оценочных материалов)
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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции УК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции УК-1.1)
1.Оперативному поиску научно-технической информации помогают

А-каталоги и картотеки

Б-тематические списки литературы

В-милиционеры

2. Документ, содержащий информацию, которая является описанием результатов исследования, относится к следующему уровню обобщения информации:

А - первичный документ

Б - вторичный документ

В- пояснительная записка

3. Документ, который является результатом аналитико – синтетической переработки одного или нескольких документов относится к следующему уровню обобщения информации:

А - первичный документ

Б - вторичный документ

В- пояснительная записка

4. Что является основанием для исключения информации:

А- неэффективность информации

Б - значимость информации

В-соответствие информации избранному подходу

5. Если исследуемая информация позволяет исследователю выделять основную мысль и находить скрытый смысл, если таковой имеется, то она соответствует следующему принципу отбора информации:

А- наглядности

Б- научности

В- актуальности

Г- систематичности

Д- доступности

Е- избыточности
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-2.1)
1В. Функция чувствительности характеризует:

а – влияние отклонения параметров от номинальных значений на изменение выходного сигнала системы,

б – влияние возмущающих воздействий на выходной сигнал системы,

г - влияние управляющих воздействий на выходной сигнал системы.

2В. Если система автоматического регулирования задана в виде структурной схемы и передаточными функциями отдельных элементов, то для определения функции чувствительности используют методы:

а – моделирования,

б – преобразование Лапласа,

в – структурный метод.

3В. Какие из этапов исследований входят в метод диакоптики :

а -  расчленение сложной системы на некоторое количество подсистем, 

б - построение топологических моделей – графов исходной системы, 

в - анализ  и решение каждой из вычлененных подсистем, 

г - сочленение решений с использованием матричного и тензорного  исчисления.

д – коррекция динамических свойств подсистем. 

4В. Перспективными направлениями развития асинхронного электропривода являются:

а) использование систем с прогнозным управлением

б) использование систем с переменной структурой и скользящими режимами,

в) использование систем с нечеткой логикой.

г) использование нейронных систем.

5В. Диагностика –это:

а) научный метод познания, представляющий собой последовательность действий по установлению структурных связей между переменными или элементами исследуемой системы. Опирается на комплекс общенаучных, экспериментальных, естественнонаучных, статистических, математических методов.

б) количественная характеристика способности устройства реагировать определенным образом на внешнее воздействие, один из главных технических параметров для некоторых специализированных приборов и устройств (усилители, датчики, сенсоры и т.д.). 

в)  наука о распознавании технического состояния объекта.

6. Повышение передаваемой мощности методом поперечной компенсации заключается в следующем:

А) Величина индуктивного сопротивления должна компенсироваться последовательно включенной емкостью.

Б) Устройство, включенное в среднюю точку линии и способное поглощать и возвращать реактивную мощность, обеспечивает постоянство напряжения в этой точке. При этом транспортный угол снижается вдвое и соответственно может быть увеличена передаваемая мощность.
7В. Перспективными направлениями развития асинхронного электропривода являются:

а) использование систем с прогнозным управлением

б) использование систем с переменной структурой и скользящими режимами,

в) использование систем с нечеткой логикой.

г) использование нейронных систем.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции УК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции УК1.2)
1. Анализ проблемной ситуации предполагает:
А-определение класса и типа решаемой задачи
Б- факторы, влияющие на ситуацию

В- цели, которые должны быть достигнуты при решении задачи

Г-отказ от решения проблемной ситуации

.
2В. Внедрение регулируемого электропривода в энергетике, промышленности и жилищно – коммунальном хозяйстве по оценкам экспертов может обеспечить ежегодную экономию:

а –35 – 40 млрд. кВт. час,

б – 10 млрд. кВт. час,

в - 1 млрд. кВт. час.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-2.2)
1В. К устройствам, обеспечивающим энергосбережение, относятся:

а) конденсаторные установки

б) частотно – регулируемые приводы ,

в) приводы постоянного тока.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции УК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции УК-1.3)
1В. Системный анализ - это:

а) научный метод познания, представляющий собой последовательность действий по установлению структурных связей между переменными или элементами исследуемой системы. Опирается на комплекс общенаучных, экспериментальных, естественнонаучных, статистических, математических методов.

б) количественная характеристика способности устройства реагировать определенным образом на внешнее воздействие, один из главных технических параметров для некоторых специализированных приборов и устройств (усилители, датчики, сенсоры и т.д.). 

в)  наука о распознавании технического состояния объекта.

2. Метод критического анализа, при котором анализ развивается от общего к частному называется :

А-дедуктивным

Б- индуктивным

В- частнонаучным

3. Метод критического анализа, при котором анализ развивается от частного к общему называется:

А-дедуктивным

Б- индуктивным

В- частнонаучным

4.Рассмотрение системы как единое целое и в то же время как подсистему для вышестоящих уровней относится к принципам системного подхода который называется:

А- целостностью

Б-иерархичностью строения

В- структуризацией

Г-множественностью

5.. Диагностика –это:

а) научный метод познания, представляющий собой последовательность действий по установлению структурных связей между переменными или элементами исследуемой системы. Опирается на комплекс общенаучных, экспериментальных, естественнонаучных, статистических, математических методов.

б) количественная характеристика способности устройства реагировать определенным образом на внешнее воздействие, один из главных технических параметров для некоторых специализированных приборов и устройств (усилители, датчики, сенсоры и т.д.). 

в)  наука о распознавании технического состояния объекта.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-2.3)
1. Применение преобразователей частоты позволят получить следующие преимущества:

А) оптимизация рабочего режима контролируемого устройства (станка, оборудования механизма) и, как правило, увеличение его срока службы. Не подверженное излишним нагрузкам оборудование будет находиться в более хорошем техническом состоянии;

Б) более удобное управление двигателем оборудования, в том числе равномерный запуск и плавная остановка, а также возможность обратной подачи вращения вала (реверса) двигателя. Сюда же можно отнести удобство регулирования, частотой вращения, подавая напряжение различной частоты. Это положительно сказывается на техническом состоянии оборудования.

В)  защита двигателя от перегрузок электрической сети, или, наоборот, от недостаточного напряжения. Это очень важный положительный момент, потому что предотвращает повреждение оборудования связанного с низким качеством напряжения, что является актуальным.
Г) уменьшение стоимости электропривода. 
2) Абревиатура IGBT означает

А) биполярный транзистор с изолированным затвором

Б) запираемый тиристор

В) запираемый тиристор с интегрированным блоком управления

.
3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции УК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции УК-1.1)
1. Решением СЕМЕР начиная с 2010 года условному обозначению В ,соответствует следующая  категория энергоэффективных электродвигателей мощностью от 0.15 до 500 кВт и частоты вращения от 750 до 3000 об/мин.
А) D - минимальный уровень "стандартного двигателя", соответствующий существующему уровню EFF1;

Б) C - "хороший двигатель 2005 года" с уровнем энергоэффективности, соответствующим требованиям EPACT США;

С) B -  "лучший двигатель 2005 года", по КПД соответствующий NEMA Premium;

Д) A - "лучший двигатель 2010 года", имеющий потери на 20% ниже, чем машины категории B.
2. Если исследуемая информация доступна для понимания и восприятия, то она соответствует следующему принципу отбора информации:

А- наглядности

Б- научности

В- актуальности

Г- систематичности

Д- доступности

Е- избыточности

3. Если исследуемая информация соответствует современным научным данным, то она соответствует следующему принципу отбора информации:

А- наглядности

Б- научности

В- актуальности

Г- систематичности

Д- доступности

Е- избыточности

4. Если исследуемая информация  соответствует современным запросам, то она соответствует следующему принципу отбора информации:

А- наглядности

Б- научности

В- актуальности

Г- систематичности

Д- доступности

Е- избыточности

5. Если исследуемая информация многократно повторяется в той или иной интерпретации, то она соответствует следующему принципу отбора информации:

А- наглядности

Б- научности

В- актуальности

Г- систематичности

Д- доступности

Е- избыточности

6. Если исследуемая информация соответствует терминологии, которой обладает исследователь, то она соответствует следующему принципу отбора информации:

А- наглядности

Б- научности

В- актуальности

Г- систематичности

Д- доступности

Е- избыточности

Е- избыточности

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-2.1)
2) Знать необходимые методы исследования для решения поставленной задач (код компетенции – ОПК-2, код индикатора – ОПК-2.1).

1. Повышение передаваемой мощности методом продольной компенсации заключается в следующем:

А) Величина индуктивного сопротивления должна компенсироваться последовательно включенной емкостью.

Б) Устройство, включенное в среднюю точку линии и способное поглощать и возвращать реактивную мощность, обеспечивает постоянство напряжения в этой точке. При этом транспортный угол снижается вдвое и соответственно может быть увеличена передаваемая мощность.
2. Повышение передаваемой мощности методом поперечной компенсации заключается в следующем:

А) Величина индуктивного сопротивления должна компенсироваться последовательно включенной емкостью.

Б) Устройство, включенное в среднюю точку линии и способное поглощать и возвращать реактивную мощность, обеспечивает постоянство напряжения в этой точке. При этом транспортный угол снижается вдвое и соответственно может быть увеличена передаваемая мощность.
3. На рис.4 приведено  изображение:

А) Схемы установки SVC (Static VAR Compensator) – ССКРМ (система статической компенсации реактивной мощности).

            Б) Схемы установки FACTS (Гибкие системы передачи энергии переменного тока)

          В) Схемы установки STATic synchronous COMpensator ( Статический синхронный компенсатор)
Г) Unified Power Flow Controller – Унифицированная система управления энергопотоками)
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Рис. 4. 

4. На рис.5 приведено  изображение:

А) Схемы установки SVC (Static VAR Compensator) – ССКРМ (система статической компенсации реактивной мощности).

            Б) Схемы установки FACTS (Гибкие системы передачи энергии переменного тока)

          В) Схемы установки STATic synchronous COMpensator ( Статический синхронный компенсатор)
Г) Unified Power Flow Controller – Унифицированная система управления энергопотоками)
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                                                          Рис. 5. 

5. На рис.7 приведено  изображение:

А) Схемы установки SVC (Static VAR Compensator) – ССКРМ (система статической компенсации реактивной мощности).

            Б) Схемы установки FACTS (Гибкие системы передачи энергии переменного тока)

          В) Схемы установки STATic synchronous COMpensator ( Статический синхронный компенсатор)
Г) Unified Power Flow Controller – Унифицированная система управления энергопотоками)
Д) (Static Synchronous Series Compensator – Статический синхронный продольный компенсатор)
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                                                                    Рис. 7. 
6. На рис.8 приведено  изображение:

А) Схемы установки SVC (Static VAR Compensator) – ССКРМ (система статической компенсации реактивной мощности).

            Б) Схемы установки FACTS (Гибкие системы передачи энергии переменного тока)

          В) Схемы установки STATic synchronous COMpensator ( Статический синхронный компенсатор)
Г) Unified Power Flow Controller – Унифицированная система управления энергопотоками)
Д) (Static Synchronous Series Compensator – Статический синхронный продольный компенсатор)
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Рис. 8. 
7В. К новым источникам питания относятся:

а – аккумуляторные батареи,

б – гальванические элементы,

в – солнечные термоэлектрические преобразователи,

г – фотоэлектрические преобразователи,

д – термоэмиссионные преобразователи,

е – термоэлектрические генераторы.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции УК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции УК1.2)
.
1. Наибольший коэффициент полезного действия новых энергетических установок космических летательных аппаратов имеют:

а – ядерная установка с турбогенераторам,

б – солнечная установка с двигателем Стирлинга,

в – солнечная установка с турбогенератором.

г – солнечная установка с термоэлектронным генератором,

д - солнечный фотоэлектрический генератор.

2. Чувствительность – это:

а) научный метод познания, представляющий собой последовательность действий по установлению структурных связей между переменными или элементами исследуемой системы. Опирается на комплекс общенаучных, экспериментальных, естественнонаучных, статистических, математических методов.

б) количественная характеристика способности устройства реагировать определенным образом на внешнее воздействие, один из главных технических параметров для некоторых специализированных приборов и устройств (усилители, датчики, сенсоры и т.д.). 

в)  наука о распознавании технического состояния объекта

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-2.2)
1В. Какой тип электропривода используется в качестве массового на европейском рынке:

а) переменного тока,

б) постоянного тока,

в) механический и гидравлический.

2В. Частотно – регулируемые приводы позволяют увеличит уровень энергосбережения:

а) на 20%,

б) на 5% ,

в) на 50%.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции УК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.3)
1. Достоинствами частотного метода регулирования являются

А) сложность

Б) высокая стоимость

В) плавность регулирования

Г) экономичность регулирования

2.Наличие множества элементов, расположенных на основе подчинения элементов низшего уровня элементам высшего уровня  относится к принципам системного подхода который называется:

А- целостностью

Б-иерархичностью строения

В- структуризацией

Г=множественностью

Д- системностью

3.Анализ элементов системы и их взаимосвязи в рамках конкретной структуры относится к принципам системного подхода который называется:

А- целостностью

Б-иерархичностью строения

В- структуризацией

Г=множественностью

Д- системностью

4.Множествр кибернетических, экономических и математических моделей для описания отдельных элементов системы в целом относится к принципам системного подхода который называется:

А- целостностью

Б-иерархичностью строения

В- структуризацией

Г=множественностью

Д- системностью

5. Свойство объекта обладать признаками системы относится к принципам системного подхода который называется:

А- целостностью

Б-иерархичностью строения

В- структуризацией

Г=множественностью

Д- системностью

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-2.3)
1) ТЭП имеют КПД

А) 7-15%

Б) 40%

В) 80%

2. Частотно – регулируемые приводы позволяют увеличит уровень энергосбережения:

а) на 20%,

б) на 5% ,

в) на 50%.

3. Современные солнечные батареи отдают в нагрузку:

а – 0,7 Вт/дм2,

б –10 Вт/дм2,

в – 100 Вт/дм2.

4. Объем внедрения низковольтного регулируемого электропривода в России по оценкам экспертов составляет :

а –1 тысячу единиц,

б – 10 тысяч единиц,

в – 100 тысяч единиц.

5. Если система автоматического регулирования задана в виде структурной схемы и передаточными функциями отдельных элементов, то для определения функции чувствительности используют методы:

а – моделирования,

б – преобразование Лапласа,

в – структурный метод.

