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1. Цели и задачи самостоятельной работы студента

            Целью самостоятельной работы является углубление и закрепление знаний, полученных при изучении курса «Современные проблемы электротехнических наук», а также расширение теоретических знаний и практических умений по дисциплине, развитие навыков самостоятельной работы, умение решать конкретные инженерные задачи.

2. Методические указания по выполнению самостоятельной внеаудиторной работы

Самостоятельная внеаудиторная работа выполняется студентом в соответствии с пунктами таблицы, приведенной ниже. В этой таблице указывается количество часов, отводимых, на вид работы, и литературный источник, необходимый для освоения предложенного материала. Уровень и качество знаний, полученных в результате выполнения самостоятельной работы, оцениваются на промежуточной аттестации.

	№

п/п
	Наименование видов самостоятельной работы (Самостоятельное изучение тем)
	Трудоемкость

(час.)
	Методические материалы



	1
	 Проблемы создания массового регулируемого электропривода.

Способы регулирования асинхронного двигателя.

Асинхронный электропривод с частотным регулировани​ем скорости.

Замкнутые системы частотного управления.


	14
	[1,2,3,4]

	2

	 Проблемы создания высокоточного электропривода  переменного тока.

Эффективные методы торможения асинхронных двигателей.

.Динамическое   торможение.

Торможение противовключением.
Магнитное торможение. Конденсаторное торможение.

.Сервопривод на базе синхронного электродвигателя.


	14
	[1,2,3,4]

	3
	Проблемы создания прогнозируемых электроприводов.


	14
	[1,2,3,4]

	4
	Проблемы создания новых источников питания.


	16
	[1,2,3,4]

	5
	Анализ комплексных проблем исследования, выбора и эксплуатации электрических и электронных аппаратов.


	16
	[1,2,3,4]


3. Вопросы для самоконтроля

1В. Одной из наиболее эффективных энергосберегающих и экологически чистых технологий в Мире признан :

а – регулируемый электропривод,

б – нерегулируемый электропривод,

г – получение электроэнергии на теплоэнергостанциях.

2. Внедрение регулируемого электропривода в энергетике, промышленности и жилищно – коммунальном хозяйстве по оценкам экспертов может обеспечить ежегодную экономию:

а –35 – 40 млрд. кВт. час,

б – 10 млрд. кВт. час,

в - 1 млрд. кВт. час.

3В. Объем внедрения низковольтного регулируемого электропривода в России по оценкам экспертов составляет :

а –1 тысячу единиц,

б – 10 тысяч единиц,

в – 100 тысяч единиц.

4В.  Наибольшую удельную энергию имеют :

а – свинцово – кислотные аккумуляторы;

б – кадмиево – никелевые аккумуляторы;

в – серебряно – цинковые аккумуляторы.

5В. Периодическая буферная работа аккумуляторных батарей характеризуется тем, что:

а – при небольшой нагрузке потребители питаются от батарей, а при увеличении нагрузки от источника зарядного тока ;

б – аккумуляторная батарея находится все время в резерве, получая от  источника зарядного тока заряд током небольшой величины;

в – величина тока источника зарядного тока устанавливается в зависимости от напряжения буферной батареи.

6В. К новым источникам питания относятся:

а – аккумуляторные батареи,

б – гальванические элементы,

в – солнечные термоэлектрические преобразователи,

г – фотоэлектрические преобразователи,

д – термоэмиссионные преобразователи,

е – термоэлектрические генераторы.

7В. Наибольший коэффициент полезного действия новых энергетических установок космических летательных аппаратов имеют:

а – ядерная установка с турбогенераторам,

б – солнечная установка с двигателем Стирлинга,

в – солнечная установка с турбогенератором.

г – солнечная установка с термоэлектронным генератором,

д - солнечный фотоэлектрический генератор.

8В. Современные солнечные батареи отдают в нагрузку:

а – 0,7 Вт/дм2,

б –10 Вт/дм2,

в – 100 Вт/дм2.

9В. К устройствам, обеспечивающим энергосбережение, относятся:

а) конденсаторные установки

б) частотно – регулируемые приводы ,

в) приводы постоянного тока.

10В. Частотно – регулируемые приводы позволяют увеличит уровень энергосбережения:

а) на 20%,

б) на 5% ,

в) на 50%.

11В. Какой тип электропривода используется в качестве массового на европейском рынке:

а) переменного тока,

б) постоянного тока,

в) механический и гидравлический.

12В. При динамическом торможении асинхронного электропривода:

а) статор отключают от 3х фазной сети и в его обмотки подают постоянный ток,

б) изменяют порядок чередования фаз статора,

в) параллельно обмоткам статора включают конденсатор.

13В. При торможении асинхронного двигателя противовключением:

а) статор отключают от 3х фазной сети и в его обмотки подают постоянный ток,

б) изменяют порядок чередования фаз статора,

в)параллельно обмоткам статора включают конденсатор.

16В. При торможении асинхронного двигателя конденсаторным способом:

а) статор отключают от 3х фазной сети и в его обмотки подают постоянный ток,

б) изменяют порядок чередования фаз статора,

в)параллельно обмоткам статора включают конденсатор.

14В. Перспективными направлениями развития асинхронного электропривода являются:

а) использование систем с прогнозным управлением

б) использование систем с переменной структурой и скользящими режимами,

в) использование систем с нечеткой логикой.

г) использование нейронных систем.

15В. Системный анализ - это:

а) научный метод познания, представляющий собой последовательность действий по установлению структурных связей между переменными или элементами исследуемой системы. Опирается на комплекс общенаучных, экспериментальных, естественнонаучных, статистических, математических методов.

б) количественная характеристика способности устройства реагировать определенным образом на внешнее воздействие, один из главных технических параметров для некоторых специализированных приборов и устройств (усилители, датчики, сенсоры и т.д.). 

в)  наука о распознавании технического состояния объекта.

16В. Диагностика –это:

а) научный метод познания, представляющий собой последовательность действий по установлению структурных связей между переменными или элементами исследуемой системы. Опирается на комплекс общенаучных, экспериментальных, естественнонаучных, статистических, математических методов.

б) количественная характеристика способности устройства реагировать определенным образом на внешнее воздействие, один из главных технических параметров для некоторых специализированных приборов и устройств (усилители, датчики, сенсоры и т.д.). 

в)  наука о распознавании технического состояния объекта.
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