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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 2.1)

1. Поясните  смысл терминов проектирование, проект.

2. Поясните структуру жизненного цикла проектируемого прибора.

3. Поясните особенности проектирования приборов на современном этапе развития производства.

4. Назовите основные виды проектных работ. Поясните их цели, задачи, структуру и результаты.

5. Назовите сущность системного подхода при проектировании.

6. Назовите сущность блочно-иерхаического подхода при проектировании.

7. Перечислите основные задачи конструирования элементов приборов.

8. Назовите средства автоматизации проектных работ.

9. От чего зависит качество приборов и систем.

10. Перечислите характеристики качества приборов и систем

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 2.2)

1.Изобразите структурные схемы инвариантных ИУ.

2. Перечислите основные виды первичных ИУ.

3. Какие физические величины можно измерять с помощью первичных ИП.

4. Какие требования предъявляются к первичным ИП.

5. Перечислите основные схемы включения первичных ИП.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 2.3)

1. Назовите характеристики частотно-зависимых цепей.

2. Поясните принцип действия RC- генератора с мостом Вина.

3. Чем отличаются приборы со статическим и астатическим уравновешиванием.

4.Назовите порядок расчета приборов со статическим уравновешиванием
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 3.1)

1. Дайте определение терминам измерительное устройство, измерительный прибор, датчик, измерительный преобразователь, измерительная система.

2. Какие средства измерений относятся к измерительным устройствам.?

3. Назовите виды измерительных, отличающихся назначением.

4. Укажите на достоинства и недостатки приборов прямого и уравновешенного преобразования аналоговых и цифровых приборов.

5. Поясните отличия ИП статического и астатического уравновешивания.

6. Поясните смысл следующих терминов: статическая функция преобразования, чувствительность, порог чувствительности.

7. Назовите виды статических характеристик ИУ.

8. Назовите пример расчета статической характеристики прибора.

9. Напишите формулы, определяющие вид функции преобразования типового соединения элементов прибора.

10. Приведите примеры аналитического расчета статической характеристики прибора.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 3.2)

1. Какова функция преобразования схемы делителя напряжений?

2. От каких параметров схемы делителя напряжений зависит погрешность от нелинейности ее статической характеристики.

3.Приведите примеры генераторных и параметрических ИП. Чем они различаются?

4.Перечислите виды ИП, отличающиеся  информативным параметром выходного сигнала. 

5 Перечислите режимы измерений физических величин . Чем они  отличаются?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 3.3)

1. Назовите порядок расчета приборов с астатическим уравновешиванием.

2. Назовите условия энергетического согласования элементов прибора.

3. Назовите условия метрологического согласования элементов прибора.

4. Каковы последовательность и содержание этапов разработки математической модели ИП.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 5.1)

1. Приведите примеры графического расчета статической характеристики прибора.

2. Приведите пример расчета чувствительности  прибора.

3. Поясните цель и порядок расчета погрешности прибора от нелинейности статической характеристики.

4. Перечислите свойства погрешности  от нелинейности статической характеристики методом наименьших квадратов..

5.  Поясните , почему погрешность от нелинейности  статической характеристики вида 
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зависит только от показателя степени.

6.  Назовите цель и методы расчета градуировочной характеристики прибора.

7. Назовите назначение и цель динамических характеристик прибора.

8. Напишите дифференциальное уравнение линейного стационарного ИП.

9. Дайте определение передаточной функции прибора. Какова размерность передаточной функции.
10. Назовите связь передаточной функции прибора с дифференциальным уравнеием, описывающего динамику прибора.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 5.2)

1 .Изобразите типовые структурные схемы измерительных устройств. Чем они  отличаются?

2. Назовите типы мостовых схем.

3. назовите условие равновесия моста.

4. Напишите формулу , выражающую зависимость напряжения в измерительной диагонали моста от сопротивления его плеч.

5. Назовите порядок расчета температурной погрешности мостового ИУ.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 5.3)

1. Изобразите условные обозначения элементов математической модели. ИП. Приведите пример структурной схемы, использующей эти обозначения.

2. Какова цель и порядок и порядок расчета математической модели, прибора, работающего в статическом режиме измерений. Приведите пример модели.

3. Какова цель и порядок и порядок расчета математической модели, прибора, работающего в динамическом режиме измерений. Приведите пример модели.
4. Какова цель и порядок и порядок расчета математической модели, прибора, работающего в возмущенном режиме измерений. Приведите пример модели
3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 2.1)

1. Поясните  смысл терминов проектирование, проект.

2. Поясните структуру жизненного цикла проектируемого прибора.

3. Поясните особенности проектирования приборов на современном этапе развития производства.

4. Назовите основные виды проектных работ. Поясните их цели, задачи, структуру и результаты.

5. Назовите сущность системного подхода при проектировании.

6. Назовите сущность блочно-иерхаического подхода при проектировании.

7. Перечислите основные задачи конструирования элементов приборов.

8. Назовите средства автоматизации проектных работ.

9. От чего зависит качество приборов и систем.

10. Перечислите характеристики качества приборов и систем

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 2.2)

1.Изобразите структурные схемы инвариантных ИУ.

2. Перечислите основные виды первичных ИУ.

3. Какие физические величины можно измерять с помощью первичных ИП.

4. Какие требования предъявляются к первичным ИП.

5. Перечислите основные схемы включения первичных ИП.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 2.3)

1. Назовите характеристики частотно-зависимых цепей.

2. Поясните принцип действия RC- генератора с мостом Вина.

3. Чем отличаются приборы со статическим и астатическим уравновешиванием.

4.Назовите порядок расчета приборов со статическим уравновешиванием
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 3.1)

1. Дайте определение терминам измерительное устройство, измерительный прибор, датчик, измерительный преобразователь, измерительная система.

2. Какие средства измерений относятся к измерительным устройствам.?

3. Назовите виды измерительных, отличающихся назначением.

4. Укажите на достоинства и недостатки приборов прямого и уравновешенного преобразования аналоговых и цифровых приборов.

5. Поясните отличия ИП статического и астатического уравновешивания.

6. Поясните смысл следующих терминов: статическая функция преобразования, чувствительность, порог чувствительности.

7. Назовите виды статических характеристик ИУ.

8. Назовите пример расчета статической характеристики прибора.

9. Напишите формулы, определяющие вид функции преобразования типового соединения элементов прибора.

10. Приведите примеры аналитического расчета статической характеристики прибора.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 3.2)

1. Какова функция преобразования схемы делителя напряжений?

2. От каких параметров схемы делителя напряжений зависит погрешность от нелинейности ее статической характеристики.

3.Приведите примеры генераторных и параметрических ИП. Чем они различаются?

4.Перечислите виды ИП, отличающиеся  информативным параметром выходного сигнала. 

5 Перечислите режимы измерений физических величин . Чем они  отличаются?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 3.3)

1. Назовите порядок расчета приборов с астатическим уравновешиванием.

2. Назовите условия энергетического согласования элементов прибора.

3. Назовите условия метрологического согласования элементов прибора.

4. Каковы последовательность и содержание этапов разработки математической модели ИП.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 5.1)

1. Приведите примеры графического расчета статической характеристики прибора.

2. Приведите пример расчета чувствительности  прибора.

3. Поясните цель и порядок расчета погрешности прибора от нелинейности статической характеристики.

4. Перечислите свойства погрешности  от нелинейности статической характеристики методом наименьших квадратов..

5.  Поясните , почему погрешность от нелинейности  статической характеристики вида 
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зависит только от показателя степени.

6.  Назовите цель и методы расчета градуировочной характеристики прибора.

7. Назовите назначение и цель динамических характеристик прибора.

8. Напишите дифференциальное уравнение линейного стационарного ИП.

9. Дайте определение передаточной функции прибора. Какова размерность передаточной функции.
10. Назовите связь передаточной функции прибора с дифференциальным уравнеием, описывающего динамику прибора.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 5.2)

1 .Изобразите типовые структурные схемы измерительных устройств. Чем они  отличаются?

2. Назовите типы мостовых схем.

3. назовите условие равновесия моста.

4. Напишите формулу , выражающую зависимость напряжения в измерительной диагонали моста от сопротивления его плеч.

5. Назовите порядок расчета температурной погрешности мостового ИУ.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 5.3)

1. Изобразите условные обозначения элементов математической модели. ИП. Приведите пример структурной схемы, использующей эти обозначения.

2. Какова цель и порядок и порядок расчета математической модели, прибора, работающего в статическом режиме измерений. Приведите пример модели.

3. Какова цель и порядок и порядок расчета математической модели, прибора, работающего в динамическом режиме измерений. Приведите пример модели.
4. Какова цель и порядок и порядок расчета математической модели, прибора, работающего в возмущенном режиме измерений. Приведите пример модели
4. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся (защиты курсовой работы (проекта)) по дисциплине (модулю)
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 2.1)

1. Поясните  смысл терминов проектирование, проект.

2. Поясните структуру жизненного цикла проектируемого прибора.

3. Поясните особенности проектирования приборов на современном этапе развития производства.

4. Назовите основные виды проектных работ. Поясните их цели, задачи, структуру и результаты.

5. Назовите сущность системного подхода при проектировании.

6. Назовите сущность блочно-иерхаического подхода при проектировании.

7. Перечислите основные задачи конструирования элементов приборов.

8. Назовите средства автоматизации проектных работ.

9. От чего зависит качество приборов и систем.

10. Перечислите характеристики качества приборов и систем

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 2.2)

1.Изобразите структурные схемы инвариантных ИУ.

2. Перечислите основные виды первичных ИУ.

3. Какие физические величины можно измерять с помощью первичных ИП.

4. Какие требования предъявляются к первичным ИП.

5. Перечислите основные схемы включения первичных ИП.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 2.3)

1. Назовите характеристики частотно-зависимых цепей.

2. Поясните принцип действия RC- генератора с мостом Вина.

3. Чем отличаются приборы со статическим и астатическим уравновешиванием.

4.Назовите порядок расчета приборов со статическим уравновешиванием
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 3.1)

11. Дайте определение терминам измерительное устройство, измерительный прибор, датчик, измерительный преобразователь, измерительная система.

12. Какие средства измерений относятся к измерительным устройствам.?

13. Назовите виды измерительных, отличающихся назначением.

14. Укажите на достоинства и недостатки приборов прямого и уравновешенного преобразования аналоговых и цифровых приборов.

15. Поясните отличия ИП статического и астатического уравновешивания.

16. Поясните смысл следующих терминов: статическая функция преобразования, чувствительность, порог чувствительности.

17. Назовите виды статических характеристик ИУ.

18. Назовите пример расчета статической характеристики прибора.

19. Напишите формулы, определяющие вид функции преобразования типового соединения элементов прибора.

20. Приведите примеры аналитического расчета статической характеристики прибора.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 3.2)

1. Какова функция преобразования схемы делителя напряжений?

2. От каких параметров схемы делителя напряжений зависит погрешность от нелинейности ее статической характеристики.

3.Приведите примеры генераторных и параметрических ИП. Чем они различаются?

4.Перечислите виды ИП, отличающиеся  информативным параметром выходного сигнала. 

5 Перечислите режимы измерений физических величин . Чем они  отличаются?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 3.3)

5. Назовите порядок расчета приборов с астатическим уравновешиванием.

6. Назовите условия энергетического согласования элементов прибора.

7. Назовите условия метрологического согласования элементов прибора.

8. Каковы последовательность и содержание этапов разработки математической модели ИП.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 5.1)

11. Приведите примеры графического расчета статической характеристики прибора.

12. Приведите пример расчета чувствительности  прибора.

13. Поясните цель и порядок расчета погрешности прибора от нелинейности статической характеристики.

14. Перечислите свойства погрешности  от нелинейности статической характеристики методом наименьших квадратов..

15.  Поясните , почему погрешность от нелинейности  статической характеристики вида 
[image: image7.wmf]b

x

a

Y

·

=

,  
[image: image8.wmf]0

>

b

, заданной интервалом 
[image: image9.wmf]n

x

x

<

<=

0

зависит только от показателя степени.

16.  Назовите цель и методы расчета градуировочной характеристики прибора.

17. Назовите назначение и цель динамических характеристик прибора.

18. Напишите дифференциальное уравнение линейного стационарного ИП.

19. Дайте определение передаточной функции прибора. Какова размерность передаточной функции.

20. Назовите связь передаточной функции прибора с дифференциальным уравнеием, описывающего динамику прибора.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 5.2)

1 .Изобразите типовые структурные схемы измерительных устройств. Чем они  отличаются?

2. Назовите типы мостовых схем.

3. назовите условие равновесия моста.

4. Напишите формулу , выражающую зависимость напряжения в измерительной диагонали моста от сопротивления его плеч.

5. Назовите порядок расчета температурной погрешности мостового ИУ.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК - 5.3)

5. Изобразите условные обозначения элементов математической модели. ИП. Приведите пример структурной схемы, использующей эти обозначения.

6. Какова цель и порядок и порядок расчета математической модели, прибора, работающего в статическом режиме измерений. Приведите пример модели.

7. Какова цель и порядок и порядок расчета математической модели, прибора, работающего в динамическом режиме измерений. Приведите пример модели.
8. Какова цель и порядок и порядок расчета математической модели, прибора, работающего в возмущенном режиме измерений. Приведите пример модели
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