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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)

Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
Полные наименования компетенций представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

[bookmark: _Hlk10987176]2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

[bookmark: _Hlk11357519]Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-5.1)

1. При исследовании объекта управления получен переходный процесс (см. рис.).
Каким звеном описывается система, и какова постоянная времени системы?
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2.  Частотные характеристики (ЛАЧХ и ФЧХ)системы представлены на рисунке. Какой порядок астатизма имеет система?
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3. По результатам экспериментов получена асимптотическая ЛАЧХ (см. рисунок).
Какой передаточной функцией и каким соотношением постоянных времени описывается система?

[image: 38]


1) 

2) 

3) 



4. Передаточная функция системы управления, .
Какой вид имеет асимптотическая ЛАЧХсистемы?
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5. Передаточная функция системы имеет вид: .
При каком соотношении постоянных времени асимптотическая ЛАЧХ системы примет вид:

[image: ]
1: При любом;
2: T1>T3>T2;
3: T2>T3>T1;
4: T3>T1>T2;
5: Ни при каком.




6. Какой сигнал подается на вход системы для получения экспериментальных АЧХ и ФЧХ?
1: гармонический;
2: белый шум;
3: меандр;
4: ступенчатый.
7. Какие элементы входят в состав стенда для снятия экспериментальных АЧХ и ФЧХ системы?
8. Какие параметры варьируются и какие регистрируются в стенде при снятии экспериментальных АЧХ и ФЧХ системы?
9. Что такое лабораторный стенд для динамических испытаний системы управления (СУ)? Что входит в состав стенда?
10. Для чего проводятся лабораторно-стендовые динамические испытания СУ, и на каких этапах разработки систем они используются?
	11.Чему присваивается результат выполнения М-файла функции: 
	1) Специальной функции result(x,y,z);
	2) Входной переменной
	3) Выходной переменной
	4) Имени функции           

	12.Выберете правильное утверждение:
К типу данных array можно отнести
	а) численные переменные
	б) вещественные переменные
1) Верны оба высказывания
2) Оба высказывания не верны
3) Верно высказывание а
4) Верно высказывание б


	13.Сколько существует типов операторов цикла в MATLAB? 
	1) 	5
	2) 	4
	3) 	3
	4) 	2


	14.Чем MATLAB является символ ”:”?
	1) Символом конца строки
	2) Оператором цикла
	3) Оператором присваивания 
	4) Нет правильного ответа


	15.Оператор for…endиспользуется для: 
	1) организации цикла с неизвестным числом разветвлений
	2) организации цикла с неизвестным числом повторением
	3) организации цикла с известным числом разветвлений
	4)  организации цикла с фиксированным числом повторением

	16.Для вычисления определителя квадратной матрицы используется функция:
	1) det(a)
	2) opr(a)
	3) omat(a)
	4) mdf(a)


	17.Для нахождения обратной матрицы используется функция:
	1) dis(x)
	2) trp(x)
	3) inv(x)
	4) cyr(x)


	18.Какой график строит функция plot ? 
	1) Непрерывный график 
	2) Точечный график не соединенный отрезками
	3) Непрерывный график из усреднённых отрезков
	4) Точечный график соеденённый отрезками 


	19.Какого оператора не существует в MATLAB?
	1) бинарное деление		.|.
	2) правое деление 		/
	3) левое деление 		\
	4) поэлементное деление 	./


	20.В операторах отношения в качестве операндов не могут выступать
	1) числа
	2) функции
	3) вектора
	4) матрицы




Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-5.2)

	1. 
	Раздел Discrete библиотеки Simulink содержит:
a) блоки проверки свойств сигналов     
б) блоки задания свойств сигналов
в) блоки дискретных элементов     *
г) порты и подсистемы


	2. 
	Раздел Model Verification библиотеки Simulink содержит:
a) блоки приема и отображения сигналов     
б) блоки задания свойств сигналов
в) блоки таблиц
г) блоки проверки свойств сигналов      *   


	3. 
	Раздел Look-Up Tables библиотеки Simulink содержит:
a) блоки элементов, определяющие математические операции
б) дополнительные утилиты
в) блоки аналоговых элементов  
г) блоки таблиц    *


	4. 
	Какому дифференциальному уравнению соответствует данная s-модель:

[image: ]

а)     *

б) 

в) 

г) 


	5. 
	Какому дифференциальному уравнению соответствует данная s-модель: 
[image: ]

Блок  Fcn имеет вид: (u(2)^3-u(1))/u(3)

а) 

б) 

в)      *

г) 


	6. 
	Какому дифференциальному уравнению соответствует данная s-модель:

[image: ]

а) 

б)  

в) 

г)   *


	7. 
	Редактор дифференциальных уравнений вызывается командой: 

а) clc
б) dee  *
в) plot
г) grid on



	8. 
	Блок Ramp раздела Sources предназначен для:
а) задания постоянного по уровню сигнала

б) формирования линейного сигнала вида:      *
в) формирования синусоидального сигнала с заданной частотой, амплитудой, фазой и смещением
г)формирования ступенчатого сигнала


	9. 
	Блок Step раздела Sources предназначен для:
а) задания постоянного по уровню сигнала

б) формирования линейного сигнала вида: 
в) формирования синусоидального сигнала с заданной частотой, амплитудой, фазой и смещением
г)формирования ступенчатого сигнала   *


	10. 
	Блок ChirpSignal раздела Sources предназначен для:
а) формирования заданного пользователем периодического сигнала    
б) формирования дискретного временного сигнала
в) формирования синусоидальных колебаний, частота которых линейно изменяется    *
г)формирования прямоугольных импульсов


	11. 
	Найдите ошибку в редакторе дифференциальных уравнений: 
[image: ]
а) неправильное время регулирования 

б) 

в) 
г) все правильно   *




Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-5.3)

1. Каковы показатели динамики и точности СУ, получаемые в процессе моделирования системы?
2. Основные понятия теории моделирования.
3. Что такое модель?
4. Классификация моделей и моделирования СУ.
5. Основные понятия теории испытаний СУ.
6. Дать классификацию испытаний изделий.
7. Что такое испытания опытных образцов?
8. Что такое испытания серийных образцов?
9. Что такое лабораторно-стендовые испытания СУ?
10. В чем состоят достоинства лабораторно-стендовых испытаний СУ по сравнению с виртуальными (компьютерными)испытаниями, и с натурными испытаниями системы?
11. В каких случаях используются физические модели при лабораторно-стендовых испытаниях СУ и их элементов?
12. Примеры физического моделирования СУ.
13. В чем состоят достоинства и недостатки физической модели по сравнению с компьютерной моделью СУ?
14. Что такое масштабное подобие функционирования СУ?
15. Что такое нормализация математического описания СУ и для чего оно проводится?
16. Как получают критерии подобия оригинала и физической модели?
17. Что такое масштаб моделирования по параметрам, по переменным?
18. Как производится проектирование физической модели СУ?
19. Какие требования входят в ТЗ на проектирование физической модели СУ?
20. Что такое приемлемый вариант параметрической коррекции физической модели?
21. Как результаты физического моделирования пересчитываются на оригинал?
3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-5.1)

	1. Найдите ошибку в редакторе дифференциальных уравнений: 
[image: ]

а) неправильное время симуляции 

б) 

в)  * 
г) все правильно


	2. Блок Repeating Sequence раздела Sources предназначен для:
а) формирования заданного пользователем периодического сигнала    *
б) формирования дискретного временного сигнала
в) формирования синусоидальных колебаний, частота которых линейно изменяется
г) формирования прямоугольных импульсов


	3. Найдите ошибку в редакторе дифференциальных уравнений:
[image: ]

а) неправильное время регулирования 

б) 

в) 
г) все правильно   *


	4. Процесс в полости устройства гидроавтоматики определяется уравнением: 


На основании какого физического закона получено это уравнение, и при каких условиях?
1) закон сохранения энергии
2)закон сохранения массы					
3) изменение плотности жидкости пренебрежимо		
4) утечка жидкости из полости отсутствует			
5) подвод жидкости в полость отсутствует		
6) объём полости постоянный


	5. Процессы в некотором устройстве описываются нелинейным дифференциальным уравнением:


После линеаризации и преобразований управление динамики имеет вид:



Какое из приведенных ниже выражений определяет величину ?




1) 2) 3) 4) 


	6. Команда FORMAT предназначена для:
1. регулирования формата чисел на экране дисплея, не влияя на точность вычислений;
2. регулирования формата чисел на экране дисплея с округлением вычислений до заданного значения;
3.изменения формы заданной переменной;
4. для очищения содержимого командного окна.


	7. Выразить единицу измерения электрического напряжения (вольт) через основные единицы системы СИ.



1)  2) 3) 	

4) 


	8. М-сценарий предназначен для:
1 для автоматизации последовательных шагов, которые нужно выполнить много раз
2 для расширения возможностей языка MATLAB
3 это оператор
4 нет правильного ответа


	9. М-функция предназначена для:
 1 для автоматизации последовательных шагов, которые нужно выполнить много раз
2 для расширения возможностей языка MATLAB
3 это оператор
4 нет правильного ответа


	10. Строка определения функции имеет вид:
1 function(y)=funa(x,a)
2 function y=funa(‘x’,’a’)
3 function y =funa(x,a)
4 Mfun(y)=function(x,a)


	11. В каком варианте представлена правильная запись:
1 [t,y]=ode45(‘<имя фун-ии>’, tspan, y0)
2 ty= ode45(‘<имя фун-ии>’, tspan, y0)
3 {t,y}=od45(‘<имя фун-ии>’, tspan, y0)
4 [t,y]=ode45(‘<имяфун-ии>’, span, y0)


	12. Функция ode45 требует, чтобы вектор производных был обязательно столбцом. Верно ли это утверждение?
1: да
2: нет
3: допустима любая форма
4: для этой функции не нужен вектор производных

13. Какие показатели СУ контролируются при динамических испытаниях?
14. Как проводятся лабораторно-стендовые испытания оптико-электронных приборов?
15. Как проводятся лабораторно-стендовые испытания оптикоэлектронной системы телеуправления подвижного объекта?
16. Как проводятся лабораторно-стендовые испытания оптико-электронного канала автомата сопровождения цели?
17. Как проводятся лабораторно-стендовые испытания гидравлического следящего привода?
18. Как проводятся лабораторно-стендовые испытания электрического следящего привода?
19. Как проводятся лабораторно-стендовые испытания горячегазового рулевого привода?
20. Как проводятся лабораторно-стендовые испытания воздушно-динамического привода рулей?
21. Как проводятся лабораторно-стендовые испытания бортовой информационно-измерительной аппаратуры управляемого летательного аппарата?
22. Как проводятся лабораторно-стендовые испытания изделий в аэродинамической трубе?



Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-5.2)

	1. Специальный символ восклицательный знак «!» служит для:
	1) создания текстовых комментариев
	2) формирования массивов ячеек
	3) формирования подвекторов и подматриц из векторов и матриц
	4) ввода команды операционной системы


	2. Для чего используются операторы “.+” и “.–”:
	1) для выполнения поэлементного сложения и вычитания;
	2) для сложения и вычитания матриц;
	3) таких операторов в MATLAB не существует
	4) для сложения и вычитания векторов


	3. Как в MATLAB обозначается константа π (пи)?
	1) pj
	2) pi
	3) pu
	4) p!


	4. Как в MATLAB с помощью специальных функций (констант) обозначается «бесконечность»?
	1) Inf
	2) оO
	3) con
	4) bes


	5. Как в MATLAB с помощью специальных функций (констант) обозначается «не число»?
	1) Nex
	2) Null
	3) NaN
	4) Nax


	6. Выберете правильное утверждение:
Специальная функция, представляющая значение константы «мнимая единица», в MATLAB обозначается:
	а) символом «i»
	б) символом «j»
1) верны оба высказывания
2) оба высказывания не верны
3) верно высказывание а
4) верно высказывание б


	7. Какая константа существует в MATLAB:
1) realsui
2) realtan
3) realtci
4) realmin


	8. Раздел Continuous библиотеки Simulink содержит:
a) блоки нелинейные элементы
б) блоки таблиц
в) блоки аналоговых элементов     *
г) блоки источников сигнала


	9. Раздел Signal Routing библиотеки Simulink содержит:
a) блоки маршрутизации сигналов     *
б) блоки задания свойств сигналов
в) дополнительные утилиты
г) блоки источников сигнала


	10.Какая операция в системе MATLAB является приоритетной при выполнении?
	1) возведение в степень (^)
	2) левое поэлементное деление (.\)
	3) оператор меньше или равно (<=)
	4) вычитание (-)


	11.Как в системе MATLAB реализуется функция десятичного логарифма?
	1) log(x)
	2)l0g(x)
	3) lg(x)
	4) log10(x)


	12.Как в системе MATLAB реализуется функция натурального логарифма?
	1) log(x)
	2) ln(x)
	3)ln2(x)
	4)log2(x)


	13.Как в системе MATLAB реализуется функция логарифма по основанию 2?
	1) log(2)
	2) l2g(x)
	3) log2(x)
	4) log(x2)


	14.Специальный символ фигурные скобки {} служит для:
	1) создания текстовых комментариев
	2) формирования массивов ячеек
	3) формирования подвекторов и подматриц из векторов и матриц
	4) ввода команды операционной системы


	15.Специальный символ знак процента % служит для:
	1) создания текстовых комментариев
	2) формирования массивов ячеек
	3) формирования подвекторов и подматриц из векторов и матриц
	4) ввода команды операционной системы

	16. Специальный символ двоеточие «:» служит для:
	1) создания текстовых комментариев
	2) формирования массивов ячеек
	3) формирования подвекторов и подматриц из векторов и матриц
	4) ввода команды операционной системы


	17. Выберете, какими свойствами обладает М-файл функция:
	1) При исполнении не компилируется  
	2) Все переменные, использованные в файле-функции, являются глобальными 
	3) Начинается с ключевого слова function
	4) Присутствуют как локальные так и глобальные переменные


	18. .Выберете, какими свойствами обладает М-файл функция:
	1) Является самостоятельным программным модулем, который связан с другими модулями и головной программой через входные и выходные параметры	
	2) Является функцией, интегрируемой в тело основной программы, имеющей связанные с ней переменные
	3) Является функцией, интегрируемой в тело основной программы, но не имеющей связанные с ней переменные
	4) Является самостоятельным программным модулем, который не связан с другими модулями, а только с головной программой через входные и выходные параметры


	19. Раздел Discrete библиотеки Simulink содержит:
a) блоки проверки свойств сигналов     
б) блоки задания свойств сигналов
в) блоки дискретных элементов     *
г) порты и подсистемы



Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-5.3)

	1. 
	

1. Процессы в некотором устройстве описываются нелинейным дифференциальным уравнением: . После линеаризации математическое описание преобразовано к передаточной функции:. Какое из приведенных ниже выражений определяет величину T1 в передаточной функции?




1)                        2)                              3)x                      4)


	2. 
	2. На рисунке представлены схема механического устройства,(m1,m2-массы n1,n2,n3-жесткости пружин,h1 ,h2 ,h3  -коэффициенты трения),и структурная схема, к которой приведена математическая модель устройства
[image: ]
[image: ]
Какое из приведенных  выражений  определяет постоянную времени Т5 в структурной схеме.
1) (h2+h3)\(n2+n3),                  2)(h2+h3)\n3,              3)h3\n3  ,                    4) (h1+h2+h3)\(n1+n2+n3)

	3. 
	
3. Для  процесса в полости устройства гидроавтоматики записано уравнение:
()
Какой из приведенных расчетных схем соответствует это уравнение?


	4. 
	4.Какое из приведённых ниже дифференциальных уравнений выражает связь входного и выходного напряжений в схеме, представленной на рисунке?
 (
U
в
ы
х
U
вх
1
U
вх
2
C
0
R
1
C
1
C
2
R
2
)

1);

2) ;

3) ;

4) ;

	5. 
	5.Специальный символ восклицательный знак «!» служит для:
	1) создания текстовых комментариев
	2) формирования массивов ячеек
	3) формирования подвекторов и подматриц из векторов и матриц
	4) ввода команды операционной системы


	6. 
	6. Для чего используются операторы “.+” и “.–”:
	1) для выполнения поэлементного сложения и вычитания;
	2) для сложения и вычитания матриц;
	3) таких операторов в MATLAB не существует
	4) для сложения и вычитания векторов


	7. 
	7.Как в MATLAB обозначается константа π (пи)?
	1) pj
	2) pi
	3) pu
	4) p!


	8. 
	8.Как в MATLAB с помощью специальных функций (констант) обозначается «бесконечность»?
	1) Inf
	2) оO
	3) con
	4) bes


	9. 
	9.Как в MATLAB с помощью специальных функций (констант) обозначается «не число»?
	1) Nex
	2) Null
	3) NaN
	4) Nax


	10. 
	10.Выберете правильное утверждение:
Специальная функция, представляющая значение константы «мнимая единица», в MATLAB обозначается:
	а) символом «i»
	б) символом «j»
1) верны оба высказывания
2) оба высказывания не верны
3) верно высказывание а
4) верно высказывание б


	11. 
	11.Какая констнта существует в MATLAB:
1) realsui
2) realtan
3) realtci
4) realmin


	12. 
	12.Раздел Continuous библиотеки Simulink содержит:
a) блоки нелинейные элементы
б) блоки таблиц
в) блоки аналоговых элементов     *
г) блоки источников сигнала


	13. 
	13.Раздел Signal Routing библиотеки Simulink содержит:
a) блоки маршрутизации сигналов     *
б) блоки задания свойств сигналов
в) дополнительные утилиты
г) блоки источников сигнала


	14. Какое из приведённых ниже дифференциальных уравнений выражает связь входного и выходного напряжений в схеме, представленной на рисунке?
 (
U
в
ы
х
U
вх
1
R
0
U
вх
2
C
0
R
1
C
1
R
2
)

1);

2) ;

3) ;

4) ;


	15. Чтобы нанести текст вдоль горизонтальной строки используют команду:
1 title('<текст>');
2 xlabel('< текст >');
3 ylabel('< текст >')
4 text (x,y,'< текст >')


	16.Чтобы написать заголовок графика используют команду:
1 title('<текст>');
2 xlabel('< текст >');
3 ylabel('< текст >')
4 text (x,y,'< текст >')


	17.Для нанесения текста в области графика используют команду:
1 title('<текст>');
2 xlabel('< текст >');
3 ylabel('< текст >')
4 text (x,y,'< текст >')


	18.Функция polar предназначена для:
18.1 построения графика в полярных координатах;
18.2 регулирования толщины и вида линий графика;
18.3 поворота графика на 90 градусов.


	19.Для разделения графического окна на отдельные графические поля используется функция:
1 axis;
2 delete;
3 subplot;
4 polar.


	20.Отдельные программные модули сохраняются в виде:
1. М-функций;
2. управляющих программ;
3. Script-файлов;
4. М-сценариев.

	21.Выберете свойство, относящееся к файлу-сценарию:
	1) Имеет входные и выходные аргументы
	2) Не имеет входных и выходных аргументов
	3) Имеет входные, и не имеет выходные аргументы
	4)  Имеет выходные, и не имеет входные аргументы


	22.Выберете свойство, относящееся к файлу-сценарию:
	1) Компилируется перед процессом выполнения
	2) Компилируется в процессе выполнения 
	3) Работает с данными из буфера обмена
	4) Работает с данными из рабочей области

	23. Команда grid on выполняет следующую функцию:
	1) Добавляет сетку к текущему графику
	2) Добавляет сетку ко всем графикам
	3) Добавляет заголовок графика
	4) Добавляет название осей
23. Simulink-схема коллекторного двигателя постоянного тока.
24. Исследование характеристик системы автоматического регулирования на базе коллекторного двигателя постоянного тока.
25. Исследование характеристик двигателя постоянного тока с широтно-импульсным регулированием. 
26. Simulink-схема асинхронного двигателя.
27. Исследование характеристик асинхронного двигателя с частотным регулированием скорости вращения
28. Simulink-схема моментного двигателя.
29. Исследование характеристик моментного двигателя.
30. Исследование характеристик моментного двигателя с широтно-импульсным регулированием.
31. Исследование цифровых систем. Преобразование непрерывных регуляторов к цифровым аналогам.



4. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся (защиты курсовой работы (проекта)) по дисциплине (модулю)

Выполнение курсовой работы (проекта) по дисциплине (модулю) не предусмотрено основной профессиональной образовательной программой.
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