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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине. Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине, установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины, а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения  представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.1)
1. Как происходит обнаружение сложных сигналов в РЛС, почему она носит стати- 

статистический характер? 

2. Каковы принципы определения расстояния в РЛС с использованием сложных сигналов? 

3. Какие системы координат, используются при определении местоположения с помощью сложного сигнала РЛС? 

4. Как происходит определение в РЛС со сложным сигналом местоположения позиционным методом? 

5. Чем отличается РЛС с простым и сложным сигналом. 

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.2)
1. В результате модернизации чувствительность приёмника РЛС повысилась на 3 дБ. Какое увеличение дальности обнаружения может быть получено в этом случае? 

2. Дальность действия РЛС, использующей ЛЧМ сигнал мощностью 1 кВт равна 30 км. Чему должна быть равна мощность РЛС, чтобы увеличить дальность в 2 раза? 

3. Какую максимальную однозначную дальность может обеспечить РЛС со сложным сигналом, если период повторения равен 100 мкс? 

4. До какого предела целесообразно увеличивать дальность действия наземной станции обнаружения самолётов, если максимальная высота полёта составляет 30 км?
5. Как изменится дальность действия РЛС, если в ней заменить антенну с усилением 32 дБ на антенну с усилением 35 дБ?
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.3)
1. Определить вероятность правильного обнаружения и ложной тревоги при обнаружении полностью известного сигнала, если пороговый уровень равен 10, а отношение сигнал-шум равно 20?
2. Какое разрешение по дальности может обеспечить РЛС, использующая сложный сигнал с ФКМ длительностью кода 1 мкс? 

3. Какую дальность и разрешение по дальности может обеспечить РЛС, использующая импульсный сигнал длительностью 0,5 мкс с частотой повторения 1000 Гц? 

4. Какую дальность и разрешение по дальности может обеспечить РЛС, использующая ЛЧМ импульсный сигнал длительностью 5 мкс с девиацией 10 МГц при частоте повторения 4 кГц?

5. Какова потенциальная точность измерения угловых координат цели РЛС с шириной диаграммы направленности 20? Энергетическое отношение  сигнал-шум равно 8.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.1)
1. Как моделировать сигнал генератора СВЧ РЛС непрерывного излучения на ПК? 
2. Как моделировать сигнал генератора СВЧ РЛС импульсного излучения на ПК? 

3. Как правильно моделировать СВЧ отражённый сигнал РЛС непрерывного излучения?

4. Как правильно моделировать СВЧ отражённый сигнал РЛС импульсного излучения?

5. Как правильно моделировать сигнал на выходе фазового детектора РЛС?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.2)
1. Описать правильную модель работы амплитудного детектора РЛС.

2. Описать правильную модель работы фазового детектора РЛС.

3. Описать правильную модель работы ФНЧ в РЛС.
4. Описать правильную модель работы ФВЧ в РЛС.

5. Описать правильную модель однопорогового обнаружителя в РЛС.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.3)
1. РЛС непрерывного излучения 3см диапазона облучает 2 одинаковые  точечные цели, движущиеся на встречу со скоростью 1 км/ч и 2 км/ч соответственно. Смоделировать сигнал на выходе РЛС, если система СДЦ отсутствует. Мощность сигнала и ЭПР целей –произвольные.
2. РЛС непрерывного излучения 8мм диапазона облучает 2 цели, одна движется со скоростью 1 км/ч, другая стоит на месте. Смоделировать сигнал на выходе РЛС, если система СДЦ отсутствует, однако на выходе фазового детектора стоит проходной конденсатор, который точно подавит постоянную составляющую. Мощность сигнала и ЭПР целей –произвольные.
3. РЛС импульсного излучения 3см диапазона облучает 2 одинаковые  точечные цели, движущиеся на встречу со скоростью 1 км/ч и 2 км/ч соответственно. Смоделировать сигнал на выходе РЛС, если система СДЦ отсутствует. Мощность сигнала и ЭПР целей, длительность и период импульса – произвольные.
4. РЛС непрерывного излучения 8мм диапазона облучает 2 цели, одна движется со скоростью 1 км/ч, другая стоит на месте. Смоделировать сигнал на выходе РЛС, если система СДЦ отсутствует, однако на выходе фазового детектора стоит проходной конденсатор, который точно подавит постоянную составляющую. Мощность сигнала и ЭПР целей, длительность и период импульса – произвольные.

5. Выполнить моделирование сигнала РЛС непрерывного излучения 3 см диапазона, если цель в самом начале движется навстречу со скоростью 5 км/ч, но при этом плавно замедляется, теряя каждую секунду 1 км/ч, пока не остановится полностью.  Мощность сигнала и ЭПР целей – произвольные.
3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.1)
1. Изобразите структурную схему РЛС с ФКМ. 

2. Изобразите структурную схему измерения времени запаздывания отражённого сигнала с ФКМ. 

3. Изобразите структурную схему РЛС с ЛЧМ. 

4. Изобразите структурную схему РЛС с использованием М последовательностей. 

5. Изобразите структурную схему измерения времени запаздывания отражённого сигнала с ЛЧМ. 

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.2)
1. Разработать структурную схему генератора кода для РЛС с кодом баркера.

2. Разработать структурную схему генератора ЛЧМ в соответсвующей РЛС

3. Разработать структурную схему генератора кода для РЛС с использованием М последовательностей.

4. Разработать структурную схему передатчика РЛС с ФКМ. Считать, что генератор кода уже разработан.

5. Разработать структурную схему приёма сигнала РЛС с ФКМ. Считать, что генератор кода уже разработан и передатчик уже есть (если от него нужен сигнал).

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.3)
1. Построить ЛЧМ РЛС с одной ДУЛЗ. Требуемые параметры ЛЧМ сигнала: f0=10ГГц, fд=500МГц, tи = 10мс. 
2. Построить ЛЧМ РЛС с коррелятором. Требуемые параметры ЛЧМ сигнала: f0=10ГГц, fд=500МГц, tи = 10мс.
3. Построить структурную схему РЛС непрерывного излучения с ФКМ, код Баркера. Генератор кода изображать в виде одного блока. Длительность кода – 13 элементов. Подобрать параметры длительности кода, если требуемая максимальная дальность – 1км. 
4. Построить структурную схему РЛС импульсного  излучения, полученного при сжатии непрерывного сигнала с кодом Баркера. Генератор кода изображать в виде одного блока. Длительность кода – 13 элементов. Подобрать параметры длительности кода, если требуемая максимальная дальность – 1км. 

5.  Построить структурную схему РЛС непрерывного излучения с ФКМ, М последовательности. Генератор кода изображать в виде одного блока. Разрядность кода – 8 бит. Подобрать параметры длительности кода, если требуемая максимальная дальность – 1км.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.1)
1. Как правильно моделировать дискретный сигнал? 

2. Как промоделировать ЛЧМ сигнал?
3. Как моделировать ФКМ сигнал? 

4. Как моделировать сигнал с генератора кода Баркера?
5. Как моделировать сигнал с генератора кода М последовательности?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.2)
1. Описать правильную модель работы коррелятора РЛС.

2. Описать правильную модель работы фазовращателя РЛС.

3. Описать правильную модель работы ДУЛЗ РЛС.

4. Описать правильную модель работы генератора копий сжатого сигнала РЛС с ЛЧМ.

5. Описать правильную модель работы системы сжатия ФКМ сигнала.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.3)
1. Промоделировать работу коррелятора РЛС с ФКМ, код баркера, если на входе присутствует отражённый сигнал от неподвижной цели. Задержка опорного кода может регулироваться от 0 до периода. Длительность кода – 7 элементов, остальные параметры – на выбор студента.  Использовать любую программу, позволяющую это сделать. 
2. Промоделировать работу коррелятора РЛС с ФКМ, код баркера, если на входе присутствует отражённый сигнал от движущейся цели. Задержка опорного кода может регулироваться от 0 до периода. Длительность кода – 7 элементов, остальные параметры – на выбор студента. Скорость цели такая, что длительность кода отражённого сигнала равна 6/7 длительности исходного.  Использовать любую программу, позволяющую это сделать. 
3. Промоделировать работу коррелятора РЛС с ФКМ, М последовательность, если на входе присутствует отражённый сигнал от неподвижной цели. Задержка опорного кода может регулироваться от 0 до периода. Размер М последовательности – 6 бит, остальные параметры – на выбор студента.  Использовать любую программу, позволяющую это сделать. 

4. Промоделировать работу коррелятора РЛС с ФКМ, М последовательность, если на входе присутствует посторонний гармонический сигнал с такой же частотой, что и СВЧ генератор данной РЛС. Задержка опорного кода может регулироваться от 0 до периода. Размер М последовательности – 6 бит, остальные параметры – на выбор студента.  Использовать любую программу, позволяющую это сделать.
5. Промоделировать работу коррелятора РЛС с ФКМ, М последовательность, если на входе присутствует посторонний шумовой сигнал (спектр шума брать шириной в 2 частоты СВЧ генератора данной РЛС). Задержка опорного кода может регулироваться от 0 до периода. Размер М последовательности – 6 бит, остальные параметры – на выбор студента.  Использовать любую программу, позволяющую это сделать.
