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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК 8 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-8.1)
1. Контрольный вопрос. Что называют  высотой полета H ?
1) расстояние до самолета, отсчитанное по вертикали от некоторого уровня, принятого за начало отсчета
2) расстояние до самолета , отсчитанное от точки земной поверхности, находящейся под самолетом
3) расстояние до самолета,  отсчитанное от условного уровня, который соответствует стандартному атмосферному давлению 
4) расстояние до самолета, отсчитанное от уровня моря
2. Контрольный вопрос. Что такое приборная скорость?
1) это истинная воздушная скорость, измеренная с учетом изменения температуры и плотности воздуха на данной высоте полета
2) это относительная воздушная скорость, измеренная с учетом  изменения температуры, но без учета плотности воздуха на данной высоте полета
3) это истинная воздушная скорость, измеренная без учета изменения температуры и плотности воздуха на данной высоте полета
4) это индикаторная скорость, измеренная с учетом изменения давления воздуха от стандартного давления на уровне моря на данной высоте полета
3. Контрольный вопрос. Углом сноса самолета β_сн называется?
1) Угол между вектором путевой скорости и горизонтальной проекцией истинной воздушной скорости
2) угол между продольной осью летательного аппарата или судна и горизонтальной плоскостью
3) угол между хордой крыла и проекцией его скорости V на плоскость ОХY связанной системы координат
4) Угол, образованный траекторией планирования и линией горизонта
4. Контрольный вопрос. В самолетовождении основными направлениями являются:
1) курс самолета
2) путевой угол и пеленг
3) азимут на ориентир
4) Все вышеперечисленные
5. Контрольный вопрос. Истинным курсом (ИК) называется:
1) Называется углом, между южным направлением меридиана точки и продольной осью самолета при вертикальном полете  или ее проекции на плоскость горизонта при вертикальном полете.
2) Называется углом,  между северным направлением меридиана точки и продольной осью самолета при горизонтальном полете или ее проекции на плоскость горизонта при негоризонтальном полете.
3) Называется углом, заключенный между северным направлением меридиана точки и направлением пути самолета.
4) Ни один из вариантов не является правильным.
6. Контрольный вопрос. Истинным путевым углом (ИПУ) называется:
1) Называется углом, между южным направлением меридиана точки и продольной осью самолета при вертикальном полете  или ее проекции на плоскость горизонта при вертикальном полете.
2) Называется углом, заключенный между северным направлением меридиана точки и направлением пути самолета.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК 8 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-8.2)
1. Контрольный вопрос. Каким прибором измеряют истинную высоту? 
1) Радиовысотомером
2) Барометрическим высотомером
3) GPS-приемник
4) Гамма-лучевой высотомер
2. Контрольный вопрос. С приближением скорости самолета к скорости звука аэродинамические характеристики самолета начинают зависеть от…?
1)
скоростного напора
2)
числа Маха
3)
скорости воздушного потока
4)
подъемной силы
3. Контрольный вопрос. Каким прибором измеряют вертикальную скорость полета?
1)
вариометр 
2)
aнемометр
3)
манометр
4)
ротаметр
4. Контрольный вопрос. Полеты с постоянным истинным курсом по локсодромии легко выполнимы при помощи самых простых и широко применяются при полетах на малые и средние расстояния до…
1)
500км.
2)
1000км.
3)
1500км.
4)
3000км.
5. Контрольный вопрос. В Девиационный прибор входит:

1) поперечные валики, продольные валики, магниты, удлинители.
2) катушка, магниты, уводящая камера, лампа подсвета.
3) щетки, датчик, кольцевой потенциометр, контактные кольца, катушка, магниты.
4) статор, клеммник, шестерня, продольные валики, поперечные валики, катушка.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК 8 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-8.3)
1. Контрольный вопрос. В какой из точек следует размещать датчик угловых скоростей?
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1)
в узловой точке упругой оси самолета (точка а), тогда будут считываться показатели угловой скорости вращения самолета и угловой скорости изгибных колебаний;
2)
в точке пучности упругой линии (точка b), чтобы датчик не реагировал на показатели угловой скорости изгибных колебаний;
3)
ни в одной из предложенных использовать датчики ошибочно;
4)
конструкция ЛА позволяет применение датчиков в любой из предложенных точек.
2. Контрольный вопрос. В каком порядке должны располагаться звенья динамической характеристики в представленной структурной схеме?
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1) 1 – звено преобразования входного статического давления Pст 
    2 – звено преобразования давления P1 
    3 – звено преобразования силы Fдв
    4 – звено преобразования следящей системы
    5 – звено формирования выходного сигнала
2) 1 – звено преобразования давления P1
    2 – звено преобразования следящей системы
    3 – звено преобразования входного статического давления Pст
    4 – звено формирования выходного сигнала
    5 – звено преобразования силы Fдв
3) 1 – звено преобразования следящей системы
    2 – звено преобразования давления P1
    3 – звено преобразования силы Fдв
    4 – звено формирования выходного сигнала
    5 – звено преобразования входного статического давления Pст  
4) 1 – звено преобразования силы Fдв
    2 – звено преобразования следящей системы  
    3 – звено формирования выходного сигнала
    4 – звено преобразования давления P1
    5 – звено преобразования входного статического давления Pст  
5) 1 – звено преобразования входного статического давления Pст  
    2 – звено преобразования давления P1
    3 – звено формирования выходного сигнала
    4 – звено преобразования следящей системы  
    5 – звено преобразования силы Fдв
3. Контрольный вопрос. Какие корректирующие устройства, в зависимости от характера корректирующих моментов и угла наклона оси Z ротора гироскопа, бывают?
1. Пропорциональная коррекция и коррекция релейного типа
2. Пропорциональная коррекция, коррекция релейного типа и смешанная коррекция
3. Пропорциональная коррекция, линейная коррекция и смешанная коррекция
4. Пропорциональная коррекция, линейная коррекция, коррекция релейного типа и смешанная коррекция
4. Контрольный вопрос. Как управлять моментами, развиваемыми двигателями коррекции?
1. С помощью вращения ЖМП
2. С помощью свойства изменения сопротивления между электродами в зависимости от температуры
3. С помощью свойства изменения сопротивления между электродами в зависимости от угла наклона корпуса ЖМП и силы лобового сопротивления среды.
4. С помощью свойства изменения сопротивления между электродами в зависимости от угла наклона корпуса ЖМП к плоскости горизонта.
5. Контрольный вопрос. Что позволяет увеличить величину корректирующего момента?
1. Источник трехфазного тока и дополнительные обмотки управления на роторе гиродвигателя
2. Дополнительные обмотки возбуждения на роторе гиродвигателя
3. Параллельное включение обмотки возбуждения со статорными обмотками гиродвигателя
4. Последовательное включение обмотки возбуждения со статорными обмотками гиродвигателя
3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК 8 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-8.1)
1. Контрольный вопрос. Что такое боковое эшелонирование?
1) расстояние между ЛА вдоль линии пути или временной интервал пролета пунктов обязательного уведомления;
2) наидлиннейшее расстояние точки, что соответствует положению центра масс ЛА до заданной линии пути;
3) наикратчайшее расстояние точки, что соответствует положению центра масс ЛА до заданной линии пути.
4) расстояние между ЛА вдоль линии пути или временной интервал пролета без пунктов обязательного уведомления;
2. Контрольный вопрос. На сколько групп условно делятся датчики навигационной информации?
1) 1
2) 2
3) 3
4) 4 
3. Контрольный вопрос. Если на ЛА отсутствует ИНС (Инерциальная Навигационная Система), то основными датчиками углового положения ЛА могут быть:
1) астрономические навигационные системы 
2) разнообразные визирные устройства; 
3) дальномеры;
4) гироскопические датчики вертикали.
4. Контрольный вопрос. Для чего используется АРК(автоматический радиокомплекс)?
1) обеспечивает экипаж информацией о координатах местоположения самолета, о направлении и скорости его движения в любой точке земного шара, на любых высотах и скоростях.
2) для измерения курсовых углов приводных и широко речевых радиостанций при полете по маршруту и во время пред посадочного маневрирования.
3) позволяет определить на борту ЛА его гиперболические координаты;
4) обеспечивают выявление, распознавание и определение координат ориентиров относительно системы координат, связанной с ЛА.
5. Контрольный вопрос. Какие датчики и приборы требуются для определения параметров относительного движения? 
1) высотомер, указатель (истинной, воздушной и приборной) скорости и числа Маха;
2) авиационный компас(магнитный), гидрокомпас, астрокомпас,  авиагоризонт, указатель поворота и скольжения, датчик угла атаки, датчик угловой скорости; 
3)  радиополукомпас, автоматический радиокомпас, дальномер;
4) часы.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК 8 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-8.2)
1. Контрольный вопрос. Основные преимущества БИНС:
1) Высокая информативность и универсальность, то есть при помощи ИНС определяется вся совокупность пилотажно-навигационных параметров, необходимых для управления ЛА
2) Полная автономность функционирования 
3) Высокая помехозащищенность 
4) Возможность высокоскоростной выдачи информации (до 100Гц и выше)
5) Все варианты являются верными
2. Контрольный вопрос. На самолете на магнитную стрелку действует:
1) Ослабленная ферромагнитными элементами самолета направляющая сила , которая устанавливает стрелку по направлению вектора К (коэффициент  характеризует ослабление напряженности направляющей силы  и лежит в пределах 0.9…0.95).
2) Напряженность возмущающего поля NB, которая зависит от близости носителей этого поля до чувствительного элемента и от магнитного курса самолета. Вектор, NB геометрически складываясь с вектором , образует суммарный вектор K, который составляет с вектором  (магнитным меридианом – NM ) угол , называемый девиацией.
3) Сила СλН, действующая перпендикулярно продольной оси самолета (в правый или левый борт). Создается твердым железом, расположенным вдоль поперечной оси самолета, и вызывает полукруговую девиацию. На курсах 90 и 270° девиация равна нулю, а на курсах 0 и 180° — максимальному значению. Девиация от этой силы изменяется по зако​ну косинуса.
4) Все вышеперечисленные.
3. Контрольный вопрос. Какие из наиболее известных реализованных вариантов ММГ принадлежат к группе ММГ RR-типа 
1) ГМП и ГКП
2) ГМП и ГК
3) ГСМ и ГКП
4) ГСМ и ГРМ
4. Контрольный вопрос. Укажите расшифровку аббревиатуры ГСМ
1) Гидроусилитель средней мощности 
2) Гироскоп со сосредоточенной массой
3) Гироскоп со смещенным моментом
4) Ни один из вариантов не является правильным
5. Контрольный вопрос. Чему пропорциональна амплитуда колебаний внешней рамки в ГКП
1) Кинетическому моменту
2) Гироскопическому моменту
3) Угловой скорости 
4) Угловому ускорению
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК 8 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-8.3)
1. Контрольный вопрос. Дано основное уравнение навигации U=V-uxR в котором R является: 
1) Вектор, определяющий скорость движения относительно Земли
2) Вектор абсолютной скорости относительно ЛА
3) Вектор положения объекта
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Данная формула определяет:
1) Гравитационное ускорение
2) Абсолютное ускорение объекта
3) Кажущееся ускорение 
3. Контрольный вопрос. На рисунке показана функциональная схема ИНС с вращающейся системой координат, где В1..В4 являются вычислительными устройствами.
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Задача какого из вычислителей заключается в вычислении кориолисового ускорения:

1) В1
2) В2
3) В3
4) В4
4. Контрольный вопрос. Блок «Имитационные модели движения НИСЗ GPS & GLONASS и ЛА»:
а) формирует на текущий момент времени «истинные» координаты и компоненты вектора скорости ЦМ ЛА , углы Эйлера (тангаж, рысканье, крен), а также, «истинные» эфемериды навигационных КА систем GLONASS/GPS.
б) формирует «истинные» координаты антенной системы в инерциальной CK на основе использования координатных преобразований и вектора Х и углов Эйлера
в) определяет видимые антенной системой НИСЗ и формирует список видимых НИСЗ
г) предназначен для моделирования истинных значений измерений дальности, скорости δ  и разности фаз для видимых НИСЗ с учетом перечисленных выше неконтролируемых факторов.
5. Контрольный вопрос. Блок «Вычисление «истинных» положений антенн в инерциальной СК»:
а) формирует на текущий момент времени «истинные» координаты и компоненты вектора скорости ЦМ ЛА , углы Эйлера (тангаж, рысканье, крен), а также, «истинные» эфемериды навигационных КА систем GLONASS/GPS.
б) формирует «истинные» координаты антенной системы в инерциальной CK на основе использования координатных преобразований и вектора Х и углов Эйлера
в) определяет видимые антенной системой НИСЗ и формирует список видимых НИСЗ
г) предназначен для моделирования истинных значений измерений дальности, скорости δ и разности фаз для видимых НИСЗ с учетом перечисленных выше неконтролируемых факторов.
