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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)
1 семестр
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК 5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-5.1)

1. Симметричные автоколебания в системах с двухпозиционным релейным элементом. Частотный способ построения R-характеристик.
2. Симметричные автоколебания в системах с двухпозиционным релейным элементом. Алгебраический способ построения R-характеристик.
3. Несимметричные автоколебания в системах с двухпозиционным релейным элементом. Частотный способ построения R-характеристик.
4. Несимметричные автоколебания в системах с двухпозиционным релейным элементом. Алгебраический способ построения R-характеристик.
5. Автоколебания в системах с трехпозиционным релейным элементом.
6. Устойчивость автоколебаний в релейных системах с двухпозиционным релейным элементом. Алгебраический критерий.
7. Алгебраический критерий устойчивости вынужденных колебаний в системах с двухпозиционным релейным элементом.
8. Частотный критерий устойчивости вынужденных колебаний в системах с двухпозиционным релейным элементом.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК 5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-5.2)

1. Актуальность методов линеаризации релейных систем. Основная идея линеаризации.
2. Постановка задачи синтеза релейной автоколебательной системы.
3. Общий подход к синтезу релейных систем.
4. Контроль автоколебаний при синтезе с помощью метода фазового годографа.
5. Алгоритм синтеза и оптимизации релейных систем. 
6. Определение производных   при трехпозиционном управлении.
7. Частотный анализ релейной системы (построение ЛАЧХ по первой гармонике). 
8. Определение производных   при двухпозиционном управлении.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК 5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-5.3)

1. Двухпозиционный релейный элемент с гистерезисом является:

1. Статической нелинейностью 

2. Динамической нелинейностью

3. Звеном с запаздыванием

4. Звеном с изменяющейся постоянной времени

5. Звеном с неоднозначными параметрами

2. Какие из следующих терминов и определений относятся к точкам фазового пространства, в которых все производные по времени от переменных состояния равны нулю

1. Точки равновесного состояния

2. Особые точки

3. Точки, соответствующие положению равновесия

4. Конечные точки фазовых траекторий

5. Точки экстремума

3. Даны уравнения нелинейной системы
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Какой характер имеют особые точки системы?

1. Две точки типа фокус, одна типа центр

2. Одна точка типа центр, две точки типа седло

3. Две точки типа неустойчивый фокус

4. Две точки типа устойчивый узел

5. Две точки типа центр, одна точка типа седло

       4.    В чем суть алгебраического способа определения симметричных автоколебаний в нелинейной САУ?

1) периодическое решение соответствует комплексно-сопряженным корням характеристического уравнения гармонически линеаризованной разомкнутой системы.

2) периодическое решение соответствует чисто мнимым корням уравнения, указанного в первом пункте.

3) периодическое решение соответствует комплексно-сопряженным корням характеристического уравнения гармонически линеаризованной замкнутой системы.

4) периодическое решение соответствует чисто мнимым корням уравнения, указанного в третьем пункте.

5. Вычислить коэффициенты гармонической линеаризации для двухпозиционного релейного элемента с полкой 
[image: image4.wmf]с

  и гистерезисом 
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6. Какое выражение для критерия устойчивости периодического решения является правильным 

1. 
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7. Несимметричные автоколебания могут возникнуть из-за:

1. Астатизма объекта управления

2. Неоднозначности нелинейности

3. Внешнего воздействия

4. Несимметрии нелинейности

5. Установившейся ошибки

3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)
1 семестр
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК 5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-5.1)

1. Устойчивость автоколебаний в системах с двухпозиционным релейным элементом. Частотный критерий.
2. Устойчивость автоколебаний в системах с трехпозиционным релейным элементом. Алгебраический критерий.
3. Линеаризация по полезному сигналу систем с  двухпозиционными релейными элементами. Алгебраический способ.
4. Линеаризация по полезному сигналу систем с  двухпозиционными релейными элементами. Частотный способ.
5. Линеаризация по полезному сигналу систем с  трехпозиционными релейными элементами. Алгебраический способ.
6. Вынужденные колебания в системах с двухпозиционными релейными элементами. Определение параметров колебаний.
7. Линеаризация по полезному сигналу системы с двухпозиционным релейным элементом, работающей в режиме вынужденных колебаний. 
8. Скользящий режим движения. Доопределение Филиппова.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК 5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-5.2)

1. Ограничения метода конечномерной оптимизации при синтезе релейных систем.
2. Выбор критерия оптимизации при синтезе релейных систем.
3. Линеаризация по полезному сигналу систем с  двухпозиционными релейными элементами. Алгебраический способ.
4. Линеаризация по полезному сигналу систем с  двухпозиционными релейными элементами. Частотный способ.
5. Линеаризация по полезному сигналу систем с  трехпозиционными релейными элементами. Алгебраический способ.
6. Выбор структуры коррекции релейной системы.
7. Линеаризация по полезному сигналу системы с двухпозиционным релейным элементом, работающей в режиме вынужденных колебаний.
8. Проблема повышения частоты автоколебаний и ее решение.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК 5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-5.3)

1. В выражении для производной от функции Ляпунова 
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1. Вектором правых частей дифференциальных уравнений системы

2. Вектором перпендикулярным к поверхности 
[image: image18.wmf]Vconst
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3. Вектором скорости изображающей точки в фазовом пространстве

4. Вектором производных от фазовых координат по времени

5.Вектором проекций функции Ляпунова на оси координат

1,3,4

2. Что можно оценить с помощью критерия абсолютной устойчивости Попова?

1. Абсолютную устойчивость в малом

2. Абсолютную устойчивость состояния равновесия

3. Абсолютную устойчивость автоколебаний

4. Абсолютную устойчивость режима слежения

5. Абсолютную устойчивость секторов нелинейности 
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3. Какие из следующих терминов и определений относятся к точкам фазового пространства, в которых все производные по времени от переменных состояния равны нулю

1. Точки равновесного состояния

2. Особые точки

3. Точки, соответствующие положению равновесия

4. Конечные точки фазовых траекторий

5. Точки экстремума

4. Даны уравнения нелинейной системы
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5. Какой характер имеют особые точки системы?

1. Две точки типа фокус, одна типа центр

2. Одна точка типа центр, две точки типа седло

3. Две точки типа неустойчивый фокус

4. Две точки типа устойчивый узел

5. Две точки типа центр, одна точка типа седло

       6.    В чем суть алгебраического способа определения симметричных автоколебаний в нелинейной САУ?

1) периодическое решение соответствует комплексно-сопряженным корням характеристического уравнения гармонически линеаризованной разомкнутой системы.

2) периодическое решение соответствует чисто мнимым корням уравнения, указанного в первом пункте.

3) периодическое решение соответствует комплексно-сопряженным корням характеристического уравнения гармонически линеаризованной замкнутой системы.

4) периодическое решение соответствует чисто мнимым корням уравнения, указанного в третьем пункте.

7. Вычислить коэффициенты гармонической линеаризации для двухпозиционного релейного элемента с полкой 
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  и гистерезисом 
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