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1 Цель и задачи освоения дисциплины (модуля)

Целью освоения дисциплины (модуля) является развитие у студентов личностных качеств, а также формирование у студентов системы знаний о дисциплине как науке, виде деятельности, способе управления и развития субъектов рыночной деятельности в современных условиях.
Задачами освоения дисциплины (модуля) являются: 

– изучение теоретических и методологических основ транспорта, транспортных систем, теории сложных систем и нелинейной динамики;

– приобретение навыков в области организации транспортных процессов в сложных транспортных системах для обеспечения их безопасной эксплуатации; 

– формирование умений применять полученные знания при выборе наиболее рациональных вариантов организации транспортных процессов.

2 Место дисциплины (модуля) в структуре основной профессиональной образовательной программы

Дисциплина (модуль) относится к части основной профессиональной образовательной программы, формируемой участниками образовательных отношений.
Дисциплина (модуль) изучается в 3 семестре.
3 Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю)

Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), соотнесенных с планируемыми результатами освоения основной профессиональной образовательной программы (формируемыми компетенциями) и индикаторами их достижения, установленными в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы, приведён ниже.

В результате освоения дисциплины (модуля) обучающийся должен:
Знать: 

1) классификацию планировок улично-дорожной сети (УДС) городов; критерии оценки степени развития улично-дорожной сети (код компетенции – ПК-10, код индикатора – ОПК-10.1.);

Уметь: 

1) рассчитывать критерии развитости улично-дорожной сети; рассчитывать уровень качества транспортного обслуживания (код компетенции – ПК-10, код индикатора – ПК-10.2);

Владеть:
1) методами расчёта пропускной способности и безопасности участков УДС; методами расчёта характеристик УДС и критериев уровня транспортного обслуживания (код компетенции – ПК-10, код индикатора – ПК-10.3).
4 Объем и содержание дисциплины (модуля)
4.1 Объем дисциплины (модуля), объем контактной и самостоятельной работы обучающегося при освоении дисциплины (модуля), формы промежуточной аттестации по дисциплине (модулю)
	Номер семестра
	Формы промежуточной аттестации
	Общий объем в зачетных единицах
	Общий объем в академических часах
	Объем контактной работы

в академических часах
	Объем самостоятельной работы в академических часах

	
	
	
	
	Лекционные занятия
	Практические (семинарские) занятия
	Лабораторные работы
	Клинические практические занятия
	Консультации
	Промежуточная аттестация
	

	Заочная форма обучения*

	3
	Э
	4
	144
	2
	6
	-
	-
	2
	0,25
	133,75

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	Итого
	Э
	4
	144
	2
	6
	-
	-
	2
	0,25
	133,75

	


Условные сокращения: Э – экзамен, ЗЧ – зачет, ДЗ – дифференцированный зачет (зачет с оценкой), КП – защита курсового проекта, КР – защита курсовой работы.
4.2 Содержание лекционных занятий

Заочная форма обучения
	№

п/п
	Темы лекционных занятий

	3 семестр 

	1
	Предмет и задачи дисциплины, ее место в учебном процессе. Определение понятий «система», «системный подход». Характеристика и особенности современных транспортных систем. Развитие системной деятельности на автомобильном транспорте 

	2
	Основные понятия нелинейной динамики. Теория нелинейной динамики. Сложные транспортные системы. Бифуркации и катастрофы. Самоорганизованная критичность. Модели транспортных систем


4.3 Содержание практических (семинарских) занятий

Заочная форма обучения

	№ занятия
	Темы практических (семинарских) занятий

	3 семестр 


	1
	 Нелинейные модели транспортных систем

	2
	 Изучение сложного поведения транспортных систем.

	3
	 Решение задач имитационного моделирования транспортной системы


4.4 Содержание лабораторных работ

Занятия указанного типа не предусмотрены основной профессиональной образовательной программой.
4.5 Содержание клинических практических занятий

Занятия указанного типа не предусмотрены основной профессиональной образовательной программой.
4.6 Содержание самостоятельной работы обучающегося

Заочная форма обучения

	№

п/п
	Виды и формы самостоятельной работы

	3 семестр 


	1
	Освоение и проработка содержания дисциплины по учебной литературе, подготовка к практическим занятиям

	2
	Самостоятельное изучение дополнительной литературы по дисциплине

	3
	Подготовка к промежуточной аттестации и ее прохождение


5 Система формирования оценки результатов обучения по дисциплине (модулю) в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации обучающегося

Заочная форма обучения 
	Мероприятия текущего контроля успеваемости 

и промежуточной аттестации обучающегося
	Максимальное количество баллов 

	3 семестр 

	Текущий 

контроль 

успеваемости
	Оцениваемая учебная деятельность 

обучающегося:

	
	Посещение лекционных занятий
	30

	
	Работа на практических занятиях
	30

	
	Итого
	60

	
	Экзамен
	40 (100*)


* В случае отказа обучающегося от результатов текущего контроля успеваемости

Шкала соответствия оценок в стобалльной и академической системах оценивания результатов обучения по дисциплине (модулю)

	Система оценивания 

результатов обучения 
	Оценки

	Стобалльная система оценивания
	0 – 39
	40 – 60
	61 – 80
	81 – 100

	Академическая система оценивания 

(экзамен, дифференцированный зачет, защита курсового проекта, 

защита курсовой работы)
	Неудовлетворительно
	Удовлетворительно
	Хорошо
	Отлично

	Академическая система оценивания 

(зачет)
	Не зачтено
	Зачтено


6 Описание материально-технической базы (включая оборудование и технические средства обучения), необходимой для осуществления образовательного процесса по дисциплине (модулю) 

Для осуществления образовательного процесса по дисциплине (модулю) требуется учебная аудитория, оборудованная экраном, проектором и доской для написания мелом.
7 Перечень основной и дополнительной учебной литературы, необходимой для освоения дисциплины (модуля)
7.1 Основная литература

1. Агуреев И. Е., Темнов Э. С. Общий курс транспорта. Тула, изд-во ТулГУ, 2017. 120 с.
2. Горев А. Э. Основы теории транспортных систем. — ISBN 978-5-9227-0266-9. — Текст : электронный // С.-Петербургский государственный архитектурно-строительный университет : [сайт]. — URL: https:// https://www.spbgasu.ru/documents/docs_231.pdf (дата обращения: 01.06.2021). — Режим доступа: свободный.
7.2 Дополнительная литература
3. Магницкий Н. А., Сидоров С. В. Новые методы хаотической динамики. М.: Эдиториал УРСС, 2004. 320 с.

4. Анищенко В. С., Астахов В. В., Вадивасова Т. Е. Регулярные и хаотические автоколебания. Синхронизация и влияние флуктуаций. Долгопрудный: Издательский Дом «Интеллект», 2009. 312 с.

5. Агуреев И. Е. Применение теории Фейгенбаума-Шарковского-Магницкого для анализа модели конкуренции двух автомобильных перевозчиков // Труды Института системного анализа Российской академии наук. Динамика неоднородных систем / Под ред. С. В. Емельянова. Т. 33. Вып. 12. М.: Издательство ЛКИ, 2008. С. 159-175.

6. Агуреев И. Е. Нелинейная динамика в теории автомобильных транспортных систем // Известия ТулГУ. Автомобильный транспорт. Вып. 9. Тула: Изд-во ТулГУ, 2006. С.3-13.

7. Агуреев И. Е. Нелинейные модели транспортных процессов и систем // Известия ТулГУ. Автомобильный транспорт. Вып. 10. Тула: Изд-во ТулГУ, 2006. С.3-11.

8 Перечень ресурсов информационно-телекоммуникационной сети «Интернет», необходимых для освоения дисциплины (модуля)

1. Электронный читальный зал «БИБЛИОТЕХ»: учебники авторов ТулГУ по всем дисциплинам. – Режим доступа: https://tsutula.bibliotech.ru/, по паролю. – Загл. с экрана.

2. ЭБС IPRBooks универсальная базовая коллекция изданий. – Режим доступа: http://www.iprbookshop.ru, по паролю. – Загл. с экрана.

3. ЭБС Biblio-online.ru (ЭБС Издательства «Юрайт»). – Режим доступа: http://biblio-online.ru, по паролю.

4. Научная Электронная Библиотека eLibrary – библиотека электронной периодики. Режим доступа: http://elibrary.ru/, по паролю. – Загл. с экрана

5. НЭБ КиберЛенинка научная электронная библиотека открытого доступа. Режим доступа: http://cyberleninka.ru, – Загл. с экрана.

6. Единое окно доступа к образовательным ресурсам: портал [электронный ресурс]. – Режим доступа: http://window.edu.ru. – Загл. с экрана.

7. http://www.ati.su/Trace/ - интернет-ресурс «АвтоТрансИнфо». 

8.http://www.mirtransporta.ru/ - интернет-ресурс  «ГрузАвтоИнфо».

9. http://transizdat.com/journals/ - интернет-ресурс  «Автоперевозки».

10.ЭБС IPRBooks универсальная базовая коллекция изданий. – Режим доступа: http://www/iprbooksshop.ru. по паролю. - Загл.с экрана.

9 Перечень информационных технологий, необходимых для осуществления образовательного процесса по дисциплине (модулю)
9.1 Перечень необходимого ежегодно обновляемого лицензионного и свободно распространяемого программного обеспечения, в том числе отечественного производства 
1. Текстовый редактор Microsoft Word;

2. Программа для работы с электронными таблицами Microsoft Excel;

3. Программа подготовки презентаций Microsoft PowerPoint;

4. Программный комплекс AimSun;
5. Пакет офисных приложений «Мой офис»;
6. Автоматизированная контрольно-обучающая система кафедры. 

9.2 Перечень необходимых современных профессиональных баз данных и информационных справочных систем

Современные профессиональные базы данных и информационные справочные системы не требуются.
