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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.1)

ВОПРОС 1 Каким основным признаком характеризуется процесс управления?
1. Наличием контролируемых параметров 

2. Наличием цели управления 

3. Наличием управляющих воздействий 

4. Наличием объекта управления 

ВОПРОС 2 Что такое возмущающее воздействие?

1. По срабатыванию соответствующих конечных выключателей. 

2. Воздействие окружающей среды на объект управления 

3. Неконтролируемое изменение управляющего воздействия 

4. Любое управляющее воздействие 

5. Выключение системы управления объектом 

6. По истечению заданного промежутка времени. 

ВОПРОС 4 Что такое косвенный контролируемый параметр?

1. Выходной параметр системы, который не интересует нас в смысле достижения цели управления, но с его помощью может быть идентифицирован нужный параметр 

2. Второстепенный, побочный параметр 

3. Параметр, который случайно контролируется системой. 

4. Не нужный для целей управления параметр 

ВОПРОС 5 Что такое управляющее воздействие?

1. Любое воздействие на объект управления. 

2. Входной сигнал системы управления объектом 

3. Любое воздействие системы управления на объект управления 

4. Это воздействие управляющего органа на объект управления с целью приведения его в желаемое состояние 

ВОПРОС 6 Что такое автоматизированная система?

1. Система, в которой функции человека ограничены инициализацией процесса управления 

2. Система, которая выполняет большинство функций без участия человека. 

3. Система, в которой за человеком остаются функции выбора варианта управления при многовариантных задачах 

4. Система, в которой на выходе поддерживается неизменная выходная величина 

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.2)

ВОПРОС 1 При решении каких задач используется принцип оценочных функций?

1. При решении технологических задач

2. При управлении приводом 

3. При выполнении интерполяции

4. При первичной обработке управляющей программы.

ВОПРОС 2 Где в системе ЧПУ используется принцип цифрового дифференциального анализатора?

1. При решении задач интерполяции. 

2. В контроллере привода

3. В контроллере датчиков обратной связи

4. В модуле умножения.

ВОПРОС 4 Какой блок системы автоматизированной подготовки управляющих программ производит расчёт траектории движения инструмента?

1. Программа

2. Программно-математическое обеспечение базовой ЭВМ.

ВОПРОС 5 Какую информацию получает пользователь от системы автоматизированной подготовки управляющих программ??

1. Листинг управляющей программы. 

2. Таблицу координат опорных точек.  

3. Управляющую программу на конкретном материальном носителе, её листинг и траекторию с координатами опорных точек

4. Чертёж траектории движения инструмента

ВОПРОС 6 Какие АСУТП могут быть отнесены к классу автоматических систем?

1. Системы с ЭВМ в режиме сбора и обработки информации

2. Иерархические системы.

3. Системы ЭВМ в режиме советчика

4. Системы с ЭВМ в режимах супервизорном и непосредственного цифрового управления

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.3)
ВОПРОС 1 Что такое замкнутая система управления?

1. Система, в которой управляющее воздействие формируется на основании результата сравнения входной и выходной величины 

2. Система, в которой выход замкнут со входом. 

3. Система, в которой вход замкнут на землю 

4. Система с обратной связью 

ВОПРОС 2 В каких случаях используются разомкнутые системы управления?

1. Когда неизвестны характеристики объекта управления. 

2. Когда динамические характеристики объекта управления и управляющего органа таковы, что позволяют воспроизводить желаемое состояние объекта с заданной точностью в существующем диапазоне возмущений.

3. Когда измерение требуемого выходного параметра технически трудно реализуемо

4. Когда не конкретизированы требования к точности воспроизведения выходных параметров
ВОПРОС39 Какой параметр позиционного контура управления хранится в области параметров системы ЧПУ?

1. Число элементарных звеньев регулирования
2. Коэффициент усиления привода подач.
3. Добротность контура
4. Постоянная времени контура
ВОПРОС 4 Что из себя представляет геометрическая задача?

1. Аппроксимация траектории кривыми третьего порядка.

2. Реализацию алгоритма интерполяции

3. Расчёт направлений и скоростей перемещения

4. Расчёт координат опорных точек

ВОПРОС 5 Кто принимает решение об изменении управляющих воздействий в АСУТП с ЭВМ в супервизорном режиме?

1. ЭВМ верхнего уровня

2. Устройство связи с объектом. 

3. Оператор.

4. Контур локального управления

ВОПРОС 6 Какой аппарат используется для анализа и синтеза систем управления?

1. Булева алгебра. 

2. Преобразование Лапласа.

3. Аналитическая геометрия.

4. Теория подобия
