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Введение

Самостоятельная работа является неотъемлемой частью обучения студентов и является эффективным способом становления квалифицированного специалиста, а, может быть, и будущего ученого. В процессе самостоятельной работы студенты расширяют свой кругозор, учатся решать прикладные задачи, получают опыт работы с научной и учебной литературой, повышает уровень остаточных знаний Самостоятельная работа студентов стимулирует более глубокое освоение общеобразовательных курсов и позволяет связать зачастую абстрактные понятия с реальными научными проблемами.

Цели и задачи самостоятельной работы студентов.
Целью работы явятся углубление и закрепление знаний, полученных при изучении курса «Инерциальные навигационные системы», развитие навыков самостоятельной работы, умения решать конкретные инженерные задачи.

Темы, выносимые на самостоятельную работу

Самостоятельная внеаудиторная работа выполняется студентом в соответствии с темами указанными в таблице 1 и методическими указаниями по выполнению практических занятий. В этой таблице так же указан литературные источники, необходимый для освоения предложенного материала и вид отчетности по нему. 
Таблица 1

	№

п/п
	Наименование видов самостоятельной работы
	Трудоемкость

(час.)
	Методические материалы



	1
	Решение задач на алгебраические действия с комплексными числами
	5
	[1,2]
(см. п. 8.1)

	2
	Решение задач на установление аналитичности функций комплексного переменного
	5
	[1,2]
(см. п. 8.1)

	3
	Вычисление интегралов от функций комплексного переменного
	5
	[1,2]
(см. п. 8.1)

	4
	Решение задач на установление характера особых точек 
	5
	 [1,2]
(см. п. 8.1)

	5
	Решение задач на использование теоремы Коши о вычетах 
	5
	 [1,2]
(см. п. 8.1)

	6
	Вычисление несобственных интегралов
	5
	[1,2]
(см. п. 8.1)

	7
	Вычисление комплексного спектра функций 
	5
	[1,2]
(см. п. 8.1)

	8
	Решение дифференциальных уравнений 

с помощью преобразования Лапласа
	5
	[2,3]
(см. п. 8.1)

	9
	Контрольно-курсовая работа
	10
	[2,3]
(см. п. 8.7)
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