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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
[bookmark: _Hlk10987176]2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)
Четвертый семестр
[bookmark: _Hlk12477825][bookmark: _Hlk11357519]Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-7.1)
1. Какие принципы регулирования существуют?
а) Регулирование по отклонению и регулирование по возмущению;		
б) Регулирование по возмущению и регулирование по воздействию;
в) Регулирование по отклонению, по возмущению и по воздействию.
2. Какие системы называются системами прямого действия?
а) системы, в которых отсутствует корректирующий элемент;
б) системы, в которых отсутствует исполнительный элемент;	
в) системы, в которых отсутствует усилительный элемент.
3.В зависимости от отклонения регулируемой величины в установившемся режиме, САУ  делятся на:
   а) статические и астатические;		
   б) основные, косвенные, дополнительные;
   в) корректирующие, усилительные, преобразующие.
4. Что называют  регулирующим органом?
а) Часть автоматического регулятора;
б) Часть регулируемого объекта, на которую воздействует регулятор;
в) Часть регулирующего объекта.
5. Что называют  регулируемым объектом?
а) Автоматический регулятор;
б) Машина, аппарат или иное устройство, к которому присоединяется автоматический регулятор;	
в) Машина, аппарат или какое-либо иное устройство.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-7.2)


1.Выберете переходную характеристику для функции:   



                 

2. Какую схему  САУ  называют структурной?
а)  схему САУ, составленную из динамических звеньев с указанием их передаточных функций;
б) схему САУ, составленную из передаточных функций; 
в) схему САУ, составленную из  звеньев. 
3. Что называется свертыванием структурной схемы?
а)  Процесс преобразования структурной схемы к виду, удобному для анализа САУ;
б) Процесс преобразования структурной схемы к краткому, обобщенному виду;
в) Процесс составления дифференциальных уравнений в операторной форме.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-7.3)

1. Какую передаточную функцию имеет  колебательное звено ?



 а)      б)      в) 
2. Перечислите и сформулируйте критерии устойчивости системы.

Пятый семестр
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-7.1)

1. Как по переходной характеристике определить основные показатели качества САУ (установившуюся ошибку, время регулирования и перерегулирование)? Написать используемые формулы.
2. К чему приводит в замкнутой САУ увеличение коэффициента передачи (усиления) прямой цепи и обратной связи (показать с помощью формул)?
3. Время переходного процесса  определяется по формуле:


	А)       	            В) 


	Б)                             Г) 

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-7.2)

1. 
Дана передаточная функция  и структурная схема. Записать передаточную функцию от входа к сигналу на выходе первого элемента сравнения.
[image: 14]

2. Дана структурная схема. Записать передаточную функцию 
[image: 9]
3. Определить вид ( колебательный, апериодический) переходной характеристики и ее установившееся значение по передаточной функции замкнутой САУ вида



4. Записать передаточные функции типовых звеньев, которое обеспечивают на выходе амплитуду установившихся колебаний A = 1, если на его вход подан сигнал     Xвх = 10 sin2t


Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-7.3)

1. Исследовать устойчивость САУ по критерию Гурвица 



[image: 9]                                  

2. По передаточной функции построить ЛАФЧХ:


3. Какой наклон более желателен для ЛАЧХ разомкнутой системы на высоких частотах?
	А)  - 20 ДБ/дек.   	В) - 40 ДБ/дек.
	Б)– 60 ДБ/дек.    	Г)– 80 ДБ/дек.

3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)
Четвертый семестр
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-7.1)
1. Линейная система неустойчива, если: 
а) среди корней ее характеристического уравнения есть хотя бы один корень с положительной вещественной частью 
б) среди корней ее характеристического уравнения есть хотя бы один корень с отрицательной вещественной частью
в) среди корней ее характеристического уравнения есть хотя бы один корень с нулевой вещественной частью
2. Линейная система устойчива асимптотически, если:
а) все корни ее характеристического уравнения имеют отрицательные вещественные части 
б) все корни ее характеристического уравнения имеют положительные вещественные части
в) все корни ее характеристического уравнения имеют нулевые вещественные части
3. Каким соотношением связаны между собой единичная скачкообразная и единичная импульсная функции?



     а)          б)             в) 
4. Какое условие накладывается на главную обратную связь любой системы?
а) Она должна быть отрицательной      б) Она должна быть положительной
в) Она должна быть больше 1;                г)Она должна быть меньше 1
5. Какую передаточную функцию имеет интегрирующее звено ?




       а)               б)          в) 
6. Что представляет собой  ФЧХ?
а) зависимость сдвига фаз выходного сигналов от частоты входного воздействия;
б) зависимость амплитуды выходного сигналов от частоты входного воздействия;
в) зависимость сдвига фазы и амплитуды выходного сигналов от частоты входного воздействия.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-7.2)

1. Разработать структурную схему системы управления угловой скоростью вала с двигателем постоянного тока и обратными связями по току и скорости.
2. Составить структурную схему системы стабилизации оси визирования по уравнениям



Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-7.3)





1. Рассчитать момент инерции, приведенный к валу двигателя, если: 0,01 кгм2; 0,1 кгм2. Редуктор имеет две ступени с передаточными числами  5 и 2.

2. Найти угловую скорость выходного вала , если время разгона равно 0,2 с, а угловое ускорение 2 рад/с2.
Пятый семестр
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-7.1)
1. Какой вид в районе низких частот имеет желаемая ЛАЧХ разомкнутой статической системы?
	1.1. Прямая с наклоном - 0 ДБ/дек.   	1.3. Прямая с наклоном (- 40 )ДБ/дек.
	1.2. Прямая с наклоном – 20 ДБ/дек.    	1.4. Прямая с наклоном (– 60) ДБ/дек.
2. К чему приводит увеличение коэффициента обратной связи замкнутой системы ( показать с помощью формул)?
3. Записать желаемую передаточную функцию разомкнутой системы, обеспечивающую астатизм первого порядка замкнутой системе, если ее располагаемая разомкнутая передаточная функция имеет вид:



Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-7.2)

1. Дана структурная схема 
[image: 10]
Записать передаточную функцию разомкнутой системы, если  



;       ;    .
2. Для предыдущего примера записать передаточную функцию замкнутой системы.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-7.3)

1.Для предыдущего примера определить устойчивость движения системы по критерию Гурвица.
2.Для предыдущего примера определить устойчивость движения системы по критерию Михайлова.
3.Для предыдущего примера определить устойчивость движения системы по критерию Найквиста.
4. Для предыдущего примера построить ЛАФЧХ разомкнутой системы.
5. Для предыдущего примера определить установившееся значение выходной переменной.

4. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся (защиты курсовой работы (проекта)) по дисциплине (модулю)

Четвертый семестр
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-7.1) 
1. Электромагнитная постоянная времени датчика момента постоянного тока определяется по формуле:



а) ;                   б) ;                  в) .
2. Записать уравнение Кирхгофа для тока якоря электродвигателя постоянного тока с независимым возбуждением.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-7.2)

1. Записать полные уравнения электродвигателя постоянного тока с независимым возбуждением.
2. Составить структурную схему по эти уравнениям.
3. Разработать и преобразовать структурную схему  одноосной следящей системы.
4. Построить ЛАФЧХ разомкнутой следящей системы.
5. Построить график переходного процесса по углу поворота следящей системы.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-7.3)
1. Провести выбор основных элементов системы стабилизации и наведения оси визирования.
2. 
Определить максимальную угловую скорость выходного вала, если мощность двигателя   10 Вт, КПД редуктора 80%, момент нагрузки 0,01 Нм.
3.  Выражение для момента инерции, приведенного к валу двигателя, имеет вид:



а) ; б) ; в) .
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