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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)
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Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-14
Ячейки в таблицах заполняются согласно предложенному билету.

1. Заполните таблицу основных структурных характеристик стержневого механизма, считая его плоским:
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2. Заполните таблицу основных структурных характеристик стержневого механизма, считая его пространственным:
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3. Заполните таблицу основных структурных характеристик планетарного механизма, считая его плоским (приняв число сателлитов 
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4. Заполните таблицу основных структурных характеристик планетарного механизма, считая его пространственным (учитывая, что в передаче несколько сателлитов – см. схему)
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5. Укажите основные звенья планетарного механизма (если два зубчатых колеса образуют одно звено, то в ячейке таблицы необходимо указать оба колеса, например, 
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	5.1.
	Опорные колеса

	5.2.
	Центральные колеса

	5.3.
	Водило

	5.4.
	Сателлиты


6. Заполните таблицу основных структурных характеристик кулачкового механизма
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7. Что называется звеном механизма?

а) изделие, изготовленное из одного материала без применения сборочных операций или с использованием местных соединительных операций;

б) совокупность деталей, имеющих одно функциональное назначение;

в) деталь или совокупность нескольких деталей, соединенных в одну кинематически не изменяемую систему.

8. Что называется кинематической парой?

а) неподвижное соединение двух звеньев механизма;

б) соединение двух соприкасающихся звеньев механизма;

в) соединение двух твердых соприкасающихся звеньев механизма;

соединение двух соприкасающихся звеньев механизма, допускающее их относительное движение.

9.Что называется классом кинематической пары?

а) число условий связи, налагаемых парой на относительное движение звеньев;

б) число степеней свободы звеньев, входящих в пару;

в) число поверхностей или плоскостей, по которым соприкасаются звенья, входящие в кинематическую пару.

10. Как называется, показанная на рисунке кинематическая пара?

     а) поступательная

     б) вращательная

     в) цилиндрическая
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11. Что называется числом степеней свободы механизма?

а) число обобщенных координат механизма;

б) число звеньев механизма;

в) число кинематических пар, входящих в состав механизма;

наивысший класс кинематических пар, входящих в состав механизма.

12. Что называется кинематической цепью?

а) система звеньев, соединенных между собой кинематическими парами;

б) система звеньев;

в) система подвижных звеньев;
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13. Внесите в бланк ответов цифрами номера позиций следующих звеньев (деталей и их соединений), указанных на сборочном чертеже (или отметьте их отсутствие в сборке):

13.1 подвижного кинематического соединения зубчатых шестерни и колеса первой ступени;

13.2 подвижного кинематического соединения промежуточных шестерни и зубчатого колеса;

13.3 подвижного кинематического соединения входного центрального колеса планетарной ступени с выходным валом промежуточной ступени;

13.4 подвижного кинематического соединения входного центрального колеса с сателлитами планетарной ступени;

13.5 подвижного кинематического соединения сателлитов с опорным колесом планетарной ступени;

13.6 подвижного соединения опорного колеса планетарной ступени с корпусом;

13.7 подвижную силовую опору входного вала;

13.8 левую силовую подвижную опору промежуточного вала.

14. В каком абсолютном движении поступательном (1), вращательном (2), плоскопараллельном (3) или неподвижном состоянии (4) находятся звенья или детали изделия, указанные на сборочном чертеже:

14.1 входной вал в сборе;

14.2 входное центральное колеса планетарной ступени;

14.3 входное шестерни и зубчатое колесо;

14.4 первый промежуточный вал в сборе; 

14.5 второй промежуточный вал в сборе;

14.6 входной вал планетарной ступени;

14.7 входное центральное колесо планетарной ступени

14.8 сателлиты планетарной ступени;

14.9 оси сателлитов планетарной ступени;

14.10 водило планетарной ступени;

14.11 опорное колесо планетарной ступени;

14.12 выходное центральное колесо;

14.13 подшипники сателлитов

14.14 подшипники водила;

14.15 корпус планетарной ступени.

15. Условно полагая, что число сателлитов в ряду равно единице, определите следующие структурные его параметры и заполните бланк ответов простановкой цифр:

15.1 общее число основных звеньев, n;

15.2 общее число подвижных основных звеньев,  ;

15.3 общее число всех подвижных звеньев, n;

15.4 общее число низких кинематических пар, ;

15.5 общее число высших кинематических пар, ;

15.6 число высших кинематических пар в планетарной ступени;

15.7 число низших кинематических пар в планетарной ступени;

15.8 степень подвижности планетарной ступени;

15.9 степень подвижности изделия в целом;

15.10 число кинематических пар первого колеса,  ;

15.11 число кинематических пар второго колеса,  ;

15.12 число кинематических пар третьего колеса,  ;

15.13 число кинематических пар четвертого колеса,  ;

15.14 число кинематических пар пятого колеса,  ;

15.15 число избыточных связей по Малышеву А.А.,  ;

15.16 число вредных трудноустраняемых конструктивных избыточных связей;

15.17 число технологически устранимых избыточных связей.

16. Пользуясь условными обозначениями кинематических пар и звеньев на схемах составьте кинематическую схему изделия без избыточных связей, т.е. рационального механизма.

3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-14
1. Что называют звеном механизма?

2. Как называется неподвижное звено механизма?

3. Сколько неподвижных звеньев может входить в состав механизма?

4. Как называется звено, которому задается движение, преобразуемое механизмом в заданные движения других звеньев?

5. Как называется звено, совершающее движение, для осуществления которого предназначен механизм?

6. Укажите минимальное число промежуточных звеньев, необходимое для образования механизма?

7. Как называется звено стержневого механизма, которое входит во вращательную пару со стойкой и может совершать полный оборот?

8. Как называется звено, образующее поступательную пару со стойкой?

9. Как называется звено стержневого механизма, которое входит во вращательную пару со стойкой и совершает возвратно-вращательное движение?

10. Что называется механизмом?

11. Какое движение совершает кривошип?

12. Какое движение совершает коромысло?

13. Какое движение совершает шатун?

14. Какое движение совершает ползун?

15. Что называется кинематической парой?

16. Что называется элементом кинематической пары?

17. Какие геометрические объекты являются элементами высшей кинематической пары?

18. Какие геометрические объекты являются элементами низшей кинематической пары?

19. Какое замыкание может использоваться в кинематических парах?

20. Какое замыкание реализуется в сферической кинематической паре?

21. Какое замыкание реализуется во вращательной кинематической паре?

22. Какие кинематические пары входят в состав стержневого рычажного механизма?

23. Что называют группой Ассура-Артоболевского, какие их типы различают?

24. Как образуется механизм из групп Ассура-Артоболевского?

25. В чём заключается задача структурного анализа механизмов?

26. Как определяется класс механизма?

27. Что называется классом кинематической пары?

28. В каких границах находится класс кинематической пары?

29. Что называют кинематической цепью?

30. Какие виды кинематических цепей существуют?

31. Укажите класс поступательной кинематической пары?

32. Укажите класс вращательной кинематической пары?

33. Укажите класс цилиндрической кинематической пары?

34. Укажите класс сферической кинематической пары?

35. Укажите класс винтовой кинематической пары?

36. Укажите класс кинематической пары «шар-плоскость»?

37. Что называется числом степеней свободы механизма?

38. По какой формуле рассчитывают число степеней свободы плоских механизмов?

39. По какой формуле определяют число степеней свободы пространственных механизмов?

40. К чему приводит наличие избыточных связей механизма?

41. Что необходимо для устранения избыточных связей в механизме?

42. За счет чего можно компенсировать вредное влияние избыточных связей на работу механизма?

43. Какой механизм является заведомо неработоспособным?

44. Какие виды механизмов различают?
45. Как называется звено стержневого механизма, которое входит во вращательную пару со стойкой, и может совершать полный оборот?

кривошипом;                  коромыслом;

кулисой;                          ползуном.

46. Какое движение совершает коромысло?

вращательное;                            возвратно-вращательное;

поступательное;                           плоское.

47. Какое замыкание может использоваться в кинематических парах?

силовое;

геометрическое;

фрикционное;

динамическое.
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48. Как называется, показанная на рисунке кинематическая пара? ___________________________

49. Укажите вид и класс показанной на рисунке кинематической пары: вид ____________ класс ______________

50. Какие кинематические пары входят в состав кулачкового механизма: 

только высшие;

только низшие;

высшие и низшие.

51. По какой формуле рассчитывается число степеней свободы плоского кулачкового механизма?
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52. В незамкнутой кинематической цепи:

имеется хотя бы одно звено, входящее только в одну кинематическую пару;

имеется хотя бы одно звено, входящее в две кинематические пары;

имеется хотя бы одно звено, входящее в три или более кинематических пар.

_1070013965.unknown

_1070013981.unknown

_1070014000.unknown

_1070027318.unknown

_1070027335.unknown

_1083522585.unknown

_1070027695.unknown

_1070027323.unknown

_1070027329.unknown

_1070014006.unknown

_1070013990.unknown

_1070013996.unknown

_1070013971.unknown

_1070013976.unknown

_1070013920.unknown

_1070013926.unknown

_1070013930.unknown

_1070013907.unknown

