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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов) 

 
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контроль-

ные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в 
рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисци-
плине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оце-
нить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине 
(модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины 
(модуля), а также сформированное» компетенций, установленных в соответствую-
щей общей характеристике основной профессиональной образовательной про-
граммы. 

 

2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего 

контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю) 

 

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформиро-

ванности компетенции ПК-4 
 

1. Какой вектор вырабатывает устройство управления микропроцессора? 

2. Какой вектор вырабатывает операционное устройство микропроцессора? 

3. Какими уровнями подробности и для каких случаев представляется описание адресного 

пространства микропроцессорной системы? 

4. Для хранения каких кодов предназначен стек? 

5. Какие функции выполняет блок микропрограммного управления в устройстве управле-

ния на основе микропрограммной реализации? 

6. Какую функцию выполняет дешифратор дополнительной памяти в методе окна? 

7. Какой интервал времени выполнения задает тактовый период? 

8. Какие действия выполняет микрооперация? 

9 Какой способ адресации используется для операций со стеком? 

10. Что такое вершина стека? 

11. Чем отличается расширенная радиальная система прерываний от простой радиальной? 

12. Чем отличается векторная система прерываний от расширенной радиальной? 

13. Что является окном в одноимённом методе расширения памяти? 

14. Как формируются номера базовых регистров в одноимённом методе расширения памя-

ти? 

15. Изменить схему счета с помощью сумматора с заданного направления счета на проти-

воположное. 

16. Изменить диапазон счета в схеме, ограниченный  с помощью дешифратора, на новое 

ограничивающее значение. 

17. Изменить загрузку регистровой схемы с асинхронной параллельной на синхронную па-

раллельную. 

18. Изменить загрузку регистровой схемы с последовательной слева на последовательную 

справа. 

19. Изменить исходное схемное соответствие входного кода к выходному коду в програм-

мируемой логической матрице на новое значение выходного кода 

20. Опознать в схеме заданный код в счетчике тактов и остановить счет до подачи сброса. 

 


