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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные зада​ния и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся плани​руемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированное» компетенций, установ​ленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образова​тельной программы.

Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-5.1)
1.  Какой вид индуктивных преобразователей не существует?
2. По какому выражению определяется величина МДС F? Принятые обозначения: I – сила тока, W – число витков обмоток, ψ – потокосцепление, Ф – магнитный поток, В – индукция, Н – напряженность магнитного поля.
3. По какому выражению определяется относительная магнитная проницаемость вещества?

4. К какому виду веществ относятся вещества с μ<1?

5. Какой тип электропривода не относится к классификации электроприводов по принципу действия?

6. Какую мощность имеют электрические двигатели малой мощности?

7. Какую частоту вращения имеют быстроходные электрические двигатели?

8. Какая зависимость называется механической характеристикой двигателя?
9. В двигателе постоянного тока какого типа регулирование частоты вращения путем изменения магнитного потока достигается шунтированием обмотки возбуждения или цепи якоря?

10. При какой величине резистора R в цепи якоря ДПТ механическая характеристика называется естественной, где Rя – сопротивление цепи якоря, Rв – сопротивление цепи возбуждения?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-5.2)
1. Каким образом осуществляется полюсное регулирование частоты вращения электродвигателя постоянного тока?
2. В каком режиме работы электродвигатель постоянного тока с независимым возбуждением потребляет наименьшую величину тока по цепи якоря?
3. В каком режиме работы электродвигатель постоянного тока с независимым возбуждением имеет наибольший КПД?
4. Укажите, какой элемент является лишним для бесконтактного двигателя постоянного тока?

5. С какой целью применяется полюсное регулирование частоты вращения электродвигателя постоянного тока?
6. С какой целью применяется якорное регулирование частоты вращения электродвигателя постоянного тока?
7. Каким образом осуществляется якорное регулирование частоты вращения электродвигателя постоянного тока?
8. В каком двигателе частота вращения ротора отличается от частоты вращения магнитного поля
9. Какой угол необходимо реализовать между осями обмоток статора асинхронной двухфазной машины для обеспечения ее работы
10. Какой тип ротора асинхронного двигателя выполняется путем заливки пазов сердечника ротора алюминием.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-5.3)
1. Коллекторные двигатели постоянного тока. 

2. Бесколлекторные двигатели постоянного тока. 

3. Механические и регулировочные характеристики двигателей параллельного возбуждения. 

4. Механические и регулировочные характеристики двигателей последовательного возбуждения. 

5. Механические и регулировочные характеристики двигателей комбинированного возбуждения. 

6. Асинхронные двигатели. Конструкция. 

7. Асинхронные двигатели. Общие принципы, вращающееся магнитное поле, скольжение. 

8. Синхронные двигатели. 

9. Механические характеристики асинхронных двигателей. 

10. Способы запуска асинхронных двигателей. Частотное управление, механические характеристики. 
3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-5.1)
1. Чему равняется число переключающих элементов коммутатора в реверсивном 4–х обмоточном бесконтактном двигателе постоянного тока?

2. Чем определяется скорость вращения магнитного поля обмотки статора электрической машины переменного ток?
3. Как изменяется величина скольжения асинхронного двигателя с изменением нагрузки на его валу?
4. От чего зависит направление вращения двухфазного асинхронного двигателя
5. При каком способе управления двухфазным асинхронным двигателем в обмотку возбуждения включается фазосдвигающий конденсатор
6. Пуск какого типа 3–х фазного асинхронного двигателя возможен при наличии значительной нагрузки?
7. У двигателей постоянного тока, с каким видом ротора не имеется коллектора?

8. Что является наименее надежным узлом машины постоянного тока?
9. У двигателей постоянного тока, с каким видом ротора имеется внутренний и внешний статор?

10. В каком случае ЭМС рассматривается как устройство с линейной магнитной системой?
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-5.2)
1. Чему соответствует величина механической мощности ЭМС, отдаваемой в нагрузку?
2. Уровень сложности математических моделей ЭМС зависит от степени идеализации характеристик намагничивающих материалов магнитопроводов. При каком значении коэффициента насыщения свойства магнитных материалов определяются основной кривой намагничивания.
3. Степень идеализации характеристик намагничивающих материалов магнитопроводов ЭМС в основном определяется?
4. Что соответствует обобщенному импульсу в электрической подсистеме, когда магнитная энергия отождествляется с потенциальной энергией?
5. Что соответствует обобщенной скорости в электрической подсистеме, когда магнитная энергия отождествляется с кинетической коэнергией?
6. По какому выражению определяется кинетическая коэнергия системы, где А– обобщенная координата, В– обобщенная скорость, С– обобщенный импульс, D– обобщенная сила?
7. В уравнении п-го контура электрической цепи ЭМС: 
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8. Поляризованный электромагнит – это устройство, в котором направление силы?
9. Как представляется в схеме замещения магнитной цепи потоки выпучивания?
10. Как представляется в схеме замещения ЭМС источник сигнала в короткозамкнутых цепях вихревых токов?
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-5.3)
1. Способы запуска асинхронных двигателей. Прямой пуск, запуск с пониженным напряжением, механические характеристики. 
2. Реактивные синхронные двигатели. 

3. Магнитотвёрдые материалы. 

4. Магнитомягкие материалы. 

5. Короткозамкнутый ротор асинхронных двигателей, особенности устройства. 
6. Коллекторные двигатели постоянного тока, принципы работы. 

7. Вращающееся магнитное поле, условия возникновения и особенности реализации в двигателях.

8. Уравнение энергетического баланса двигателей постоянного тока. 

9. Уравнение энергетического баланса двигателей переменного тока.

10. Шаговые двигатели.
4. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся (защиты курсовой работы (проекта)) по дисциплине (модулю)
4 семестр

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-5.1)
1.  Какой из указанных параметров привода, определяется инерционными характеристиками элементов привода
2. Какая передаточная функция привода содержит параметры усилителя мощности
3. Наименьший уровень добротности привода определяется
4. Не относится к классификации электроприводов по принципу действия электропривод
5. Наименее надежным узлом двигателя постоянного тока является
6.  Что является наименее надежным узлом машины постоянного тока
7. У двигателей постоянного тока, с каким видом ротора имеется внутренний и внешний статор
8. У двигателей постоянного тока, с каким видом ротора не имеется коллектора
9. Какая зависимость называется механической характеристикой двигателя
10. В двигателе постоянного тока какого типа регулирование частоты вращения путем изменения магнитного потока достигается шунтированием обмотки возбуждения или цепи якоря
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-5.2)
1.  Привод является следящим при наличии
2. Следящие приводы используются в системах управления
3. Комбинированные приводы представляют собой сочетание
4. При проектировании следящих приводов общими для всех типов приводов являются
5. При проектировании привода, заранее может задаваться
6.  При использовании тиристорного усилителя мощности, напряжение на якоре ДПТ привода регулируется изменением
7. Использование для тиристорного усилителя мощности сети питания повышенной частоты позволяет
8. Потенциометр – это устройство, преобразующее
9. У вращающихся трансформаторов информация об угле поворота объекта измерения определяется
10. Индуктосин – датчик предназначенный для измерения
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-5.3)
1.  Чему равняется число переключающих элементов коммутатора в реверсивном 4–х обмоточном бесконтактном двигателе постоянного тока
2. Чем определяется скорость вращения магнитного поля обмотки статора электрической машины переменного ток?
3. Как изменяется величина скольжения асинхронного двигателя с изменением нагрузки на его валу?
4. С какой целью применяется полюсное регулирование частоты вращения электродвигателя постоянного тока?
5. С какой целью применяется якорное регулирование частоты вращения электродвигателя постоянного тока?
6. При проектировании следящего привода, выполняются следующие этапы: а) построение структурной схемы системы привода, б) синтез динамических характеристик привода и функциональных блоков, в) выбор основных элементов привода, г) определение динамических характеристик элементов привода. Укажите правильную последовательность этапов.
7. Для электрических следящих приводов в качестве исполнительных двигателей наиболее распространены
8. Исполнительный двигатель привода выбирают
9. Потребный момент двигателя при реверсивном законе движения может быть определен по потребному моменту
10. Скважность импульсов, при широтно-импульсном способе управления двигателем привода, определяется
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