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1  Цель и задачи освоения учебной дисциплины (модуля)
Целью изучения дисциплины (модуля) является получение студентами систематических знаний о процессах, протекающих в электромеханических системах, навыков и умений составлять математическое описание электромеханических систем, опыта составления расчетных схем для анализа и синтеза сложных электромеханических систем, выполнения практических расчетов параметров и режимов работы электромеханических систем. Студент должен владеть методами моделирования и расчета режимов работы электромеханических систем.
Задачами изучения дисциплины являются:

– обучение студентов методам математического описания и компьютерного моделирования и расчета режимов работы электромеханических элементов и систем;

– получения студентами опыта составления расчетных схем для анализа и синтеза сложных электромеханических систем;

– изучение перспективных в робототехнике и системах автоматизации производства конструкций и характеристик электромеханических элементов и систем.
2  Место учебной дисциплины (модуля) в структуре образовательной программы 

Дисциплина (модуль) относится к части основной профессиональной образовательной программы, формируемой участниками образовательных отношений. 

Дисциплина (модуль) изучается в 6 семестре. 

3 Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю)
Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), соотнесенных с планируемыми результатами освоения основной профессиональной образовательной программы (формируемыми компетенциями) и индикаторами их достижения, установленными в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы, приведён ниже.
В результате освоения дисциплины (модуля) обучающийся должен:

Знать:

1) методы построения кинематических схем и оценки технических характеристик механических узлов, для которых разрабатывается система электроприводов (код компетенции – ПК-5, код индикатора – ПК-5.1).
Уметь: 

1) оценивать характеристики и параметры работы механических узлов, для которых разрабатывается система электроприводов (код компетенции – ПК-5, код индикатора – ПК-5.2).
Владеть:

1) приемами обследования, составления кинематических схем, определения их параметров и расчета технических характе-ристик механических узлов, для которых предназначена система электропривода (код компетенции – ПК-5, код индикатора – ПК-5.3).
Полные наименования компетенций представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

4 Объем и содержание дисциплины (модуля) 
4.1 Объем дисциплины (модуля), объем контактной и самостоятельной работы обучающегося при освоении дисциплины (модуля), формы промежуточной аттестации по дисциплине (модулю)
	Номер семестра
	Формы промежуточной аттестации
	Общий объем в зачетных единицах
	Общий объем в академических часах
	Объем контактной работы

в академических часах
	Объем самостоятельной работы в академических часах

	
	
	
	
	Лекционные занятия
	Практические (семинарские) занятия
	Лабораторные работы
	Клинические практические занятия
	Консультации
	Промежуточная аттестация
	

	Очная форма обучения

	7
	ЗЧ, КР
	3
	108
	14
	14
	14
	–
	1
	0,35
	64,65

	Итого
	–
	3
	108
	14
	14
	14
	–
	1
	0,35
	64,65


Условные сокращения: Э – экзамен, ЗЧ – зачет, ДЗ – дифференцированный зачет (зачет с оценкой), КП – защита курсового проекта, КР – защита курсовой работы.
4.2 Содержание лекционных занятий

Очная форма обучения

	№

п/п
	Темы лекционных занятий

	7 семестр

	1
	1. Общая характеристика электромеханических устройств.
2. Основные сведения о теории магнетизма и магнитных материалах.

	2
	3. Особенности и классификация электроприводов
4. Общие сведения об электрических машинах

	3
	5. Коллекторные электродвигатели постоянного тока
6. Бесконтактные двигатели постоянного тока

	4
	7. Асинхронные электродвигатели
8. Двухфазные исполнительные асинхронные двигатели

	5
	9. Трехфазные (силовые) асинхронные двигатели
10. Однофазные асинхронные двигатели

	6
	11. Синхронные электродвигатели



	7
	12. Шаговые микродвигатели для систем управления бытовых приборов времени




4.3 Содержание практических (семинарских) занятий
Очная форма обучения

	№

п/п
	Темы практических (семинарских) занятий

	7 семестр

	1
	Построение математического описания электропривода для исследования динамических характеристик на ЭВМ

	2
	Исследование характеристик электроприводов с широтно-импульсной модуляцией на ЭВМ

	3
	Исследование динамики машины с неуравновешенным ротором

	4
	Исследование динамики машины поршневого компрессора с приводным электродвигателем постоянного тока

	5
	Определение математической модели электродвигателя с постоянным потоком возбуждения

	6
	Определение параметров математической модели электродвигателя с последовательным возбуждением

	7
	Определение параметров математической модели электродвигателя с последовательным возбуждением


4.4 Содержание лабораторных работ

	№

п/п
	Темы лабораторных занятий

	7 семестр

	1
	Изучение электродвигателей постоянного тока

	2
	Исследование исполнительного двигателя постоянного тока с электромагнитным возбуждением

	3
	Исследование исполнительного двигателя постоянного тока с магнитоэлектрическим возбуждением

	4
	Исследование асинхронного двухфазного двигателя

	5
	Исследование электромеханических датчиков скорости

	6
	Исследование электромеханических датчиков положения

	7
	Исследование характеристик системы «импульсный усилитель – двигатель


4.5 Содержание клинических практических занятий
Занятия указанного типа не предусмотрены основной профессиональной образова-тельной программой.

4.6 Содержание самостоятельной работы обучающегося
Очная форма обучения

	№

п/п
	Виды и формы самостоятельной работы

	7 семестр

	1
	Подготовка к практическим  и семинарским занятиям

	2
	Подготовка к промежуточной аттестации и ее прохождение


5 Система формирования оценки результатов обучения по дисциплине (модулю) в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации обучающегося 

Очная форма обучения 
	Мероприятия текущего контроля успеваемости 

и промежуточной аттестации обучающегося
	Максимальное количество баллов 

	6 семестр 

	Текущий 

контроль 

успеваемости
	Первый 

рубежный

контроль


	Оцениваемая учебная деятельность 

обучающегося:

	
	
	Посещение лекционных занятий
	8

	
	
	Работа на практических занятиях (№1-4)
	5

	
	
	Выполнение самостоятельной работы (№1-3)
	5

	
	
	Тестирование №1
	12

	
	
	Итого
	30

	
	Второй

рубежный

контроль
	Оцениваемая учебная деятельность 

обучающегося:

	
	
	Посещение лекционных занятий
	6

	
	
	Работа на практических занятиях (№5-8)
	5

	
	
	Выполнение самостоятельной работы (№4-5)
	5

	
	
	Тестирование №2
	14

	
	
	Итого
	30

	Промежуточная аттестация
	Зачет
	40 (100*)


* В случае отказа обучающегося от результатов текущего контроля успеваемости

Шкала соответствия оценок в стобалльной и академической системах 
оценивания результатов обучения по дисциплине (модулю)

	Система оценивания 

результатов обучения 
	Оценки

	Стобалльная система оценивания
	0 – 39
	40 – 60
	61 – 80
	81 – 100

	Академическая система оценивания 

(экзамен, дифференцированный зачет, защита курсового проекта, 

защита курсовой работы)
	Неудовлетворительно
	Удовлетворительно
	Хорошо
	Отлично

	Академическая система оценивания 

(зачет)
	Не зачтено
	Зачтено


6 Описание материально-технической базы (включая оборудование и технические средства обучения), необходимой для осуществления образовательного процесса по дисциплине (модулю) 

Для осуществления образовательного процесса по дисциплине (модулю) требуется:
– учебная аудитория, оборудованная доской для написания мелом или маркером (лекционные занятия);
– компьютерный класс (лабораторные работы).
7 Перечень основной и дополнительной учебной литературы, необходимой для освоения дисциплины (модуля) 

7.1 Основная литература
1. Базулина Т.Г. Основы электропривода : учебное пособие / Базулина Т.Г., Равинский Н.А.. — Минск : Республиканский институт профессионального образования (РИПО), 2020. — 184 c. — ISBN 978-985-7234-19-6. — Текст : электронный // Электронно-библиотечная система IPR BOOKS : [сайт]. — URL: http://www.iprbookshop.ru/100368.html 
2. Елецкая Г.П. Электромеханические системы : учеб. пособие / Г. П. Елецкая, Н. С. Илюхина, А. П. Панков ; ТулГУ .— Тула : Изд-во ТулГУ, 2009 .— 215 с.

3. Розанов Ю.К. Электронные устройства электромеханических систем : учеб.пособие для вузов / Ю.К.Розанов, Е.М.Соколова .— М. : Академия, 2004 .— 272с.

7.2 Дополнительная литература
1. Елецкая Г.П. Электромеханические системы: Учебное пособие/ Г.П.Елецкая, Н.С.Илюхина, А.П.Панков; Тул. политехн. ин-т, Тула, 1990.-104 с
2.  Миловзоров В.П. Электромагнитные устройства автоматики: учебник для вузов / В.П.Миловзоров .— 4-е изд., перераб. и доп. — M. : Высш. шк., 1983 .— 408 с.
3. Чемоданов Б.К. Следящие приводы: В 3 т. Т.2. Электрические следящие приводы/Е.С.Блейз, В.Н.Бродовский, В.А.Введенский и др. / Под ред. Б.К.Чемоданова .— 2-е изд., перераб. и доп. — М. : МГТУ им.Н.Э.Баумана, 2003 .— 878с. : ил.Копылов И.П. Электрические машины: Учебник для вузов / И.П.Копылов .— 4-е изд.,испр. — М. : Высш.шк., 2004 .— 607с.

4. Шмитц Н. Введение в электромеханику / Н. Шмитц, Д. Новотный ; пер. с англ. В. Я. Беспалова .— М. : Энергия, 1969 .— 336 с.
5. Журнал "Вопросы электромеханики"-  http://jurnal.vniiem.ru
6. Журнал "Автоматизация и современные технологии" - http://mashin.ru/zhurnalid/?id=58358

8 Перечень ресурсов информационно-телекоммуникационной сети «Интернет», необходимых для освоения дисциплины (модуля) 

1. Электронный читальный зал “БИБЛИОТЕХ” : учебники авторов ТулГУ по всем дисциплинам.- Режим доступа: https://tsutula.bibliotech.ru/, по паролю.- Загл. с экрана 

2. ЭБС IPRBooks универсальная базовая коллекция изданий.-Режим доступа: http://www.iprbookshop.ru/,  по паролю.- .- Загл. с экрана

3. Научная Электронная Библиотека  eLibrary – библиотека электронной периодики, режим доступа: http://elibrary.ru/ , по паролю.- Загл. с экрана.

4. НЭБ КиберЛенинка научная электронная библиотека открытого доступа, режим доступа http://cyberleninka.ru/ ,свободный.- Загл. с экрана.

5. Единое окно доступа к образовательным ресурсам: портал [Электронный ресурс]. - Режим доступа : http: //window.edu.ru. ,свободный.- Загл. с экрана. 

6. Электронная книга по электромеханике - www.unilib.neva.ru/dl/059/Contents.html.

9 Перечень информационных технологий, необходимых для осущест-вления образовательного процесса по дисциплине (модулю) 

9.1 Перечень необходимого ежегодно обновляемого лицензионного и свободно распространяемого программного обеспечения, в том числе отечественного производства 
1. Пакет офисных приложений «МойОфис»;
2. Программа для работы с электронными таблицами Microsoft Excel;

3. Программа подготовки презентаций Microsoft PowerPoint;
9.2 Перечень необходимых современных профессиональных баз данных и информационных справочных систем 
1. Компьютерная справочная правовая система Консультант Плюс.



























