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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)

Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

2 семестр

Текущий контроль успеваемости во втором семестре не предусмотрен.

3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

2 семестр

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.1)

1. Применение теоремы об изменении кинетической энергии для составления уравнения движения машинного агрегата.
2. Определение приведенного момента инерции механизма.

3. Определение приведенного момента сил.

4. Режимы движения машинного агрегата.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.2)

1. Уровни профессионального образования применительно к дисциплине «Динамика машин».

2. Основные правила оформления рабочих программ применительно к дисциплине «Динамика машин».

3. Особенности составления методических пособий по дисциплине «Динамика машин».

4. Состав учебно-методической документации по дисциплине «Динамика машин».

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.3)

1. Составьте часть рабочей программы по дисциплине «Динамика машин» (раздел «Цели и задачи динамики машин»).

2. Составьте часть рабочей программы по дисциплине «Динамика машин» (раздел «Уравновешивание механизмов»).

3. Составьте контрольные тесты по теме «Основные динамические модели, используемые в динамике машин.

4. Составьте задачу по теме «Определение приведенного момента инерции механизхма».

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-9 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-9.1)

1. Сравнительная характеристика методов кинематического анализа механизмов.
2. Цель и порядок кинематического анализа механизмов.

3. Цель и порядок кинематического синтеза механизмов.

4. Кинематический анализ механизмов методом замкнутого векторного контура.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-9 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-9.2)

1. Определите функцию положения кривошипно-ползунного механизма (входное звено - кривошип).
2. Определите функцию положения кривошипно-ползунного механизма (входное звено - ползун).
3. Определите функцию  положения шарнирного четырехзвенника.
4. Определите функцию положения кулисного механизма.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-9 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-9.3)

1. Определите приведенный момент инерции механизма.
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2. Определите приведенный момент инерции механизма.
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3. Определите приведенный момент сил. Действующие силы и моменты задать самостоятельно.
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4. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся (защиты курсовой работы) по дисциплине (модулю)

2 семестр

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.1)

1. Изложите порядок решения задачи динамического анализа;

2. Изложите требования, которые предъявляются к расчетной схеме машинного агрегата;

3. Перечислите типовые допущения, принимаемые при составлении расчетной схемы машинного агрегата;

4. Напишите выражения для представления  возмущающих сил и моментов для решения задач динамики установившегося движения машины в первом приближении.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.2)

1. Что называется механической характеристикой силы?

2. Какая механическая характеристика асинхронного электродвигателя использовалась в проекте?;

3. Обоснуйте выбор приводного электродвигателя;

4. Укажите, какие элементы и механизмы машины приводят к нелинейной математической модели.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.3)

1. Какими методами можно уменьшить уровень колебаний в системе?
2. Причины возникновения колебаний в системе.

3. Обоснуйте допущения, принятые при составлении расчетной схемы.

4. Порядок решения задачи динамического синтеза.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-9 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-9.1)

1. Какие методы кинематического анализа использовались в проекте.
2. Обоснуйте выбор метода кинематического анализа.

3. Основные кинематические характеристики системы.

4. Основные характеристики колебательных процессов в системе.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-9 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-9.2)

1. Скорости характерных точек передаточных механизмов машины.
2. Ускорения характерных точек передаточных механизмов машины.

3. Угловые скорости основных звеньев передаточных механизмов.

4. Угловые ускорения основных звеньев передаточных механизмов.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-9 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-9.3)

1. Как определялась функция положения механизма.

2. Как определялась первая передаточная функция механизма.

3. Предложите альтернативные методы для определения функции положения механизма.

4. Предложите альтернативные методы для определения передаточных функций механизма.

