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(ФИО, должность, ученая степень, ученое звание)
(подпись)

1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)

Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

Текущий контроль успеваемости не предусмотрен.
3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.1)

1. Векторный способ задания движения точки.

2. Координатный способ задания точки.

3. Естественный способ задания движения точки.

4. Что характеризуют касательное и нормальное ускорение?

5. Что называется вращательным движением твердого тела?

6. Как определить скорость и ускорение точки при вращательном движении твердого тела?

7. Что такое плоское движение?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.2)

1. Какие напряжения возникают при растяжении?

2. Какие напряжения возникают при сжатии?

3. Какие напряжения возникают при сдвиге?

4. Какие напряжения возникают при кручении?

5. Какие напряжения возникают при чистом изгибе?

6. Какие напряжения возникают при плоском поперечном изгибе?

7. По какому закону распределяются напряжения в поперечном сечении при растяжении?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.3)

1. Записать уравнения плоского движения.

2. Записать теорему о скоростях при плоском движении.

3. Записать теорему об ускорениях при плоском движении.

4. По какому закону распределяются напряжения в поперечном сечении при сжатии?

5. По какому закону распределяются напряжения в поперечном сечении при сдвиге?

6. По какому закону распределяются напряжения в поперечном сечении при кручении?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.1)

1. В каком случае уравнение движения машины составляются в интегральной форме?

а) если внешние силы, действующие на звенья механизма, являются функциями температуры; б) если внешние силы, действующие на механизм, являются функциями обобщенной скорости или времени; в) если внешние силы, действующие на звенья механизма, являются функциями обобщенной координаты

2. В каком случае уравнение движения машины составляют в дифференциальной форме?

а) если внешние силы, действующие на звенья механизма, являются функциями температуры; б) если внешние силы, действующие на механизм, являются функциями обобщенной скорости или времени; в) если внешние силы, действующие на звенья механизма, являются функциями обобщенной координаты

3. Укажите верную запись уравнения движения машины в интегральной форме

а) 
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4. Укажите верную запись уравнения движения машины в дифференциальной форме

а) 
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5. Что называется тахограммой рабочей машины?

а) зависимость угловой скорости начального звена от его угла поворота; б) зависимость угловой скорости начального звена от времени; в) зависимость приведенного момента инерции механизма от угла поворота начального звена; г) зависимость приведенного момента инерции от времени

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.2)

1. Заданы уравнения движения точки в координатной форме:
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Построить траекторию точки, показать начальное положение точки и направления движения?

2. Заданы уравнения движения точки в координатной форме:
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Определить величину и направление вектора скорости при 
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3. Заданы уравнения движения точки в координатной форме:
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Определить величину и направление вектора ускорения при 
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4. Заданы уравнения движения точки в координатной форме:
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Определить нормальное и касательное ускорения при 
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Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.3)

1. Определить реакции опор твердого тела.
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2. Определить реакции опор составной балки.
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3. Определить реакции опор составной балки.
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4. Определить траекторию, скорость и ускорение точки по уравнениям заданным в координатной форме.
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Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.1)

1. Какому режиму работы машины соответствует цикличное повторение значений угловой скорости начального звена?

а) разгону; б) выбегу; в) установившемуся движению; г) неустановившемуся движению

2. Как называется режим движения машинного агрегата, при котором соотношение между работой сил сопротивления 
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 и работой движущих сил 
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а) разгон; б) режим установившегося движения; в) выбег; г) равномерное движение

3. Как называется режим движения машинного агрегата, при котором соотношение между работой сил сопротивления 
[image: image24.wmf]с
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 и работой движущих сил 
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а) разгон; б) режим установившегося движения; в) выбег; г) равномерное движение

4. Как называется режим движения машинного агрегата, при котором соотношение между работой сил сопротивления и работой движущих сил за цикл движения характеризуется условием 
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а) разгон; б) режим установившегося движения; в) выбег; г) равномерное движение

5. Что называется циклом рабочей машины?

а) время, по истечении которого кинематические параметры, характеризующие движение выходного звена, принимают первоначальные значения; б) время, по истечении которого кинематические параметры, характеризующие движение начального звена, принимают первоначальные значения; в) время, по истечении которого кинематические параметры, характеризующие движение промежуточных звеньев, принимают первоначальные значения

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.2)

1. Заданы уравнения движения точки в координатной форме:
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Построить траекторию точки, показать начальное положение точки и направления движения?

2. Заданы уравнения движения точки в координатной форме:
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Определить величину и направление вектора скорости при 
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3. Заданы уравнения движения точки в координатной форме:
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Определить величину и направление вектора ускорения при 
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4. Заданы уравнения движения точки в координатной форме:
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Определить нормальное и касательное ускорения при 
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Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.3)

1. Определить скорость и ускорение т. M при 
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2. Определить скорость и ускорение т. C при 
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3

/

2

=

t

.

[image: image51.png]



[image: image38.wmf];

рад/с

2

;

рад/с

20

;

1

,

0

м;

6

,

0

;

м

2

,

0

2

=

e

=

w

=

=

=

OA

OA

AC

AB

OA

м

l

l

l


3. Определить скорость и ускорение т. M при 
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2

=

t

.

[image: image52.jpg]



[image: image40.wmf]см

25

;

рад

2

;

см

)

4

sin(

18

2

3

=

-

=

j

p

=

a

t

t

t

OM


4. Определить скорость и ускорение т. B при 
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5. Определить скорость и ускорение т. M при 
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4. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся (защиты курсовой работы) по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.1)

1. Что характеризует нормальное ускорение точки?

2. Что характеризует касательное ускорение точки?

3. Чему равно нормальное ускорение, если траектория точки прямая линия?

4. Дайте определение поступательного движения твердого тела.

5. Дайте определение вращательного движения твердого тела.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.2)

1. Назначение редуктора, рассматриваемого в работе.

2. Достоинства и недостатки цилиндрических зубчатых передач.

3. Достоинства и недостатки конических зубчатых передач.

4. Достоинства и недостатки червячных передач.

5. Основные характеристики цилиндрических зубчатых передач.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.3)

1. Как строилась траектория движения т. M?

2. Какое движение – ускоренное или замедленное – совершает т. M?

3. Как могут измениться направления нормального и тангенциального ускорений т. М, если поменять уравнение движения груза 1.

4. Сколько независимых уравнений равновесия можно составить для произвольной плоской системы сил?

4. Сколько зависимых уравнений равновесия можно составить для произвольной плоской системы сил?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.1)

1. Дайте определение плоского движения твердого тела.

2. Сформулируйте теорему о скоростях при поступательном движении твердого тела.

3. Сформулируйте теорему о скоростях при вращательном движении твердого тела.

4. Сформулируйте теорему о скоростях при плоском движении твердого тела.

5. Сформулируйте теорему о скоростях при сложном движении точки.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.2)

1. Какие тела в системе совершают поступательное движение движения твердого тела.

2. Сформулируйте теорему об ускорениях при поступательном движении твердого тела.

3. Сформулируйте теорему об ускорениях при вращательном движении твердого тела.

4. Сформулируйте теорему об ускорениях при плоском движении твердого тела.

5. Сформулируйте теорему об ускорениях при сложном движении точки.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.3)

1. Основные характеристики конических зубчатых передач.

2. Основные характеристики червячных передач.

3. Какие зубчатые передачи входят в состав рассмотренной схемы?

4. На каком валу наибольший крутящий момент?

5. Какой вал имеет наибольшую частоту вращения?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.1)

1. Какие внешние нагрузки действуют на балку?

2. Какие допущения применяются при определении опор составной конструкции?

3. Сколько независимых уравнений равновесия можно составить для конструкции, состоящей из двух твердых тел?

4. Какие напряжения возникают при растяжении стержня,

5. Какие напряжения возникают при кручении вала?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.2)

1. Область применения конических зубчатых передач.

2. Область применения червячных передач.

3. Какие зубчатые передачи входят в состав рассмотренной схемы?

4. Обоснуйте использованные в системе передачи.

5. Какой вал имеет наименьшую частоту вращения?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.3)

1. Как определялось опасное сечение балки при расчете на прочность?

2. Как подбирается поперечное сечение балки?

3. Как влияет дина балки на значения напряжений в опасном сечении?

4. Как влияет форма поперечного сечения балки на её прочность?
5. Как влияют размеры поперечного сечения балки на её прочность?
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