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АННОТАЦИЯ

При изучении специальных дисциплин кафедры "Стрелково-пушечное вооружение" для закрепления теоретических знаний и привития студентам навыков в работе по специальности предусмотрены различные виды практических занятий. Практические занятия связывают теорию с практикой и обеспечивают выработку умения и навыков в применении полученных студентами знаний в процессе будущей производственной деятельности.

Применительно к задачам подготовки специалистов по профилю кафедры лабораторные работы по специальным курсам являются одним из основных видов практических занятий студентов, направленных на получение навыков по проектированию образцов оружия.

Методические указания предназначены для студентов, изучающих курс «Проектирование станков и установок оружия и систем вооружения». Они содержат описание девяти лабораторных работ.

Выполнение лабораторных работ опирается на материал лекций и рекомендованную литературу.

При выполнении лабораторных работ преследуется цель углубить и закрепить знания, полученные студентами при изучении соответствующих разделов теоретического курса. В тех случаях, когда лабораторные работы проводятся по расписанию, которое не полностью совпадает с расписанием лекций, необходимые теоретические положения также могут быть получены из соответствующего раздела каждой лабораторной работы.

Все предлагаемые работы проводятся студентами самостоятельно в присутствии преподавателя. В рамках методической разработки невозможно претендовать на полноту  изложения, поэтому  за  более подробной информацией можно порекомендовать обратиться к книгам: Малиновский В.А. Основания проектирования пулеметных станков и зенитных установок; Малиновский В.А. Основания устройства и проектирования пулеметных станков и установок; Малиновский В.А. Основания проектирования пулеметных станков и зенитных установок. Основы теории и расчетов; Толочков А.А. Теория лафетов артиллерийских установок.
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ВВЕДЕНИЕ

Развитие военной науки и общего научно-технического прогресса привело к созданию большого количества разнообразных систем стрелкового вооружения. Известно, что эффективность стрелкового оружия наиболее существенно зависит от свойств трех элементов: патрона, оружия и опоры последнего, т.е. станка или установки. Устройство и функционирование патрона и оружия были изложены в курсах «Конструкции оружия и систем вооружения» и «Основы проектирования оружия и систем вооружения». В настоящем курсе излагаются основы проектирования станков и установок автоматических машин.
Целевым назначением этого курса является получение необходимых знаний для самостоятельного проектирования и исследования станков и установок автоматического оружия.
Станок или установка автоматической машины представляют собой специальную опору, снабженную рядом механизмов и устройств, с помощью которой реализуются боевые  (обеспечение мощности стрельбы, огневая маневренность и подвижность) и служебные (удобное обслуживание оружия и управление им) свойства оружия.
Поскольку эффективность автоматического оружия при прочих разных условиях определяется меткостью стрельбы, которая существенно зависит от свойств станка или установки,  то основным назначением станков и установок является обеспечение высоких характеристик меткости и кучности стрельбы различных видов оружия.
Для обеспечения высокой меткости и кучности стрельбы станок или установка должны иметь целый ряд механизмов и устройств (крепления оружия, уравновешивания качающейся части, наведения и фиксации, амортизации оружия и т.д.).
Поэтому в процессе изучения курса будут рассмотрены задачи проектирования амортизаторов станков и установок, противооткатных устройств, уравновешивающих механизмов, механизмов наведения и фиксации.
Комплекс лабораторных работ проводится в лабораториях «Конструкций и оснований устройства оружия и систем вооружения», «Прицелов, станков и установок оружия и систем вооружения»
ЛАБОРАТОРНАЯ РАБОТА № 1

СТАНОК КОЛЕСНИКОВА ПОД КРУПНОКАЛИБЕРНЫЙ ПУЛЕМЕТ ДШК
При изучении станка Колесникова под крупнокалиберный пулемет ДШК особое внимание следует обратить на степень удовлетворения им требованиям, предъявляемым к полевым станкам, особенно производственно-экономическим и служебным.

Изучая данный станок, необходимо снова вернуться к рассмотрению устойчивости пулеметных станков. Станок Колесникова имеет заглубленные сошки, поэтому силы, действующие на станок в процессе выстрела, даже при наличии амортизатора, велики. Это привело к тому, что станок имеет большой вес, чем отчасти обеспечивается его статическая устойчивость.

При выполнении лабораторной работы студентам необходимо провести критический анализ конструкции станка. Особое внимание следует обратить на большую металлоемкость конструкции, ее не технологичность, а также на недостатки, основными из которых являются:

1. Сложность и большой вес.

2. Большое время, необходимо для перевода в положение для стрельбы по зенитным целям.

3. Большая высота станка в зенитном положении.

4. Жесткий амортизатор с большим усилием предварительного поджатия, снижающий устойчивость системы при стрельбе и ухудшающий кучность боя вследствие сильных ударов во время стрельбы при накате пулемета.

5. Низкая практическая скорострельность, обусловленная неудобством и длительностью заряжаний при смене патронной коробки и лентой и ограниченной емкостью ленты (50 патронов).

При работе со станком в целях обеспечения безопасности необходимо, раскрепляя любой фиксатор или зажим )особенно фиксаторы опор станка в положении для стрельбы по зенитным целям), поддерживать раскрепленные детали, так как их падение может привести к несчастному случаю.

1. ЦЕЛЬ И ЗАДАЧИ РАБОТЫ

Целью настоящей работы является изучение конструкции станка Колесникова под крупнокалиберный пулемет ДШК и критический анализ конструктивных решений, примененных в механизмах станка.

Задачей, решаемой в процессе проведения лабораторной работы, является построение кинематической схемы станка.

2. ТЕОРЕТИЧЕСКИЕ ПОЛОЖЕНИЯ

Универсальный колесно-треножный станок Колесникова под 12,7 – мм крупнокалиберный пулемет ДШК (рис. 1.1) служит для крепления пулемета, придания ему устойчивости и поведения пулемета при стрельбе из различных положений по наземным и зенитным целям.
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	Рис. 1.1. Общий вид станка (в положении для наземной стрельбы)




2.1. ТАКТИКО-ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ СТАНКА

Станок Колесникова под 12,7 – мм крупнокалиберный пулемет имеет следующие тактико-технические характеристики (ТТХ):

1. Вес станка (без щита и наплечника) ……………………………………102 кг

2. Ширина хода …………………………………………………...………..0,698 м

3. Клиренс ………………………………………………………………….0,170 м

4. Высота станка …………………………………………………..……….0,570 м

5. Высота линии огня ……………………………………………………...0,503 м

6. Углы прицеливания

а) в наземном положении …………………… 
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б) в зенитном положении …………………......
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7. Угол горизонтального обстрела

а) в наземном положении …………………… 
[image: image4.wmf]
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б) в зенитном положении …………………...... 
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2.2. КОНСТРУКТИВНЫЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ СТАНКА

Станок состоит из следующих основных узлов и механизмов: стола 1, хода станка 7 (рис. 1.1.), треноги 2, механизмов горизонтальной наводки 3 и 18 (рис. 1.1 и 1.2) и вертикальной наводки 5, амортизатора 4, ручки перезаряжания 6, сидения 12 и приспособлений 11 и 26 для крепления тела пулемета, щита 8, магазина – коробки 14 с лентой и наплечников 41.

Стол 1 (рис. 1.4) является основной станка. Он представляет собой массивный диск, имеющий прилив 13 впереди для присоединения ног треноги.

 Ход станка 7 (рис. 1.2), состоящего из двух колес катков и оси, соединен со столом при помощи наметки 11а, вращающейся на своей оси, соединенной со столом и охватывающей ось хода снизу. Передний конец наметки заканчивается винтом, на который навинчивается гайка с рукояткой 11б. Гайка, прижимаясь к лобовой части прилива стола, удерживает наметку.
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	Рис. 1.2. Общий вид станка (в положении для зенитной стрельбы)
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	Рис. 1.3. Вид станка с лева.


Вертлюг 3 (рис. 1.5) соединяется со столом при помощи хомутика 21 вместе с ограничителями 15 (рис. 1.4) горизонтального поворота вертлюга. Ограничители сделаны в виде колец, с уступами для ограничения, определяющими предел разведения выступов, предназначенных для ограничения вращения вертлюга. Ограничители собраны в кольцевом желобе стола. Установленное положение ограничителей фиксируется кольцевым зажимом. При повороте рукоятки зажимного болта на себя кольцо разжимается и плотно прижимает ограничители к стенке стола, так что они не могут повернуться.

Для установки вертлюга и крепления его хомутом на столе имеется дисковое кольцо 20 (рис. 1.4).

Хомут состоит из двух хомутин 49 и 50 (рис. 1.5), шарнирно соединенных друг с другом и стягивающихся болтом 52. Внизу они имеют пятки для ограничения поворота вертлюга. Данное устройство представляет механизм горизонтальной наводки и сходно с таковым в станке Соколова под пулемет образца 1910 года.

Вертлюг имеет две станины 22 и 58, по бокам которых имеются приливы 61 с пазами и болтами 62 для крепления щита. В станинах имеются пружины 66 для оси 42 (рис. 1.2) люльки пружинного амортизатора. На левом конце оси имеется резьба для навинчивания гайки, предохраняющей ось от выпадения. Левая станина вертлюга заканчивается вертикальным диском 67, предназначенным для вертикальной наводки.

На верхней стороне люльки 95 (рис. 1.6) имеется значительно удлиненная назад тяга 97, которая заканчивается вверху кронштейном 98 для крепления наплечников, слева – шипом 110 для головки винта подъемного механизма. На тягу надевается ползун 40 (рис. 1.2), с которым соединяется коробка спускового механизма пулемета.

Люлька имеет направленные полозья, на которые надеваются салазки 94 пулемета, имеющие проушины для цапф пулемета. Люлька и салазки образуют коробку, имеющую пружинный амортизатор, поглощающий энергию отдачи и смягчающий действие выстрела на станок. 

Механизм вертикальной наводки состоит из хомута 57 (рис. 1.6. в) находящегося вокруг вертикального диска 67 (рис. 1.5), сконструированный в виде двух хомутин. При этом задняя хомутина имеет длинный прилив в виде полосы, являющейся основанием механизма. К основанию прикрепляется механизм 87 тонкой вертикальной наводки  и кронштейн 73 (рис. 1.6 в) для патронной коробки. Для сжатия хомутин применяется тяга 77, которая осью 76 соединяется с передней хомутиной. На заднем конце тяги имеется резьба, на которую навинчивается зажимная гайка 81 с рукоятью 80. При ослаблении хомутин пулемет вместе со всеми деталями свободно качается на вертлюге, чем осуществляется грубая вертикальная наводка пулемета. При повороте рукоятки зажимной гайки влево хомутины прижимаются к вертикальному неподвижному диску, создается значительное трение, и пулемет закрепляется в вертикальной плоскости.

Механизм тонкой вертикальной наводки, применяемый для точного наведения пулемета, состоит, как и в станке Соколова под пулемет образца 1910 г., из двух винтов 90 и 92, маховика 91 и дистанционного кольца 88. Наружный винт крепится на удлиненной полосе хомутины. Внутренний винт соединен со станиной люльки. При поворачивании маховика хомутины не двигаются, и поднимается или спускается  только одна люлька.

Снизу к станине люльки прикреплена рукоять 6 для заряжания, имеющая в передней части зацеп 115 для захвата шипа рукояти, выступающего с левой стороны затворной рамы. В переднем положении рукоять удерживается стопором, и все время не смещается с места.

К средней ноге треноги прикрепляется обшитое кожей сиденье 12 (рис. 1.1). Сзади на ней имеются поручни и сошник. При наземной стрельбе все три ноги сводятся вместе и удерживаются задержкой.
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	Рис. 1.4. Стол станка.

	[image: image10.jpg]




	Рис. 1.5. Вертлюг с хомутом.


2.3.УСТАНОВКА ПУЛЕМЕТА НА СТАНОК

Для установки пулемета на станок необходимо (рис. 1.1
[image: image11.wmf]¸

1.6):

1. Оттянуть наметки 26 и вложить цапфы коробки в проушины станин.

2. Соединить проушины спусковой коробки с ползуном 40 (рис. 1.2), пропустив через них болт и завернув его.

3. Закрыть и закрепить наметки цапф.

При установке тела пулемета на заднее крепление зажимной болт ползуна освобождается и соответственно регулируется для совмещения с проушиной спусковой коробки.

Для стрельбы лежа следует расцепить две связанные защелкой половины сидения и развести их в стороны.

При перевозке на катках пулемету придается максимальный вертикальный угол,  при этом ручки не должны касаться ног станка.

Для перевода станка для стрельбы по зенитным целям  необходимо (рис. 1.2):

1. Освободить передние ноги, для чего отводим защелку назад, пока штырь не выйдет из отверстия ушка. Приподнять за наконечники пере5дние ноги, вывести имеющийся на них штырь из отверстий сошника и слегка развести в стороны.

2. Ослабить крепление шарнира задней ноги, повернув до отказа вверх рукоятки зажимного болта.

3. Поднять станок вместе с пулеметом с упором на заднюю ногу и, повернув вокруг своей оси, развести передние ноги до отказа в стороны.

 4. Снять ход станка и освободить зажимы горизонтальной и вертикальной наводки.
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	Рис. 1.6. Детали качающейся части.


3. ОБЪЕМ, ОБОРУДОВАНИЕ, ИНСТРУМЕНТЫ

Для выполнения лабораторной работы необходимо иметь:

1. Учебный образец станка Колесникова под крупнокалиберный пулемет ДШК.

2. Учебный пулемет ДШК.

3. Методическую разработку по данной лабораторной работе.

4. Линейку, штангельциркуль, транспортир.

4. ЗАДАНИЕ НА РАБОТУ

В ходе выполнения лабораторной работы требуется:

1. Установить основные ТТХ станка Колесникова под пулемет ДШК.

2. Изучить назначение и работу основных деталей и механизмов станка.

3. Выполнить кинематическую схему станка.

5. ПОРЯДОК ВЫПОЛНЕНИЯ РАБОТЫ

1. Получить у лаборанта станок и пулемет.

2. Ознакомится с теоретической частью настоящей методической разработки.

3. Ознакомиться с устройством станка.

4. Изучить работу механизмов станка.

5. Построить кинематическую схему станка.

6. Составить отчет по лабораторной работе.

7. Ответить на контрольные вопросы.

6. ОФОРМЛЕНИЕ ОТЧЕТА ПО ЛАБОРАТОРНОЙ РАБОТЕ

В отчете по лабораторной работе должно быть следующее:

1. Назначение лабораторной работе и ее номер.

2. Назначение и ТТХ станка.

3. Краткое описание конструктивных особенностей узлов и механизмов станка.

4. Кинематическая схема станка.

5. Заключение по изучаемому станку.

7. КОНТРОЛЬНЫЕ ВОПРОСЫ

1. Каким образом обеспечивается устойчивость станка?

2. Каким образом обеспечивается самоторможение подъемного механизма?

3. Как производится перевод станка в положение для стрельбы по зенитным целям?

4. Особенности конструкции амортизатора отката.

5. Каковы основные  достоинства станка?

6. Каковы основные недостатки станка?
ЛАБОРАТОРНАЯ РАБОТА № 2

СТАНОК ДЕГТЯРЕВА ПОД 7,62 ММ СТАНКОВЫЙ ПУЛЕМЕТ СГ-43
ЦЕЛЬ И ЗАДАЧИ РАБОТЫ

Целью настоящей работы является изучение конструкции станка Дегтярева под 7,62 мм станковый пулемет СГ-43и критический анализ конструктивных решений, примененных в механизмах станка.

Задачей, решаемой в процессе проведения лабораторной работы, является построение кинематической схемы станка.

1. НАЗНАЧЕНИЕ И БОЕВЫЕ СВОЙСТВА СТАНКА

Станок для пулемета СГ-43 конструкции В. А. Дегтярева относится к колесным станкам полевого типа, позволяющим вести огонь по наземным и зенитным целям (рисунок 1). Станок снабжен противооткатным приспособлением. Стрела станка складывается, что обеспечивает удобство стрельбы из пулемета, установленного на бруствере окопа.
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Рисунок 1 а. Общий вид станка со щитом для стрельбы по наземным целям.
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Рисунок 1.б. Общий вид пулемета в положении для стрельбы по зенитным целям.
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Рисунок 2. Основание станка.
1 - стрела, 2 - зенитный вертлюг, 3 - засов, 4 - сошник, 5 - поручни,

 в - верхний сошник, 7 - хомут, 8 - защелка, 8а - защелка с пружиной, 9 - ось с  катками, - 10 - стол, 11 - сектор, 12 - конусное отверстие, 13 - стопор вертлюга.
2. ОСНОВНЫЕ ДАННЫЕ СТАНКА

Тип                                                                                   колесный облегченный
Вес                                                                                 26,6 кг
Высота линии огня: в наземном положении        500 мм
в зенитном положении                                           1460 мм
Угол горизонтального обстрела                              360°
Длина станка                                                             1300 мм
Длина станка с подогнутой стрелой                        1000 мм
3. УСТРОЙСТВО СТАНКА

Станок состоит из следующих основных частей и механизмов: основания, стола, вертлюга с качающейся частью, механизмов наведения и щита.
Основание станка (рисунок 2) имеет стрелу 1, на заднем конце которой укреплен вертлюг 2 с засовом 3 для установки пулемета при зенитной стрельбе, сошник 4, поручни 5 для перевозки станка, верхний откидной сошник 6 с осью, обеспечивающий устойчивость станка при стрельбе с подогнутой стрелой, хомут 7 с осью для подгибания стрелы при стрельбе из окопа, защелку 8 с осью и пружиной для крепления задней части стрелы в откинутом положении, защелку 8а с пружиной для крепления задней части стрелы в подогнутом положении. Впереди основания расположена ось 9 с катками.
Стол 10 станка расположен на верхней части основания. Он имеет горизонтальный сектор 11 с отверстиями и ограничителя с цепочками для ограничения вращения пулемета при стрельбе с рассеиванием по горизонту и конусное отверстие 12 для штыря вертлюга.
На правой стороне стола расположен стопор вертлюга 13 с рукояткой. Вертлюг (Рисунок 3) имеет конусный штырь 14 с резьбой и гайкой для соединения со столом, боковые стенки  15 с вертикальными пазами для щита, запор 16 щита, расположенный на правой стенке вертлюга, выступ 17 для ограничения вращения вертлюга, паз 18 для сектора качающейся части. На левой стенке вертлюга расположен зажимной болт с рукояткой 19 для зажима качающейся части. В верхней части стенок вертлюга имеются отверстия для присоединения качающейся части,.
Вертлюг соединяется со столом при помощи штыря и гайки и может вращаться в горизонтальной плоскости. Вращение вертлюга может ограничиваться выступом его и ограничителями, которые вставляются в отверстие горизонтального сектора стола.
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а)
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б)

Рисунок 3. Вертлюг
а - вид спереди, б - вид сбоку.
14 -  штырь, 15 - боковые стенки, 16 - запор, 17 - выступ, 18 - паз для сектора, 19 - зажимной болт, 20 - сектор, 21 - люлька, 22 - передний ползун, 23 - задний ползун, 24 - вид тонкой наводки, 25 - матка, 26 - маховичок, 27 - втулка.
Качающаяся часть имеет сектор 20, который помещен в пазу вертлюга; отверстие для присоединения люльки, отверстие для соединения с вертлюгом. К заднему концу качающейся части присоединяется механизм тонкой наводки.
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Рисунок 4. 28—щит,  29—сошник
Качающаяся часть соединена с вертлюгом осью в верхней части вертлюга и может вращаться в вертикальной плоскости, обеспечивая грубую наводку пулемета. Зажимается качающаяся часть зажимным болтом. Люлька 21 расположена на качающейся части и соединяется с ней осью. Она имеет передний и задний ползуны 22 и 23, к которым присоединяется тело пулемета при помощи засова. Задний ползун имеет ограниченное перемещение назад и вперед. Передний ползун подбуферен двумя пружинами, передней и задней, что смягчает действие отдачи пулемета на станок при стрельбе и улучшает кучность боя пулемета.
Механизм тонкой наводки обеспечивает точное наведение пулемета в цель. Он состоит из винта 24, матки 25, маховичка 26, втулки 27, муфты матки и зажимного винта с воротком. Матка винта укреплена на заднем конце качающейся части, а головка винта соединяется с задним концом люльки.
При вращении маховичка винт опускает или поднимает задний конец люльки, что обеспечивает поворот пулемета в вертикальной плоскости.
Щит 28 служит для предохранения наводчика и третьей опорой при стрельбе по зенитным целям. Он имеет щель с уширениями для соединения со станком и сошник 29, который обеспечивает сцепление станка с грунтом при стрельбе по зенитным целям (Рисунок 4).

4. ОБЪЕМ, ОБОРУДОВАНИЕ, ИНСТРУМЕНТЫ
Для выполнения лабораторной работы необходимо иметь:

1. Учебный образец станка Дегтярева под пулемет СГ - 43.

2. Учебный пулемет СГ - 43.

3. Методическую разработку по данной лабораторной работе.

4. Линейку, штангельциркуль, транспортир.

5. ЗАДАНИЕ НА РАБОТУ

В ходе выполнения лабораторной работы требуется:

1. Установить основные ТТХ станка Дегтярева под пулемет СГ - 43.

2. Изучить назначение и работу основных деталей и механизмов станка.

3. Выполнить кинематическую схему станка.

6. ПОРЯДОК ВЫПОЛНЕНИЯ РАБОТЫ
1. Получить у лаборанта станок и пулемет.

2. Ознакомится с теоретической частью настоящей методической разработки.

3. Ознакомиться с устройством станка.

4. Изучить работу механизмов станка.

5. Построить кинематическую схему станка.

6. Составить отчет по лабораторной работе.

7. Ответить на контрольные вопросы.

7. ОФОРМЛЕНИЕ ОТЧЕТА ПО ЛАБОРАТОРНОЙ РАБОТЕ
В отчете по лабораторной работе должно быть следующее:

1. Назначение лабораторной работе и ее номер.

2. Назначение и ТТХ станка.

3. Краткое описание конструктивных особенностей узлов и механизмов станка.

4. Кинематическая схема станка.

5. Заключение по изучаемому станку.

8. КОНТРОЛЬНЫЕ ВОПРОСЫ

1. Каким образом обеспечивается устойчивость станка?

2. Как производится перевод станка в положение для стрельбы по зенитным целям?

3. Каковы основные  достоинства станка?

4. Каковы основные недостатки станка?

5. Для каких целей на левой стенке вертлюга расположен зажимной болт с рукояткой?

6. Что обеспечивает поворот пулемета в вертикальной  плоскости.

ЛАБОРАТОРНАЯ РАБОТА № 3
СТАНОК ДЕГТЯРЕВА ПОД 7,62 ММ СТАНКОВЫЙ ПУЛЕМЕТ СГМ
ЦЕЛЬ И ЗАДАЧИ РАБОТЫ

Целью настоящей работы является изучение конструкции станка Дегтярева под 7,62 мм станковый пулемет СГМ и критический анализ конструктивных решений, примененных в механизмах станка.

Задачей, решаемой в процессе проведения лабораторной работы, является построение кинематической схемы станка.

1. НАЗНАЧЕНИЕ И БОЕВЫЕ СВОЙСТВА СТАНКА
Колесный станок конструкции Дегтярева под СГМ-43 служит для придания пулемету устойчивости: он обеспечивает ведение огня по наземный и воздушным целям.

Пулемет СГМ-43 предназначен для поражения живых целей, огневых средств противника и воздушных целей на дальность до 1000м.
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Рисунок 1. Общий вид 7,62мм станкового модернизированного пулемета конструкции Горюнова на колесном станке Дегтярева.
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Рисунок 2. Колесный станок.

1 - основание станка; 2 - механизм наводки; 3 - вертлюг для стрельбы по воздушным целям.

Станок позволяет вести огонь по наземным целям с положения лежа (основное положение), а также в случае необходимости с положения стоя, сидя, колена; при стрельбе по воздушным целям - стоя или с колена.

Передвижение пулемета со станком на огневую позицию может производиться на катках, "тачкой" или переноситься на руках в собранном или разобранном виде.
2. ОСНОВНЫЕ ДАННЫЕ СТАНКА

1. Общий вес пулемета со станком…………………………………... 36,9 кг 
2. Вес станка………………………………………………………….... 23,4 кг
3. Вес коробки с металлической лентой, 
снаряженной патронами:

с пулей обр.1930г………………………………………………..10,25 кг
с пулей со стальным сердечником………………………………9,5   кг
с пулей образца 1908 г…………………………………………...9,75 кг
4. Длина пулемета со станком для стрельбы
 в положении лежа…………………………………………………….1550 мм
5. Темп стрельбы………………………………600
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700 выстрелов в минуту
6. Боевая скорострельность…………………..250
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300 выстрелов в минуту
7. Прицельная дальность при стрельбе

патронами с пулей обр. 1930 г……………………………..……….2300 м
патронами с пулей обр.1908г……………………………………….2000 м
Высота линии огня при стрельбе лежа……………………………….403 мм
Угол горизонтального обстрела:

При стрельбе по наземным целям с применением

ограничителей……………………………………………………………900


при стрельбе по воздушным целям…………………………………….3600
Время перевода пулемета из походного

положения в боевое……………………………………………….…5
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8 сек.
Время установки пулемета для стрельбы

по воздушным целям из положения для

стрельбы по наземным целям………………………………………15
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20 сек
Колесный станок состоит из основания станка, механизма наводки и приспособления для стрельбы по воздушным целям,

3. ОСНОВАНИЕ СТАНКА

Основание станка (рисунок 3) состоит из стола, двух боко​вых дугообразных балок, средней балки, связи, хобота и двух колес.
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Рисунок 3. Основание станка.

1 - стол, 2- дугообразные балки, 3 - средняя балка, 4- связь, 5- хобот, 6- колеса, 7 - огра​ничители, 8- стопорный болт стола, 9 - сошник, 10-вертлюг для стрельбы по воздушным целям.

Стол служит для соединения механизма наводки с основанием станка. Он имеет горизонтальный сектор с вырезами и два ограничителя для ограничения горизонтального поворота пулемета при стрельбе с рассеиванием по фронту. На правой стороне рас​положен стопорный болт стола с рукояткой для закрепления пуле​мета в приданном ему горизонтальном положении.

Боковые дугообразные балки и связь имеют отверстия для облегчения, К передним концам боковых и средних балок приварена боевая ось, на которой крепятся колеса.

Хобот на заднем конце имеет механизм для крепления тела пулемета при стрельбе по воздушным целям. Он состоит из вертлюга, стойки и стопорной муфты с пружиной. На заднем конце хобота имеется сошник для придания станку устойчивости при стрельбе по наземным целям. При переноске станка хобот может подгибаться.

4. МЕХАНИЗМ НАВОДКИ

Механизм наводки (рисунок 4) служит для соединения тела пулемета со станком и для придания стволу пулемета нужного направления при стрельбе. Он состоит из вертлюга и сектора с рамой.

Вертлюг служит для соединения механизма наводки со столом основания станка; он обеспечивает горизонтальную наводку пулемета. Вертлюг имеет стопорный болт с рукояткой для закрепления сектора в приданном ему положении. Верхний конец вертлюга соединен с сектором.

Сектор служит для грубой вертикальной наводки пулемета. Он передним концом соединен с рамой, а на заднем его конце крепится механизм тонкой наводки.
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Рисунок 11. Механизм наводки.

1- вертлюг, 2- рукоятка стопорного болта для закрепления сектора, 3 - сектор, 4- рама, 5- передний упор с осью, 6- задний упор» 7- рукоятка, 8- опорный сошник, 9 - наружный винт, 10 - внутренний винт, 11 - маховичек, 12 -зажимный винт с воротком, 13 - прицельное кольцо, 14 -указатель.

Рама служит для крепления тела пулемета при помощи переднего упора с осью и заднего упора с рукояткой и лодыжкой. К верхней части рамы крепится опорный сошник со стопорами и пружиной, который служит для обеспечения устойчивости станка при стрельбе по воздушным целям. (В станках первого выпуска задний упор имеет штырь с рукояткой).

Механизм тонкой наводки служит для уточнения вертикальной наводки пулемета. Он состоит из наружного и внутреннего винтов, маховичка, зажимного винта с воротком и прицельного кольца с указателем.

5. ПЕРЕВОД СТАНКА В БОЕВОЕ ПОЛОЖЕНИЕ

При установке пулемета на колесном станке для стрельбы лежа после переноски пулемета в разобранном виде:

Помощник наводчика снимает станок с плеч и ставит его на грунт; отгибает хобот до щелчка защелок и устанавливает станок на грунте; приводит сектор с рамой в горизонтальное положение; устанавливает справа от пулемета коробку с патронами, открывает ее крышку и подготавливает ленту для заряжания.

Наводчик присоединяет тело пулемета к станку.

При установке пулемета на колесном станке для стрельбы по воздушным целям из положения для стрельбы по наземным целям:

Наводчик отделяет тело пулемета от станка.

Помощник наводчика устанавливает раму параллельно колесам станка и опускает ее вниз до отказа, после этого закрепляет механизмы горизонтальной и вертикальной наводки; отводит опорный сошник от рамы вверх до отказа; приподнимает хобот вверх до упора опорного сошника в грунт и устанавливает станок на грунте; оттягивает стопорную муфту вниз и повертывает вертлюг вверх до отказа.

Наводчик присоединяет тело пулемета к вертлюгу хобота.

 Помощник наводчика берет коробку с патронами и переносит ее на другую сторону.

При установке пулемета на колесном станке для стрельбы по наземным целям из положения для стрельбы по воздушным целям:

Наводчик отделяет тело пулемета от вертлюга хобота.

Помощник наводчика оттягивает стопорную муфту вверх и повертывает вертлюг вниз до отказа; опускает хобот на грунт, а опорный сошник на раму.

Наводчик присоединяет, тело пулемета к станку. 
6. ОБЪЕМ, ОБОРУДОВАНИЕ, ИНСТРУМЕНТЫ

Для выполнения лабораторной работы необходимо иметь:

1. Учебный образец колесный станок Дегтярева под пулемет СГМ-43.
2. Учебный пулемет СГМ-43.

3. Методическую разработку по данной лабораторной работе.

4. Линейку, штангельциркуль, транспортир.

7. ЗАДАНИЕ НА РАБОТУ

В ходе выполнения лабораторной работы требуется:

1. Установить основные ТТХ колесного станка Дегтярева под пулемет СГМ-43.

2. Изучить назначение и работу основных деталей и механизмов станка.

3. Выполнить кинематическую схему станка.

8. ПОРЯДОК ВЫПОЛНЕНИЯ РАБОТЫ

1. Получить у лаборанта станок и пулемет.

2. Ознакомится с теоретической частью настоящей методической разработки.

3. Ознакомиться с устройством станка.

4. Изучить работу механизмов станка.

5. Построить кинематическую схему станка.

6. Составить отчет по лабораторной работе.

7. Ответить на контрольные вопросы.

9. ОФОРМЛЕНИЕ ОТЧЕТА ПО ЛАБОРАТОРНОЙ РАБОТЕ

В отчете по лабораторной работе должно быть следующее:

1. Назначение лабораторной работе и ее номер.

2. Назначение и ТТХ станка.

3. Краткое описание конструктивных особенностей узлов и механизмов станка.

4. Кинематическая схема станка.

5. Заключение по изучаемому станку.

10. КОНТРОЛЬНЫЕ ВОПРОСЫ

1. Какие основные ТТХ характеристики вам известны?

2. Как производится  перевод станка в положение для стрельбы по зенитным целям?

3. Назначение механизма наводки?

4. Как происходит перевод станка в боевое положение?
5. Каковы основные  достоинства станка?

6. Каковы основные недостатки станка?

ЛАБОРАТОРНАЯ РАБОТА № 4

УНИВЕРСАЛЬНЫЙ ТРЕНОЖНЫЙ СТАНОК СИДОРЕНКО-МАЛИНОВСКОГО ПОД 7,62 ММ СТАНКОВЫЙ ПУЛЕМЕТ СГМ
ЦЕЛЬ И ЗАДАЧИ РАБОТЫ

Целью настоящей работы является изучение конструкции станка Сидоренко-Малиновского и критический анализ конструктивных решений, примененных в механизмах станка.

Задачей, решаемой в процессе проведения лабораторной работы, является построение кинематической схемы станка.

1. НАЗНАЧЕНИЕ И БОЕВЫЕ СВОЙСТВА СТАНКА

Станок для пулемета СГМ-43 конструкции Сидоренко и Малиновского относится к треножным станкам, позволяющим вести огонь по наземным (рисунок 1) и зенитным целям (рисунок 2).
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Рисунок 1. Общий вид станка для стрельбы по наземным целям.
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Рисунок 2. Общий вид пулемета в положении для стрельбы по зенитным целям.
2. ОСНОВНЫЕ ДАННЫЕ СТАНКА

Вес станка .......................................................................................14 кг

Высота линии огня:

- при стрельбе лежа ........................................................................350 мм

- при стрельбе сидя и с колена.....................................................1055 мм

Угол горизонтального обстрела

- при стрельбе по наземным целям....................................................85°

при стрельбе по воздушным целям................................................... 360°

3. УСТРОЙСТВО СТАНКА

Треножный станок служит для придания пулемету устойчивости при стрельбе; он обеспечивает ведение огня по наземным и воздушным целям.

Станок состоит из основания станка и механизма наводки.

Основание станка имеет корпус основания, три ноги с зажимами и два ограничителя.  Корпус основания имеет стакан для крепления вертлюга, три зубчатые шайбы для крепления ног и горизонтальный сектор с угломерной шкалой для ограничителей. На стакан надевается пружина ограничителей и ограничители поворота пулемета при стрельбе с рассеиванием по фронту и горизонтальной наводке по отметкам.

Ограничители фиксируются в вырезах горизонтального сектора. Угол поворота пулемета определяется угломерной шкалой с ценой деления 0 - 200

К корпусу основания приварены зубчатые шайбы, к которым при помощи болтов с зажимами крепятся ноги станка. На основании у зубчатых шайб для задних ног станка нанесены риски: верхние для установки ног в положение для стрельбы сидя; нижние для установки ног по-походному.

На зубчатых шайбах имеется выступ 3 для фиксации ног в положении для стрельбы лежа.
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Рисунок 3. Треножный станок

1 - Основание станка; 2 - Механизм наводки; 3 - ноги; 4 - остов  ноги; 5 - сошник; 6 - вертлюг; 7 - зажим ноги; 8 - ограничители; 9 - секторы рамы; 10 - винт с маховичком и прицельным кольцом механизма тонкой наводки; 11 - рукоятка зажимного винта; 12 - механизм заднего крепления тела пулемета; 13 - крюк; 14 - рама механизма наводки; 15 - рукоятка; 16 - разрезная гайка.
Такая конструкция крепления ног к станку позволяет изменять высоту линии огня в зависимости от условий стрельбы. Для большей устойчивости станка при стрельбе ноги имеют скользящие сошники с отверстиями, в которые забиваются колышки при стрельбе по зенитным целям.
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Рисунок 4. 7,62 мм модернизированный станковый пулемет Горюнова на станке Сидоренко и Малиновского.

Тело пулемета соединяется со станком при помощи механизма наводки.

Механизм наводки состоит из вертлюга и сектора с рамой. Вертлюг 6 соединяется с основанием станка и обеспе​чивает горизонтальную наводку пулемета. На вертлюге имеется рукоятка стопорного болта зажима вертикальной наводки и рукоятка стопорного болта зажима горизонтальной наводки 9.

Рама механизма наводки 14 имеет два сектора 9 и ось для переднего крепления тела пулемета, механизм заднего крепления пулемета 12, механизм тонкой наводки и ось для постановки тела пулемета при стрельбе по воздушным целям.

На левом секторе рамы имеется угломерная шкала (с ценой деления 0-20), на правом - два упора; верхний - для ограничения поворота рамы при постановке ее для стрельбы с колена; нижний - для ограничения углов возвышения пулемета.

Для уточнения вертикальной наводки пулемета станок имеет механизм тонкой наводки. Он имеет винт с маховичком и прицельным кольцом, разрезную гайку и рукоятку зажимного винта. Прицельное кольцо имеет шкалу в делениях прицела от 5 до 14 (от 500 до 1400 м) и указатель прицельного кольца.

На разрезной гайке 16 имеется прилив  Г - образной формы, в вырезе которого перемещается линейка со шкалой, служащая для отмечания вертикальной наводки. Цена деления 0-02.

Механизм закрепления тела пулемета служит для закрепления задней части тела пулемета при помощи крюка 13 и рукоятки 15.

Для возможности боевого применения станок периодически проверяется: исправны ли зажимы ног; исправен ли зажим горизонтальной наводки; не погнуты ли рукоятки стопорных болтов зажимов горизонтальной и вертикальной наводки; свободно ли перемещается рама в вилке вертлюга и прочно ли закрепляется в вертлюге.

Нет ли большой качки в соединении вертлюга со столом (допускается качка не более 6 мм, измеряемая у переднего среза пламегасителя); Хорошо ли закреплен вертлюг гайкой и шплинтом и закреплен ли сектор стопорным болтом вертлюга в вертикальном вырезе вертлюга.

Передвижение пулемета с треножным станком производится за лямку волоком или на руках в собранном или разобранном виде. При этом телу пулемета придается горизонтальное поло​жение и закрепляются механизмы наводки.

Если станок до передвижения был установлен для стрельбы сидя или с колена, то он предварительно переводится в положение для стрельбы лежа.

Для переноски станка без пулемета на плечах, помощник навод​чика переводит станок в положение "по-походному", для этого:

а) удерживая правой рукой раму, левой рукой освобождает механизмы вертикальной и горизонтальной наводки; поворачивает раму на 180°, опуская ее задним концом так, чтобы она легла на лямку и переднюю ногу;

б) закрепляет зажим вертикальной наводки;

в) ослабляет зажимы задних ног станка;

г) ставит станок так, чтобы передняя его нога была примерно вертикально, и, упираясь коленом в проушину передней ноги станка, резким движением поворачивает задние ноги станка до совмещения верхних плоскостей упоров с нижними дисками на основании; закрепив зажимы задних ног, кладет станок на плечи. Для установки пулемета с треножным станком наличие ровной площадки необязательно. При установке станка ребра сошников углубляются до соприкосновения площадок сошников с грунтом.

Для стрельбы стоя, сидя и с колена для лучшей устойчивости станка в отверстия на сошниках ног забиваются колышки.

При установке пулемета на треножном станке для стрельбы сидя из положения для стрельбы лежа:

Наводчик сначала освобождает зажим передней ноги и поворачивает ее до совмещения рисок, после чего закрепляет зажим; затем поочередно освобождает зажимы задних ног; устанавливает ноги станка по верхним рискам и закрепляет зажимы.

При установке пулемета на треножном станке для стрельбы лежа из положения для стрельбы сидя необходимо освободить все зажимы ног станка; слегка нажать сверху на пулемет до установки ног в положение для стрельбы лежа, после чего закрепить зажимы.

 При установке пулемета для стрельбы с колена по воздушным или наземным целям из положения для стрельбы лежа помощник наводчика левой рукой освобождает стопорный болт зажима вертикальной наводки; левым коленом нажимаем на левую ногу станка, правой рукой ставит раму в вертикальное положение, после чего закрепляет стопорный болт зажима вертикальной наводки; освобождает стопорный болт зажима горизонтальной наводки.

Для установки пулемета на станок наводчик берет тело пулемета левой рукой за рукоятку ствола, правой - за ручку затыльника и устанавливает его так, чтобы нижняя площадка передней скобы легла на заднюю плоскость рамы, а вырез передней скобы пулемета вошел в зацепление с задней осью рамы; опускает заднюю часть тела пулемета вниз до зацепления выступов на передней скобе со вкладышами рамы,

В зависимости от способа ведения огня закрепляются следующие механизмы наводки;

- для ведения огня в точку - все механизмы наводки;

- для ведения огня с рассеиванием по фронту - механизмы грубой вертикальной и тонкой наводки;

- для ведения огня с рассеиванием в глубину - механизмы горизонтальной и грубой вертикальной наводки (рассеивание производится механизмом тонкой наводки);

- для ведения огня с одновременным рассеиванием по фронту и в глубину - механизм грубой вертикальной наводки.

В напряженные моменты боя стрельба может вестись со всеми открепленными механизмами.

4. ОБЪЕМ, ОБОРУДОВАНИЕ, ИНСТРУМЕНТЫ

Для выполнения лабораторной работы необходимо иметь:

1. Учебный образец станка Сидоренко и Малиновского под пулемет СГМ-43.

2. Учебный пулемет СГМ-43.

3. Методическую разработку по данной лабораторной работе.

4. Линейку, штангельциркуль, транспортир.

5. ЗАДАНИЕ НА РАБОТУ

В ходе выполнения лабораторной работы требуется:

1. Установить основные ТТХ станка Сидоренко и Малиновского под пулемет СГМ-43.

2. Изучить назначение и работу основных деталей и механизмов станка.

3. Выполнить кинематическую схему станка.

6. ПОРЯДОК ВЫПОЛНЕНИЯ РАБОТЫ

1. Получить у лаборанта станок и пулемет.

2. Ознакомится с теоретической частью настоящей методической разработки.

3. Ознакомиться с устройством станка.

4. Изучить работу механизмов станка.

5. Построить кинематическую схему станка.

6. Составить отчет по лабораторной работе.

7. Ответить на контрольные вопросы.

7. ОФОРМЛЕНИЕ ОТЧЕТА ПО ЛАБОРАТОРНОЙ РАБОТЕ
В отчете по лабораторной работе должно быть следующее:

1. Назначение лабораторной работе и ее номер.

2. Назначение и ТТХ станка.

3. Краткое описание конструктивных особенностей узлов и механизмов станка.

4. Кинематическая схема станка.

5. Заключение по изучаемому станку.

8. КОНТРОЛЬНЫЕ ВОПРОСЫ

1. Какие основные ТТХ характеристики вам известны?

2. Как производится  перевод станка в положение для стрельбы по зенитным целям?

3. Назначение механизма тонкой наводки?

4. Сравните крепления пулемета на станках Дегтярева и Сидоренко-Малиновского?
5. Каковы основные  достоинства станка?

6. Каковы основные недостатки станка?

ЛАБОРАТОРНАЯ РАБОТА № 5

УНИВЕРСАЛЬНЫЙ ТРЕНОЖНЫЙ СТАНОК ПОД ПУЛЕМЕТ БРЕДА
ЦЕЛЬ И ЗАДАЧИ РАБОТЫ

Целью настоящей работы является изучение конструкции универсального треножного станка под пулемет Бреда  и критический анализ конструктивных решений, примененных в механизмах станка.

Задачей, решаемой в процессе проведения лабораторной работы, является построение кинематической схемы станка.

МЕТОДИЧЕСКИЕ УКАЗАНИЯ К ЛАБОРАТОРНОЙ РАБОТЕ

Конструкция станка представляет собой отражение существовавших перед второй мировой войной взглядов на устойчивость оружия.

Обращает на себя внимание большой вес станка под пулемет Бреда и наличие заглубляемых сошников, обеспечивающих статическую устойчивость системы станок-пулемет. Заглубляемые сошники, обеспечивая неподвижность системы при стрельбе, приводят к тому, что элементы конструкции станка воспринимают полную силу давления порохового газа, а это требует от станка прочности, жесткости и массивности. Вес системы, обеспечивая статическую устойчивость, ограничивает подвижность системы во время боя.

При работе со станком следует соблюдать общие меры безопасности, обратив особое внимание на то, что при раскреплении фиксаторов необходимо поддерживать раскрепляемые детали, чтобы предотвратить их падение и возможные при этом травмы.
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Рисунок 1. Общий вид треножного станка под пулемет Бреда.

1. ТЕОРЕТИЧЕСКИЕ ПОЛОЖЕНИЯ

Треножный станок под станковый пулемет Бреда предназначен для крепления пулемета, наведения его в цель и придания ему устойчивости при стрельбе по наземным целям.

Треножная конструкция станка обеспечивает в некоторых пределах его приспосабливаемость к неровной местности, что позволяет вести стрельбу с неподготовленных позиций и дает возможность изменять высоту линии огня.

Нерациональным представляется отступление от классической схемы станка. В рассматриваемом станке качающаяся часть станка несет на себе вертлюг, что неизбежно приводит к «сваливанию» оружия при отклонении от оси канала ствола от горизонтального направления и от плоскости симметрии станка.

2. ТАКТИКО-ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ СТАНКА

Масса станка ……………………………………………………………….13,8 кг

Общая масса пулемета со станком ……………………………………….38 кг

Пределы изменения высоты линии огня …………………………410…550 мм

Диапазон изменения угла 

Грубой вертикальной наводки ……………………………………. 300
Угол тонкой горизонтальной наводки …………………………… 100
Пределы изменения угла

Грубой вертикальной наводки ……………………………………. - 200…+ 200
Пределы изменения угла 

тонкой наводки по вертикали ……………………………………... 
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4. КОНСТРУКТИВНЫЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ СТАНКА

Станок к пулемету Бреда состоит из основания станка 1, основания люльки 2 , вертлюга 3 , люльки 4, поворотного механизма 5, подъемного механизма 6 (рисунок 2).

[image: image33.jpg]



Рисунок 2. Основные детали станка

1 – основание станка; 2 – основание люльки; 3 – вертлюг; 4 – люлька;

5 – поворотный механизм; 6 – подъемный механизм.

Основание станка

На цилиндрическую верхнюю часть задней ноги 2 свободно насаживается основание станка 1 (рисунок 3), представляющее собой цилиндрическую втулку с приливами для качания. В торцевой части втулка имеет прямоугольный вырез для сухарного соединения с задней ногой. Втулка имеет возможность вращаться вокруг оси задней ноги. В обратной конструкции такое вращение устраняется путем кинематического замыкания основания с задней ногой, осуществляемого посредством основания люльки.
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Рисунок 3. Конструкция задней ноги

1 – основание станка; 2 – задняя нога станка; 3 – цапфы; 4 – отверстие; 

5 – отверстие; 6 – передние ноги.

Конструкция ног станка

Задняя нога 1 представляет собой прессовое соединение цилиндрической трубы с конструкцией, состоящей из двух цилиндрических участков и участка квадратного сечения, расположенного посередине. Средний участок имеет цапфы 3 для крепления передних ног, отверстие для основания люльки 4 и отверстие 5 для размещения зажимного механизма дуги основания люльки. Передние ноги могут повертываться в цапфах задней ноги. Фиксация взаимного расположения ног с передними ногами 6 (рисунок 3). Передние концы растяжек соединены с дужками, приваренными к передним ногам. Задние концы растяжек надеваются на пальцы, приваренные по бокам к трубе задней ноги. С каждого бока имеются по три таких пальца 1 (рисунок 4), с их помощью можно ступенчато изменять высоту линии огня.
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Рисунок 4. Крепление передних ног к задней ноге. 1 – пальцы.

Каждая нога представляет собой трубу 1, снабженную зажимным винтом 2, внутрь которого телескопически входит другая труба 3 (рисунок 5). В каждой ноге зажимной винт удерживает шпонку, предотвращающую поворот внутренней трубы с сошником относительно внешней трубы. Ноги станка имеют заглубляемые сошники, причем задний сошник снабжен тремя вертикальными пластинами, одна из которых может углубляться в грунт на 60 мм.
Основание люльки

Основание люльки представляет расширяющуюся сзади пластину, укрепленную продольными ребрами. В передней части имеются приливы для оси качания и отверстие для штыря вертлюга. Снизу из пластины выходит направляющая дуга, цилиндрические поверхности которой концентричны оси качания. Задняя часть пластины имеет дугообразный вырез, алюминиевый лимб с несимметричной шкалой горизонтальной наводки и паз, в котором находится упоры-ограничители горизонтальной наводки. Поверхности элементов задней части основания люльки концентричны оси вертлюга.
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Рисунок 5. Строение ног станка

1 – труба; 2 – зажим; 3 – труба.

Вертлюг

Вертлюг представляет собой штампованную деталь коробчатой формы. В передней его части снизу имеется штырь, а сверху приливы для оси качания люльки. В вертлюге находится гнездо для размещения опоры червяка. В одну сторону этого гнезда впрессован бронзовый фрагмент червячного колеса, соосного со штырем вертлюга. При помощи червячного механизма осуществляется тонкая наводка по горизонтали. В задней части вертлюга имеются два длинных выступа (захваты), охватывающие бронзовый маховик механизма тонкой вертикальной наводки.

Люлька

Люлька близка по общим очертаниям к вертлюгу. К верхней ее части прикрепляется ствольная коробка пулемета с помощью конструкции «ласточкин хвост». Фиксация коробки достигается посредством срезанной чеки. В передней части люльки имеются приливы для соединения с вертлюгом и прорезь с зажимным винтом. Задняя часть люльки имеет гнездо для винта механизма тонкой наводки.
Подъемный механизм

Вертикальная наводка пулемета осуществляется комбинированием грубой свободной наводки с тонкой наводкой. Грубая свободная наводка производится качанием основания люльки относительно основания станка в результате воздействия пулеметчика на рукоятки управления пулеметом. Пределы изменения угла качания основания люльки устанавливаются хомутовыми упорами, закрепляемыми по дуге основания люльки. Дуга основания люльки зажимается двумя пластинами, помещаемыми в теле задней ноги., рукоятка винта зажимного механизма находится справа.

Тонкая наводка производится с помощью винтового механизма, состоящего из маховика, который может вращаться в захватах вертлюга и винта, головка которого шарнирно соединена с люлькой. Маховик повертывается в очень незначительных пределах благодаря муфтам в резьбовом соединении и в захватах вертлюга. При отсутствии зазоров вращение маховика вообще невозможно, так как механизм неверно сконструирован, в нем отсутствует промежуточная втулка с горизонтально расположенными цапфами, в результате чего система люлька-вертлюг-винт является неизменяемой.

Механизм поворота

Поворот оружия также может комбинироваться из двух движений: грубой и тонкой работы. Грубая горизонтальная наводка является свободной и осуществляется непосредственным приложением усилия к пулемету при расфиксированной опоре червяка. Червячный механизм тонкой горизонтальной наводки перемещает вертлюг относительно основания люльки, когда опора червяка жестко прижата к основанию люльки.

3. ОПРЕДЕЛЕНИЕ УГЛА СВАЛИВАНИЯ ОРУЖИЯ 
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 И УГЛОВ 

ПОВЕДЕНИЯ 
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И 
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Конструкция станка такова, что ось вертлюга не может постоянно занимать вертикальное положение. Это приводит к «сваливанию» оружия, при котором плоскость, проходящая через ось канала ствола и прицельное приспособление оказывается невертикальной. Такое отклонение приведет к появлению систематических погрешностей при прицеливании.

Обозначим символом 
[image: image40.wmf]b

- угол сваливания, 
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 - угол поворота вертлюга относительно основания люльки, отмеряемого от плоскости симметрии станка, 
[image: image42.wmf]a

 - угол, который составляет ось вертлюга с вертикалью (прицел). Легко убедиться, что угол сваливания связан с углами 
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 и 
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 зависимостью:
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Невертикальное положение оси вертлюга приводит также к тому, что ось канала ствола составляет с горизонтальной плоскостью угол возвышения 
[image: image46.wmf]a

f

¹

, а проекция оси канала на горизонтальную плоскость составляет с направлением продольной плоскости станка угол 
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y
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.

Можно показать, что углы поворота 
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 и 
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 выражаются через углы прицеливания, отмеряемые на лимбах станка 
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 и 
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, зависимостями:
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4. ОБЪЕКТ, ОБОРУДОВАНИЕ, ИНСТРУМЕНТ
Для выполнения лабораторной работы необходимо иметь.

1. Учебный образец треножного станка под пулемет Бреда.

2. Учебный образец станкового пулемета Бреда.

3. Методическую разработку по настоящей лабораторной работе.

5. ЗАДАНИЕ НА РАБОТУ
В ходе выполнения лабораторной работы требуется.

1. Установить основные тактико-технических данных станка.

2. Изучить назначение и работу механизмов и деталей станка.

3. Выполнить кинематическую схему станка и эскиза подъемного и поворотного механизма.

4. Сделать выводы по изучаемому станку.

5. Оформить отчет по лабораторной работе.

6. ПОРЯДОК ВЫПОЛНЕНИЯ РАБОТЫ

1. Ознакомиться с настоящей методической разработкой.

2. Ознакомиться с устройством станка.

3. Изучить работу механизмов станка.

4. Составить отчет по лабораторной работе.

5. Ответить на контрольные вопросы.

7. ОФОРМЛЕНИЕ ОТЧЕТА ПО ЛАБОРАТОРНОЙ РАБОТЕ

В отчете по лабораторной работе должно быть следующее:

1. Название лабораторной работы и ее номер.

2. Назначение и тактико-технические характеристики станка.

3. Краткое описание конструктивных особенностей узлов и механизмов станка.

4. Кинематическая схема станка.

5. Эскизы подъемного и поворотного механизма.

8. КОНТРОЛЬНЫЕ ВОПРОСЫ

1. Какие конструктивные решения, примененные в рассматриваемом станке, могут быть использованы в современных станках?

2. Устройство и работа ограничителей горизонтальной и вертикальной наводки.

3. Перечислите недостатки конструкции станке.

ЛАБОРАТОРНАЯ РАБОТА № 6

СТАНОК СТЕПАНОВА-БАРЫШЕВА ПОД 12,7 ММ ПУЛЕМЕТ НСВ
ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ РАБОТЫ

Целью работы является изучение конструктивных особенностей станка Степанова-Барышева под 12,7 мм пулемет НСВ и выявление рациональных конструктивных решений, которые могут быть приемлемы в современных полевых пулеметных станках.
Задачи работы – изучение конструктивных особенностей станка, выявление способов позволивших сделать станок, масса которого меньше массы пулемета.

1. ТАКТИКО-ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ СТАНКА

1. Вес……………………………………………………………16 кг
2. Высота линии прицеливания………………………………310-410 мм
3. Углы наведения
по вертикале………………………………………………..- 80…+100
по горизонтали……………………………………………..±240
4. Характеристики рассеивания
с станка при стрельбе на
100 метров………………………………………………….≤30 см
5. Габариты в боевом положении
при наименьшей высоте линии огня
длина………………………………………………………..1540 мм
высота………………………………………………………..340 мм
ширина……………………………………………………....850 мм
6. Габариты в походном положении……………..…570*540*200 мм
2. ОПИСАНИЕ СОСТАВНЫХ ЧАСТЕЙ CTAHKA
ТРЕНОГА

Тренога является основанием станка и состоит из остова 27 (рисунок 1) и опор передней 1, правой 9 и левой 22.
Остов треноги представляет собой штампосварную конструкцию коробчатого типа и состоит из кронштейна 3, служащего для крепления передней опоры: втулки 13, служащей дня установки вертлюга: правого 14 и левого 24 брусов для закрепления правой и левой опор. На конце каждого бруса приварены проушины 20, наружные торцы которых имеют зубчатую поверхность.
[image: image54.jpg]



Рисунок 1. Тренога.

1 –  передняя опора; 2 –  втулка; 3 – кронштейн; 4 – задняя скоба; 5 – упор; 

6 – левый зуб; 7 – упор; 8 – задняя рукоятка; 9 – правая опора; 10 – лапа;

 11 – штифт; 12 – скоба; 13 – втулка; 14 – правый брус; 15 – бобышка; 

16 – ось; 17 – кольцо; 18 – проушина; 19 –  пружина; 20 – задняя проушина; 21 – гайка; 22 – левая опора; 23 – ось; 24 – левый брус; 25 – гайка;

 26 – шплинт; 27 – остов; 28 – рукоятка; а – риска; б – риска; в – риска; 

г – выступ; д – отверстие.

В средней части каждого бруса приварены бобышки 15, служащие для закрепления механизма наведения. Поворот опор ограничивается скобой 12, приваренной к кронштейну 3, и упорами 5, приваренными к задним проушинам 20.
На остове имеются два отверстия «д» и скобы 4 для закрепления с помощью карабинов двух переносных ремней.
Опоры 1, 9 и 22 выполнены штампосварными конструкциями коробчатого сечения.
На правой и левой опорах приварены лапы 10 и проушины I8, имеющие на одном торце зубчатую поверхности, а на другом - винтовую поверхность. Эти опоры вместе с рукоятками 8 соединены с остовом треноги с помощью осей 16, закрепленных гайками 21 со шплин​тами.
Зубчатые поверхности проушин 20 и проушин 18 опор и собранном положении поджимаются пружинами 19, предотвращающими этим самопроизвольное опускание станка при растормаживании зажимов опор.
Зубчатые поверхности проушин обеспечивают безлюфтовое соединение опор при затормаживании их винтовыми зажимами. При повороте рукоятки, выступы ее, скользя по прилегающим винтовым поверхностям, обеспечивают закрепление или освобождение опоры.

 На проушинах остова и задних опор имеются упоры 5 и зуб 6, ограничивающие поворот опор для стрельбы с высотой линии огня 310 мм.
Для установки станка при стрельбе с высотой линии огня 410 мм каждая опора имеет риску «в», которая совмещается с риской на остове.
Перед закреплением станка в дотах риска «б» передней опоры совмещается с риской «а» нанесенной па кронштейне остова, поворотом опоры вниз-назад.
Передняя опора 1 шарнирно крепится к кронштейну 3 остова.
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Рисунок 2. Опора передняя.

1 – опора; 2 – ось; 3 – тяга; 4 – пружина; 5 – шайба; 6 – передняя нога; 

7 – упор; 8 – гайка; 9 – поперечина; 10 – заслонка; 11 – сошник; 12 – ось; 13 – клык; 14 – пружина; 15 – рукоятка; 16 – пружина; 17 – стопор;

 а – вырез.

Передняя опора и рукоятка 28 соединены с кронштейном остова с помощью оси 23, закрепленной гайкой 25 со шплинтом.
Передняя опора состоит из передней ноги 6 (рисунок 2) и опоры 1. Нога имеет пазы, которыми она перемещается по консоли опоры при стрельбе со станка закрепленной на грунте передней опорой. В средней части ноги имеется упор 7, служащий для удобства переноске станка за спиной.

Для амортизации отката и выката станка при стрельбе в корпусе опоры размещена пружина 4, концы которой упираются в бортик тяги 3 и в торец шайбы 5.
Тяга установлена в отверстие поперечины 9 и закреплена гайкой 8.
Поперечина закреплена к передней ноге. Сошник 11 и клыки 13 соединены с опорой осью 12, могут занимать два фиксированных положения: верхнее положение, когда сошник и клыки поджаты к опоре, и нижнее — когда сошник и клыки находятся в откинутом положении (в оба положения сошник и клыки откидываются до упора).
В верхнем и нижнем положениях сошник и клыки удерживаются осью 2, которая при повороте рукоятки 15 входит в соответствующие выемки сошника и клыков. В оси 2 имеется вырез «а» для перевода сошника и клыков из одного положения в другое. При откидывании сошника одновременно с ним поворачиваются и клыки.
При стрельбе с закреплением станка клыками сошник остается в верхнем положении и удерживается во время поворота клыков пластинчатой пружиной 14, воздействующей на лыски сошника.
Для удержания клыков до фиксации их осью 2 в одном из положений в каждом клыке имеется подпружиненный стопор 17, который заходит соответствующее гнездо сошника.

Люлька
Люлька (рисунок 3) служит для крепления пулемета на станке и придания ему углов возвышения и склонения при наведении на цель.
Люлька представляет собой штампосварную конструкцию, основанием которой является остов, на котором закреплен приклад, механизм перезаряжания, спусковой механизм.
Остов люльки состоит из двух балок 26 и 34, соединенных перемычками 24 и 31.
В передней части остова имеются втулки для оси 5.
Сверху на балках остова приварены две скобы с пазами «а» для установки в них цапф пулемета.
На правой балке сверху имеются платики для крепления желоба 8 механизма, перезаряжания и паз размещения звездочки 15.
В задней части остова приварены втулки под ось 12 крепления приклада. Снизу к балкам приварены бобышки 14 для крепления стержня механизма наведения. На левой балке сверху припарена стойка для крепления лотка 32.
Снизу, в передней части балок, приварены втулки 6 для оси крепления люльки к вертлюгу. Хомут передний крепления пулемета закреплен гайками на двух откидных болтах 4, находящихся на оси 5.
Хомут состоит из стойки 3, наметки 37 и фиксатора 1. Стойка имеет два выступа, на которые ложится своими плечиками ствол пулемета.
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	Рисунок 3. Люлька.

1 – фиксатор;  2 – болт; 3 – стойка; 5 – ось; 6 – втулка; 7 – пружина; 8 – желоб; 9 – рейка; 10 – зацеп; 11 – пружина; 12 – ось;  13 – приклад; 14 – бобышка; 15 – звездочка; 16 – ролик; 17 – гайка; 18 – крышка; 19 – барабан; 20 – трос; 21 – пружина;  22 – защелка; 23 – рычаг; 24 – перемычка; 25 – пружина; 26 – правая балка; 27 – рукоятка; 28 – ролик; 29 –ось; 30 – пружина; 31 – задняя перемычка; 32 – лоток; 33 – винт; 34 – левая балка; 35 – ролик; 36 – раструб; 37 – наметка; 38 – ось;

а – паз; б – зацеп; в – паз; г – выступ; д – выступ; с – выступ; ж – выступ.




Для установки пулемета стойка поворачивается вперед, и после установки пулемета поднимается до совмещения плечиков пулемета с выступами стойки. Сверху ствол поджимается наметкой 37, удерживаемой в поджатом положении гайкой накидного типа 2 и пружинным фиксатором 1, выступы которого входят в пазы наметки. Прижим ствола наметкой регулируется гайкой накидною болта 2.
Для снятия пулемета фиксатор отжимается вверх и накидной болт с гайкой выводится из зацепления с наметкой, а стойка поворачивается вперед до упора.
Механизм перезаряжания служит для постановки подвижных частей пулемета на боевой взвод.
Он состоит из рейки 9. желоба 8, звездочки 15, барабана 19, троса 20 с рукояткой 27, пружины 7.

 Желоб крепится на двух зацепах «6» остова с заходом в паз «в» и удерживается на них пружиной 11. Для снятия, желоба пружина отжимается вверх, а желоб сдвигается назад.
Рейка 9 своим зацепом 10 соединяется с зацепами тяги перезаряжания пулемета.
Для обеспечения перемещения рейки в желобе имеются три ролика - два ролика 16 на рейке и один - 28 в желобе. Сцепление рейки со звездочкой осуществляется через втулки, установленные между планками рейки.
Звездочка и барабан крепятся на одной оси. Трос одним концом закреплен с помощью винтов 33 к барабану, другим к рукоятке 27. Верхняя часть троса предохраняется от механических повреждений рубашкой. Для уменьшения трения троса в раструбе 36 имеются два ролика 35. Раструб закреплен на оси и отводится в сторону при приходе рукоятки в переднее положение, что обеспечивает удобство пользования рукояткой. Барабан 19 закрыт крышкой 18 (крышка закреплена на ось барабана гайкой 17).
При установке пулемета на станок зацеп рейки входит в паз  заднего выступа  тяги перезаряжания пулемета. Для поджатия тяги перезаряжания пулемета в переднем положении на зацепе  имеется подпружиненная защелка, а для предотвращения отвода назад рейки перезаряжания до установки пулемета на оси барабана имеется подпружиненный рычаг. Выступ рычаг исключает возможность перемещения рейки до установки пулемета на станок.
При установке пулемета на станок ствольная коробка, воздействуя через выступ  на рычаг, поворачивает его, утапливая при этом выступ  препятствующий перемещению рейки.
Перезаряжание пулемета производится отведением рукоятки назад до отказа (в обе стороны рейка доходит до упора).
В исходное положение рукоятка возвращается под действием пружины 7. В задней части остова люльки на оси 12 шарнирно закреплен приклад 13.

Приклад
Приклад предназначен  для удобства наведения пулемета, ведения стрельбы и частичного поглощения энергии отдачи пулемета.
Приклад состоит из крестовины 16 (рисунок 4), обоймы 22, щеки 19, державки 2, трубы 4, пружины 3, собственно приклада 3.

[image: image57.jpg]



Рисунок 4. Приклад.

1 – штифт; 2 – державка; 3 – пружина; 4 – труба; 5 – приклад; 6 – пята; 

7 – пружина; 8 – втулка; 9 – штифт; 10 – скалка; 11 – винт; 12 – пружина; 

13 – рукоятка; 14 – спусковой крючок; 15 – винт; 16 – крестовина; 17 – рукоятка;18 – пружина; 19 – щека; 20 – рычаг; 21 – чека; 22 – обойма; а – выступ; б – паз; в – выступ; г – паз; д – выступ; е – выступ; ж – плечо рычага.

На трубе 4 установлена державка 2, на которой свободно вращается обойма 22 с установленной на ней щечкой 19. На державке с помощью штифта 1 установлена крестовина 16. Па щеке установлена рукоятка 13 и чека 21, связывающая пулемете державкой.
В чеке имеется винтовой паз «г», в который входит установочный винт 15, удерживающий чеку от выпадения.
За счет поступательного движения, получаемого чекой при ее повороте рукояткой 17, осуществляется соединение или разъединение державки 2 с проушиной пулемета.
Рукоятка 17 фиксируется заходом выступа «е» в паз щечки под действием пружины 38.
Приклад в боевом положении поворачивается до упора выступа «а» в перемычку 31 (рисунок 3) и запирается выступом «д», входящим в паз остова люльки.
При переводе в походное положение поворотом рукоятки приклада выступ «д» выводится из зацепления с остовом, после чего приклад складывается и закрепляется чекой 21 (рисунок 4).
Спусковой механизм состоит из спускового крючка 14 и двуплечевого рычага 20.
При нажатии спускового крючка поворачивается двуплечевой рычаг, плечо «ж» которого, при установленном пулемете на станок, перемещает толкатель спускового механизма пулемета.
В исходное положение спусковой крючок возвращается под действием пружины 12.
Перемещение приклада 5 по трубе ограничено пазом «б» и винтом 11.
В боевом положении приклад удерживается от поворота сухарными выступами «в» втулки 8, входящими в паз скалки 10, и поджима​ется пружиной 7 через пяту 6.
В трубе 4 скалка от поворота удерживается штифтом 9.
При складывании в походное положение приклад предварительно отжимается назад до выхода сухарных выступов «а» из пазов скалки 10 и разворачивается в отжатом положении против часовой стрелки на 900. В этом положении приклад имеет возможность перемещаться по пазу «б» в крайнее переднее положение и поворачиваться в вертикальном положении, что необходимо для складывания внутрь люльки.
В сложенном положении приклад после поворота щеки 19 за рукоятку 13 запирается поворотом рукоятки 17, при этом чека 21 зайдет за край выступа «ж» (рисунок 3) перемычки 24, расположенной в середине остова люльки.
В трубе 4 (рисунок 4) размещается пружина амортизатора 3, один конец которой упирается в торец державки, другой - в торец скалки.
Продольное и поперечное перемещение приклада ограничено штифтом 9, входящим в паз скалки 10. Имеющаяся поперечная качка приклада обеспечивает самоустановливание его по плечу стрелка.

Вертлюг
Вертлюг служит для крепления люльки к треноге и обеспечения наведения пулемета в цель по горизонту.
В верхней части вертлюга имеются две проушины с отверстиями для оси крепления люльки.

Вертлюг своей цилиндрической часто устанавливается в отверстие треноги.
Соединение с треногой осуществляется с помощью крышки и наружной шайбы, закрепленных гайкой.
Внутри вертлюга помещена пружина, служащая для уравновешивания люльки с пулеметом. Сверху пружина поджимается стаканом, упирающимся в перемычку люльки.

Механизм наведения
Механизм наведения служит для придания горизонтальных и вертикальных углов наведения пулемета, а также для закрепления поворотной и качающейся частей станка.
Механизм наведения с помощью сектора крепится к треноге, а стержнем - к люльке.
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Рисунок 5. Механизм наведения.

1 – сектор; 2 – ползун; 3 – гайка; 4 – винт; 5 – пружина; 6 – упор; 7 – защелка;

 8 – ползун; 9 – обойма; 10 – стержень; 11 – рукоятка; 12 – рукоятка; 13 – гайка; 

14 – винт; 15 – штифт; 16 – ось; а – паз.

Механизм наведения состоит из сектора 1 (рисунок 5), ползуна 2, обоймы 9, двух упоров 6 и стержня 10, механизма тонкого наведения по вертикали.
Сектор штампосварной конструкции торцевыми пазами соединяется с  бобышками треноги. На дуге сектора установлен ползун 2 (рисунок 5). Закрепление ползуна на секторе производится поворотом рукоятки 12, соединенной с ползуном с помощью винта 4 с гайкой 3 и шплинтом.
Соприкасающиеся торцы рукоятки и ползуна имеют винтовые поверхности, обеспечивающие при повороте рукоятки 12 на себя прижим нижней и верхней частями ползуна за счет паза «а» к сектору, обеспечивая, таким образом, торможение поворотной части станка.
Ползун с помощью оси 16 соединен с обоймой 9, размещенной на стержне 10.
Стержень свободно перемещается в обойме и закрепляется с помощью рукоятки 11.
Рукоятка соединена с обоймой винтом 14 и зажимной втулкой, установленной в отверстие проушины обоймы, которые закрепляются гайкой 13 со шплинтом.
Соприкасающиеся торцы рукоятки и втулки имеют винтовые поверхности, обеспечивающие при повороте рукоятки 11 вниз сближение наклонных поверхностей винта 14 и втулки и прижатие стержня 10 к внутренней поверхности обоймы 9 и закрепление этим качающейся части станка. Перемещение стержня вверх ограничено упором выступа  9 в штифт 15.
Механизм тонкой наводки по вертикали размещен во втулке стержня и состоит из оси, двух вкладышей, фиксирующих ось в эксцентричном положении, втулки, рукоятки и желобах размещенною между вкладышами.
Механизм населения соединен осью с люлькой. Ось закреплена гайкой  со шплинтом.
Рукоятка от сбивания при стрельбе удерживается зубом «а», западающим в одну из впадин зубчатой втулки, и пружиной.
Тонкая наводка по вертикали осуществляется поворотом эксцентрично расположенной оси рукояткой, для чего предварительно необходимо вывести зуб «а» из впадины.
Для ограничения углов наведения пулемета по горизонтали на секторе имеются два упора 6 (рисунок 5), каждый из которых состоит из ползуна 8 и защелки 7. Защелка шарнирно закреплена на ползуне, в гнезде которого имеется пружина 5, отжимающая верхний конец защелки.
Защелка на секторе фиксируется нижним концом в одном из пазов сектора. Пазы в секторе расположены с интервалом 2°. Перемещение упора на секторе производится после предварительного нажатия защелки сверху.

Ремни
Для удобства переноски за спиной станок имеет два переносных (наплечных) ремня и один нагрудный. Каждый из переносных ремней имеет на одном конце постоянно закрепленный карабин, закрепляемый в отверстиях «д» (рисунок 1)  треноги, а на другом конце - легкосъемный карабин, прикрепляемый к скобам 4. Для регу​лирования длины переносных ремней имеются пряжки. В боевом положении легкосъемный карабин закрепляется в отверстиях «д» треноги с предварительным продеванием ремней через скобы 4. Устранение провисания обеспечивается передвижением пряжки.
Нагрудной ремень перекидывается через брус остова треноги и закрепляется за скобу (полукольцо) правого переносного ремня.
Постоянно закрепленный карабин в процессе эксплуатации станка не отделяется.

3. ОБЪЕМ, ОБОРУДОВАНИЕ, ИНСТРУМЕНТЫ

Для выполнения лабораторной работы необходимо иметь:

1. Учебный образец станка Степанова – Барышева под крупнокалиберный пулемет НСВ.

2. Учебный пулемет НСВ.

3. Методическую разработку по данной лабораторной работе.

4. Линейку, штангельциркуль, транспортир.

4. ЗАДАНИЕ НА РАБОТУ

В ходе выполнения лабораторной работы требуется:

1. Изучить назначение и работу основных деталей и механизмов станка.

2. Выполнить кинематическую схему станка.

5. ПОРЯДОК ВЫПОЛНЕНИЯ РАБОТЫ

1. Получить у лаборанта станок и пулемет.

2. Ознакомится с теоретической частью настоящей методической разработки.

3. Ознакомиться с устройством станка.

4. Изучить работу механизмов станка.

5. Построить кинематическую схему станка.

6. Составить отчет по лабораторной работе.

7. Ответить на контрольные вопросы.

6. ОФОРМЛЕНИЕ ОТЧЕТА ПО ЛАБОРАТОРНОЙ РАБОТЕ
В отчете по лабораторной работе должно быть следующее:

1. Назначение лабораторной работе и ее номер.

2. Краткое описание конструктивных особенностей узлов и механизмов станка.

3. Кинематическая схема станка.

4. Заключение по изучаемому станку.

7. КОНТРОЛЬНЫЕ ВОПРОСЫ

1. Основное назначение амортизатора в прикладе станка?

2. Назначение механизма наводки?

3. Как происходит перевод станка в боевое положение?
4. Каковы основные  достоинства станка?

5. Каковы основные недостатки станка?

ЛАБОРАТОРНАЯ РАБОТА № 7

УНИВЕРСАЛЬНЫЙ ТРЕНОЖНЫЙ СТАНОК КОНСТРУКЦИИ 

САМОЖЕНКОВА  ПОД 7,62 ММ ЕДИНЫЙ ПУЛЕМЕТ КАЛАШНИКОВА
ЦЕЛЬ И ЗАДАЧИ РАБОТЫ
Целью настоящей работы является изучение конструкции универсального треножного станка конструкции Саможенкова под 7,62 мм единый пулемет Калашникова и критический анализ конструктивных решений, примененных в механизмах станка.

Задачей, решаемой в процессе проведения лабораторной работы, является построение кинематической схемы станка.

1. НАЗНАЧЕНИЕ И БОЕВЫЕ СВОЙСТВА СТАНКА

Станок предназначен для обеспечения наиболее полного использования мощности огня пулемета при одновременном обеспечении возможности управления огнем в различных условиях эксплуатации. Конструкция станка предусматривает возможность стрельбы по наземным и зенитным целям.

Стрельбу по наземным целям можно вести из трех положений лежа, сидя или с колена.
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Рисунок 1. Пулемет Калашникова ПКС на станке конструкции Саможенкова 
Стрельба по зенитным целям может производиться из двух положений: из окна и открытого места. Переноска станка в походе производится на плечах; в боевых условиях – за рукоятку установленного на нем пулемета, «боком» - за одну из рукояток зажима задних ног, «носилками», а также волочением за лямку или толканием вперед.

Конструкция станка предусматривает наличие всех механизмов и устройств, необходимых для наиболее эффективного использования огня пулемета в современном бою.

2. ОСНОВНЫЕ ДАННЫЕ СТАНКА
Вес станка ………………………………………………………… 7,7 кг

Габариты станка:

а) в боевом положении «лежа», «сидя» (с колена)

длина …………………………… 1030 мм,  760 мм

ширина …………………………    700 мм,  590 мм

высота ………………………….     320 мм,  545 мм

б) в сложном положении

длина ……………………………..  850 мм

ширина …………………………...  240 мм

высота …………………………….  230 мм

Высота огня (замеряется от плоскости сошниковых опор до оси канала ствола)

при стрельбе «лежа» …………….  350 мм

при стрельбе «сидя» ……………...  590 мм

   (с колена)

Механизм вертикального наведения позволяет производить грубую и тонкую наводку пулемета в диапазоне углов вертикального наведения (при горизонтальном основании станка) 
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. Механизм горизонтального наведения предусматривает возможность лишь грубой наводки в диапазоне углов (с применением ограничителей) 
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Ограничители рассеивания по горизонту позволяют вести стрельбу из пулемета с рассеиванием по фронту в интервалах своих войск. При стрельбе по зенитным целям станок обеспечивает свободное круговое вращение пулемета в горизонтальной плоскости на 
[image: image62.wmf]0

360

 при углах возвышения до 
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Выравнивание оси вертлюга от сваливания, а также частичная регулировка под наводчика осуществляется с помощью сведения и разведения ног станка. Динамические характеристики отдельных элементов станка (приведенные жесткости механизмов наведения и ног) в сочетании с удачным конструктивным оформлением отдельных узлов станка и наличием безупорных сошников, обеспечивающих направленный откат станка при стрельбе, обеспечивают высокую кучность и стабильность боя пулемета.

Характеристики кучности при стрельбе со станка из положения лежа по 5 – 7 выстрелов на дистанции 100 метров по сердцевине рассеивания удовлетворяют современным ТТХ.
3. УСТРОЙСТВО СТАНКА

Основными узлами станка (рисунок 1) являются: 1 – основание станка или остов; 2 – вертлюг.

Остов станка треножного типа с расположением ног под углом 
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 (две ноги назад, она вперед). Остов станка служит опорой и воспринимает основные нагрузки при стрельбе. Остов станка (рисунок 1) состоит из следующих основных элементов: 1) корпус; 2) передняя, левая и правая ноги с зажимными устройствами.

Корпус основания (рисунок 1) через стакан соединяется с вертлюгом. К нижней части основания крепятся ноги станка. Во внутренней полости корпуса основания слева и справа крепятся на осях (рисунок 1) вкладыши, обеспечивающие крепление, сведение и разведение задних ног станка. На наружною часть стакана надеваются ограничители рассеивания, которые прижимаются к венчику втулки пружиной ограничителей. Для установки ограничителей на заданный сектор горизонтального обстрела на козырьке корпуса основания нанесены угломерная шкала с ценой деления «0 – 20» и зубья для стопоров ограничителей.

Ноги станка служат опорами остова и позволяют изменять высоту линии огня.

Каждая нога состоит из следующих частей (рисунок ): остова, лапы, пружины с зубьями для соединения с зубчатыми шайбами, вкладыша, закрепленного на основании станка. Каждый зажим ноги (рисунок 1), состоит из рычага, болта, шайбы, гайки и пружины. Зажим по принципу фиксации каждой ноги работают одинаково.

Лапа передней ноги имеет откидной сошник (рисунок 1) который забивается в грунт для повышения устойчивости станка при высоких линиях огня (в положении «сидя»).

Вертлюг – (рисунок 1) вставной штыревого типа служит для соединения остова станка с рамой. На вертлюге расположен механизм вертикального наведения и зажимные устройства. Механизм вертикального наведения позволяет грубую и тонкую наводку. Механизм тонкой наводки служит для обеспечения точного наведения пулемета по вертикали и соединения тела пулемета через основание со станком. Между вкладышами находится наружная трубка с продольной прорезью, в которой помещается венчик ролика, предотвращающий проворот наружной трубки при вращении маховичка. В наружной трубке находится внутренняя поворотная трубка верхняя внутренняя часть, которой с помощью резьбы соединяется с серьгой, которая при помощи чеки соединяется с проушинами рамы. На нижней части внутренней трубки крепится с помощью штифта маховичок, снабженный фиксатором. Вращая маховичок можно осуществить тонкую наводку пулемета по вертикали. Поворот маховичка на один щелчок соответствует изменению наводки  на 0,7 тысячной дистанции.

Рама предназначена для крепления пулемета. Рама в сборе состоит из следующих узлов и деталей (рисунок 1): стойки рамы, запора, чеки с винтовым пазом, скобы стойки, вращающегося кронштейна.

Передняя часть стойки рамы с помощью цапф соединена с вертлюгом, задняя часть соединена шарнирно с механизмом вертикальной наводки с помощью проушин и чеки.

В передней верхней части стойки рамы имеются накладки с полукруглыми вырезами для цапф пулемета.

Задняя верхняя часть стойки имеет упоры, служат опорой задней части пулемета при размещении его на станке.

В задней части стойки рамы расположены два сквозных поперечных отверстия: одно для оси  рычага запора, другое для оси, на которой поворачивается стойка.

Стойка предназначена для установки пулемета при стрельбе с колена по наземным целям и при стрельбе по зенитным целям. В переднем торце стойке имеется сквозное отверстие для вращающего кронштейна. На заднем конце стойки имеется вкладыш, который с помощью расположенных на нем выступов, фиксирует стойку в положениях станка для стрельбы по зенитным целям.

Сквозное отверстие, расположенное на заднем конце стойки предназначено для оси, на которой поворачивается стойка.

Запор предназначен для крепления пулемета на стойке при стрельбе по наземным целям, а также для крепления стойки в вертикальном положении.

Для удобства поворота запора кронштейна служит местом установки цапф пулемета при стрельбе по зенитным целям.

Крепление хвостовика кронштейна в отверстии на стойке обеспечивает поворот его и круговой обстрел из пулемета.

4. ОБЪЕМ, ОБОРУДОВАНИЕ, ИНСТРУМЕНТЫ

Для выполнения лабораторной работы необходимо иметь:

1. Учебный образец станка Саможенкова под пулемет Калашникова.

2. Учебный пулемет Калашникова.

3. Методическую разработку по данной лабораторной работе.

4. Линейку, штангельциркуль, транспортир.

5. ЗАДАНИЕ НА РАБОТУ

В ходе выполнения лабораторной работы требуется:

1. Изучить назначение и работу основных деталей и механизмов станка.

2. Выполнить кинематическую схему станка.

6. ПОРЯДОК ВЫПОЛНЕНИЯ РАБОТЫ

1. Получить у лаборанта станок и пулемет.

2. Ознакомится с теоретической частью настоящей методической разработки.

3. Ознакомиться с устройством станка.

4. Изучить работу механизмов станка.

5. Построить кинематическую схему станка.

6. Составить отчет по лабораторной работе.

7. Ответить на контрольные вопросы.

7. ОФОРМЛЕНИЕ ОТЧЕТА ПО ЛАБОРАТОРНОЙ РАБОТЕ
В отчете по лабораторной работе должно быть следующее:

1. Назначение лабораторной работе и ее номер.

2. Краткое описание конструктивных особенностей узлов и механизмов станка.

3. Кинематическая схема станка.

4. Заключение по изучаемому станку.

8. КОНТРОЛЬНЫЕ ВОПРОСЫ
1. Назначение механизма наводки?

2. Как происходит перевод станка в боевое положение?
3. Каковы основные  достоинства станка?

4. Каковы основные недостатки станка?
ЛАБОРАТОРНАЯ РАБОТА № 8

УНИВЕРСАЛЬНЫЙ ТРЕНОЖНЫЙ СТАНОК КОНСТРУКЦИИ 
СТЕПАНОВА ПОД 7,62 ММ ЕДИНЫЙ ПУЛЕМЕТ КАЛАШНИКОВА
ЦЕЛЬ И ЗАДАЧИ РАБОТЫ
Изучение конструктивных особенностей и тактико-технических свойств треножного станка конструкции Степанова под 7,62мм единый пулемет Калашникова.
1.ТЕОРЕТИЧЕСКИЕ ПОЛОЖЕНИЯ
Треножный станок 6Т5 конструкции Степанова под 7,62 -мм единый пулемет Калашникова служит для придания устойчивости пулемету при стрельбе из различных положений по наземным (рис.1) и зенитным целям (рис.2).
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Рисунок 1. Станок Степанова под пулемет Калашникова 

для стрельбы по наземным целям
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Рисунок 2. Станок Степанова под пулемет Калашникова 

для стрельбы по зенитным  целям.

2. ТАКТИКО-ТЕХНИЧЕСКИЕ ДАННЫЕ СТАНКА
1. Вес станка………………………………………………………..4,5 кг

2. Общий вес пулемета со станком……………………………….13,5кг

3. Длина пулемета со станком

для стрельбы в положении лежа…………………………….1200 мм
4. Высота линии огня……………………………………320...1000 мм

5. Угол горизонтальной наводки при стрельбе:

- по наземным целям…………………………………………….120°
- по зенитным целям……………………………………………..360°
6. Угол вертикальной наводки

при стрельбе:
по наземным целям…………………………………………-10...+ 30°
7. Угол тонкой вертикальной наводки……………………………. 
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4. КОНСТРУКТИВНЫЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ СТАНКА
Станок состоит из основания, вертлюга, люльки, стойки и комплекта ремней.
Основание станка состоит из корпуса, передней, правой и левой задних опор с рукоятками зажимов, сектора и ограничителей.
Корпус состоит из стакана с проушиной под ось передней опоры и ограничителем ее перемещения. На стакане монтируются два полукорпуса с осями задних опор,  ограничителями их перемещения и штифтами, служащими ограничителями разворота полукорпусов при разведении задних опор для приведения станка в положение «по-боевому».
Сектор, крепящийся гайкой стакана к корпусу, служит для ограничения поворота пулемета при стрельбе с рассеиванием по фронту и для горизонтальной наводки. Он имеет вырезы для установки ограничителей. Гайка стакана корпуса законтрена специальной шайбой. Пружины ограничителей рассеивания устанавливаются между основанием вертлюга и гайкой стакана корпуса.
Опоры  служат для установки станка на грунт и позволяют изменять высоту линии огня. Каждая опора оканчивается сошником, имеющим внизу направляющие полозья. В средней части задних опор имеются пластмассовые упоры, служащие для удобства перено​са станка во вьюке. На правой задней опоре имеется кронштейн с пружиной и упор для крепления патронной коробки. Задние опоры снабжены антабками для присоединения ремней. На передней опоре имеется зуб для фиксации стойки в положении «по-походному».
Зажимы  служат для фиксации опор в нужном положении. Каждый зажим состоит из рычага, двух тарельчатых пружин, шайбы, корончатой гайки и шплинта. Подпружинивание передней опоры осуществляется за счет упругих деформаций ее вилки.
Вертлюг вращается в стакане основания станка и обеспечивает горизонтальную и вертикальную наводку пулемета. Он представляет собой вилку с осью. В пружинах вилки при помощи двух болтов закреплена люлька. Этими же болтами закреплены пружинные захваты, служащие для удержания сошек пулемета. В оси вертлюга установлена подпружиненная защелка, предназначенная для фиксации люльки при стрельбе по зенитным целям. Вертлюг крепится в стакане основания при помощи гайки. На основании вилки вертлюга закреплен кронштейн, на котором установлен фиксатор гори​зонтальной наводки кулачкого типа.
Люлька с пружинной защелкой является основанием качающейся части станка и обеспечивает крепление пулемета на нем при стрельбе по наземным целям. Люлька представляет собой сварную конструкцию коробчатого типа. В передней ее части расположены два отверстия для соединения с вилкой вертлюга и два кронштейна, являющиеся передним креплением пулемета. В средней части люльки расположен механизм тонкой вертикальной наводки эксцентрикового типа являющийся одновременно осью стойки. В задней части люльки расположены два кронштейна и подпружиненная защелка, являющиеся задним креплением пулемета. Защелка, кроме того, обеспечивает фиксацию стойки при стрельбе по зенитным целям.
Стойка служит связывающим звеном между люлькой и вертлюгом. Она обеспечивает работу механизма тонкой вертикальной наводки при стрельбе по наземным целям и крепление пулемета при стрельбе по зенитным целям.
В комплект ремней входят два переносных, нагрудный и вьючный. Нагрудный и переносные ремни облегчают транспортировку станка. С помощью вьючного ремня крепятся патронные коробки на 200 патронов во вьюне со станком.

3. ОСОБЕННОСТИ ЭКСПЛУАТАЦИИ СТАНКА

Наведение пулемета в горизонтальной и вертикальной плоскости осуществляется при раскрепленных рукоятках горизонтального и вертикального наведения. После их закрепления наводку по вертикали в пределах + 25' можно уточнить с помощью эксцентрикового механизма тонкой наводки. Для ограничения наведения пулемета по горизонту (при стрельбе с рассеиванием по фронту или в заданном секторе) используют ограничители, зубчатые секторы которых находятся в зацеплении с сектором станка.
Станок с пулеметом в боевом положении может переноситься наводчиком за рукоятку ствола или наводчиком и его помощником за переднюю и задние опоры. В положении «по-походному» во вьюке с патронными коробками станок переносит помощник наводчика.
Чтобы перевести станок в положение «по-боевому» необходимо расстегнусь вьючный ремень, снять патронные коробки, большим пальцем левой руки отжать защелку люльки, а правой рукой приподнимая люльку, вывести стойку из зацепления с зубом на передней опоре, отжать рукоятки зажимов опор станка и повернуть переднюю опору вперед до упора. Только теперь можно развести в сторону задние опоры, установить их (совместно с передней опорой) на необходимую высоту линии огня и затянуть рукоятки зажимов опор.
Надев обойму стойки на нижний конец вертлюга (до захода стопора в вырез на вертлюге), следует затянуть рукоятку зажима вертикальной наводки. Перед установкой пулемета на станок, надо предварительно раскрепить сошки, завести цапфы ствольной коробки в полукруглые вырезы передних кронштейнов люльки, а затем за приклад опустить пулемет вниз до фиксации защелки люльки за выступ на спусковой скобе. После этого сошки укладываются в пружинные захваты, закрепленные на вертлюге.
В дальнейшем на правой опоре надо закрепить патронную коробку. Для этого, открыв крышку коробки флажок (защелку) крышки продеть в прорезь пружины кронштейна правой задней опоры до щелчка. 

Переносные ремни в положении «по-боевому» крепятся с внутренней стороны задних опор. Вьючный ремень крепится с наружной стороны правой задней опоры.
Если необходимо перевести станок из положения «по-боевому» в положение для стрельбы по воздушным целям надо сначала отсоединить пулемет от станка. Отжимая большим пальцем левой руки рычаг защелки люльки, приподнять пулемет за приклад вверх и, поддерживая левой рукой за рукоятку ствола движением вперед и вверх вывести цапфы ствольной коробки из зацепления с люлькой. Затем перевести сошки вперед и закрепить их застежкой. Отстопорить рукоятку зажима стойки, снять с нижнего конца вертлюга (предварительно нажав на рычаг стопора) обойму стойки, приподнять ее до застопорения защелкой люльки и потянув за стойку, установить люльку в вертикальное положение до застопорения фиксатором вертлюга. После этого перевести вертлюг для стрельбы по зенитным целям в верхнее положение до упора его в торец стойки. Выполнив эти операции можно устанавливать пулемет. При этом надо обратить внимание на то, чтобы выступы пазов щек вертлюга для стрельбы по зенитным целям находились между цапфами и направляющими приливами ствольной коробки пулемета.
Если после стрельбы по наземным целям станок надо перевести из положения «по-боевому» в положение «по-походному», то следует сначала разрядить пулемет, собрать ленту в коробку, снять коробку с кронштейна и отсоединить пулемет от станка. После этого вьючные и переносные ремни подготовить в положение «по-походному», снять обойму стойки с нижнего конца вертлюга и, отстопорив люльку, поставить ее в горизонтальное положение так, чтобы она совпала с направлением передней опоры. Затем отстопорить рукоятки зажимов опор, и, нажимая на вертлюг вниз, опустить станок в крайнее нижнее положение. Слегка затянув рукоятки зажимов задних опор, свести их вместе до упора. После чего повернуть переднюю опору до упора, и убедившись, что она примерно в среднем положении между задними опорами, затянуть рукоятку ее зажима. Опустить стойку в направлении передней опоры до захода зуба опоры в отверстие стойки до стопорения ее защелкой люльки. При этом надо проследить, чтобы вертлюг для стрельбы по зенитным целям был сверху стойки. И, наконец, вьючным ремнем закрепить патронные коробки.
Переводя станок из положения «по-боевому» в положение «по-походному» после стрельбы по воздушным целям, необходимо: разрядить пулемет и собрать ленту в коробку. Затем снять пулемет со станка и сложить сошки в положение «по-походному». Нажать на фиксатор вертлюга, опустить люльку в горизонтальное положение и расстопоригь стойку с защелкой люльки.
Остальные операции выполняются в последовательности, рассмотренной для случая перевода станка из положения для стрельбы по наземным целям в положение «по-походному».

4. ОБЪЕКТ, ОБОРУДОВАНИЕ, ИНСТРУМЕНТЫ

Для выполнения лабораторной работы необходимо иметь: 

1. Учебный образец станка Степанова.
2. Учебный пулемет ПК.

3. Методическую разработку по настоящей лабораторной работе.

5. ЗАДАНИЕ НА РАБОТУ

В ходе выполнения лабораторной работы требуется:
1. Установить основные тактико-технические данные станка.

2. Изучить назначение деталей и механизмов станка.

3. Изучить работу основных механизмов станка.

4. Усвоить перевод станка из положения «по-походному» в положение «по-боевому» для стрельбы по наземным и зенитным целям и обратно.
5. Выполнить кинематическую схему станка и эскиз механизма тонкой наводки по вертикали.

6. Сделать выводы по изучаемому станку.

7. Оформить отчет по лабораторной работе.

6. ПОРЯДОК ВЫПОЛНЕНИЯ РАБОТЫ

1. Получить у лаборанта станок, пулемет ПК.

2. Ознакомиться с теоретической частью настоящей методической разработки.

3. Ознакомиться с устройством станка.
.

4. Ознакомиться с переводом станка из положения «по-походному» в положение «по-боевому».

5. Изучить работу механизмов станка. 

6. Составить отчет по лабораторной работе.

 7. Ответить на контрольные вопросы.

7. ОФОРМЛЕНИЕ ОТЧЕТА ПО ЛАБОРАТОРНОЙ РАБОТЕ

В отчете по лабораторной работе должно быть следующее:
1. Название лабораторной работы и ее номер.

2. Назначение и тактико-технические характеристики станка.

3. Краткое описание конструктивных особенностей узлов и механизмов станка.

4. Кинематическая схема станка.

5. Заключение по изучаемому станку.

8. КОНТРОЛЬНЫЕ ВОПРОСЫ

1. Какие конструктивные особенности станка 6Т5 позволили улучшить его эффективность по сравнению со станком 6Т2?
2. Как работает механизм тонкой наводки в вертикальной плоскости?

3. Перевод станка из положения «по-походному» в положение «по-боевому» для стрельбы по наземным целям.

4. То же, но для стрельбы по зенитным целям.

5. Как должно быть установлено основание станка для исключения заваливания пулемета?

6. Как горизонтируется станок на неровной местности?

ЛАБОРАТОРНАЯ РАБОТА № 9

СТАНОК СТЕПАНОВА ПОД СТАНКОВЫЙ ГРАНАТОМЕТ «ПЛАМЯ»
ЦЕЛЬ И ЗАДАЧИ РАБОТЫ

Цель изучение конструктивных особенностей и тактико-технических свойств треножного станка САГ-17 конструкции Степанова под станковый гранатомет АГС-17.

Задачей, решаемой в процессе проведения лабораторной работы, является построение кинематической схемы станка.

2. ТЕОРЕТИЧЕСКИЕ ПОЛОЖЕНИЯ

Треножный станок САГ-17 конструкции Степанова под станковый гранатомета АГС служит для придания устойчивости гранатомету при стрельбе по наземным целям.
3. ТАКТИКО-ТЕХНИЧЕСКИЕ ДАННЫЕ СТАНКА САГ-17

1. Вес……………………………………………………….18 кг

2. Высота линии прицеливания…………………………..400…650 мм

3. Углы наведения

по вертикали…………………………………………….5…750
по горизонтали…………………………………………..600
4. Габариты в боевом положении

при наименьшей высоте линии огня

длина……………………………………………………..1230 мм

ширина…………………………………………………...7300 мм

высота…………………………………………………….450   мм

4. КОНСТРУКТИВНЫЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ СТАНКА САГ-17

Станок САГ-17 состоит из основания станка 1 (рис. 1), вертлюга 1 (рис. 2), нижней 2 (рис. 1) и верхней люлек 3 (рис. 1), соединенных осью и механизма вертикальной наводки 5 (рис. 1) гранатомета.

Основание станка представляет собой штампосварную конструкцию коробчатого типа и состоит из кронштейна 6 (рис. 1), служащего для крепления передней опоры, втулки 2 (рис. 2) для установки вертлюга, правого 3 (рис. 2) и левого 4 (рис. 2) брусков для закрепления правой 7 (рис. 1)и левой 8 (рис. 1) опор. На конце каждого бруса приварены проушины 9 (рис. 1), наружные торцы которых имеют зубчатую поверхность.

В средней части каждого бруса вварены бобышки, служащие для закрепления сектора винтами. На секторе имеются ограничители рассеивания 5 (рис. 2) по фронту. На кронштейне и брусах основания имеются упоры 10 (рис. 1), ограничивающие поворот опор.

На левом брусе установлен кронштейн 11 (рис. 1) с защелкой 12 (рис. 1) для крепления корпуса с батареей системы освещения прицела.

На основании имеются отверстия и скобы 13 (рис. 1) для закрепления с помощью карабинов двух переносных ремней.
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Рисунок 1. Станок конструкции Степанова под станковый гранатомет АГС 17 (вид сбоку) 1 - основание станка; 2 - нижняя люлька; 3 - верхняя люлька; 4 - ось; 5 - механизм вертикальной наводки; 6 - кронштейн; 7 - правая опора; 8 - левая опора; 9 - проушина; 10 - упор; 11 - кронштейн; 12 - защелка; 13 - скоба; 14 - механизм тонкого горизонтирования;  15 - ползун; 16 - цапфы.

Опоры представляют собой штампованную конструкцию коробчатого вида. На нижних концах опор приварены сошники 1 (рис. 3); на верхних - проушины, имеющие зубчатую поверхность 2 (рис. 3). Правая опора разрезная и имеет механизм точного горизонтирования 14 (рис. 1) станка. 

Фиксация положения опор производится рукоятками 3 (рис. 3). 
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Рисунок 2. Верхняя и нижняя люльки станка Степанова под станковый гранатомет АГС 17 (Вид сверху) 1 - вертлюг; 2 - втулка; 3 - правый брусок; 4 - левый брусок;  5 - ограничитель рассеивания; 6 - проушина; 7 - зажим; 8 - рукоятка; 9 - механизм вертикальной наводки; 10 -  фиксатор; 11 -  фиксатор.

Зубчатые поверхности проушин задних опор и основания в собранном положении поджимаются пружинами, чем предотвращается самопроизвольное опускание станка при раскреплении зажимов опр. Сошники опор имеют насечку 4 (рис. 3), обеспечивающую врезание сошника в грунт при продольном перемещении станка и предотвращающую боковое смещение гранатомета при стрельбе.

Вертлюг 1 (рис. 2)служит для крепления нижней люльки 2 (рис. 1) к основанию 1 (рис. 1) и обеспечения наводки гранатомета в цель по горизонту.

В верхней части вертлюга имеются две проушины 6 (рис. 2) с отверстиями для крепления нижней люльки. На этой же оси смонтирован гильзоотражатель 5 (рис. 3). 

Вертлюг своей цилиндрической частью устанавливается во втулку основания 2 (рис. 2). Соединение вертлюга с основанием осуществляется при помощи болта, крышки и корончатой гайкой.
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Рисунок. 3. Станок конструкции Степанова под станковый гранатомет АГС 17 (вид сверху)1 - Сошники; 2 - Зубчатая поверхность; 3 - Рукоятка; 4 - Насечка;  5 - гильзодержатель.

Нижняя люлька 2 (рис. 1)служит для обеспечения горизонтальной наводки гранатомета. Она имеет ползун 15 (рис. 1) с зажимом 7 (рис. 2) и рукояткой 8 (рис. 2). Кроме того, на ней смонтирован механизм вертикальной наводки 9 (рис. 2) и фиксатор зубчатого сектора вертикальной наводки 10 (рис. 2).

Верхняя люлька 3 (рис. 1) служит для обеспечения вертикальной наводки гранатомета. Она имеет цапфы 16 (рис. 1) и фиксатор 11 (рис. 2) для присоединения тела гранатомета.

Механизм вертикальной наводки 9 (рис. 2) состоит из двух шестерен (червячной и цилиндрической), червяка с маховиком и рукояткой, зубчатого сектора и зажима сектора с рукояткой.
5. ПЕРЕВОД СТАНКА САГ-17 ИЗ ПОХОДНОГО ПОЛОЖЕНИЯ В БОЕВОЕ

Для перевода гранатомета и станка из походного положения в боевое необходимо:

- положить станок верхней люлькой вниз и раскрепить поочередно опоры поваротом рукояток;

- повернуть опоры до упора ограничивающие выступы и закрепить их поворотом рукояток;

- повернуть станок, установить его и при необходимости отгоризонтировать либо изменением положения опор, либо механизмом точного горизонтирования;

- раскрепить зубчатый сектор механизма вертикальной наводки и вращая маховик по часовой стрелке слегка поднять верхнюю люльку;

- установить гранатомет на станке, для чего необходимо ввести цапфы верхней люльки станка во втулки гранатомета, затем, предварительно оттянув чеку заднего крепления гранатомета спустить его заднюю часть до упора и закрепить чекой.
6. ОБЪЕКТ, ОБОРУДОВАНИЕ, ИНСТРУМЕНТ 

Для выполнения лабораторной работы требуется:

1. Учебный образец станка САГ-17.

2. Учебный гранатомет АГС-17.

3. Методическую разработку по настоящей лабораторной работе.

7. ЗАДАНИЕ НА РАБОТУ

В ходе выполнения лабораторной работы требуется:

1. Установить основные тактико-технические данные станка САГ-17.

2. Изучить назначение и функционирование деталей и механизмов станка САГ-17.

3. Установить перевод станка из исходного в боевое положение.

4. Изобразить кинематическую схему станка, эскиз механизма точного горизонтирования станка.

5. Сделать выводы по изучаемому станку.

6. Оформить отчет по лабораторной работе.

8. ПОРЯДОК ВЫПОЛНЕНИЯ РАБОТЫ

1. Получить у лаборанта станок САГ-17, гранатомет АГС-17.

2. Ознакомится с теоретической частью настоящей методической разработки.

3. Ознакомится с устройством станка САГ-17.

4. Изучить работу механизмов станка САГ-17.

5. Изучить последовательность операций при переводе станка из походного положения в боевое.

6. Составить отчет по лабораторной работе.

7. Ответить на контрольные вопросы.
9. ОФОРМЛЕНИЕ ОТЧЕТА ПО ЛАБОРАТОРНОЙ РАБОТЕ

В отчете по лабораторной работе должно быть отражено следующее:

1. Название лабораторной работы и ее номер.

2. Назначение и тактико-технические характеристики станка САГ-17.

3. Краткое описание конструктивных особенностей узлов и механизмов станка.

4. Кинематическая схема станка.

5. Эскиз механизма точного горизонтирования.

6. Заключение по изучаемому станку.
10. КОНТРОЛЬНЫЕ ВОПРОСЫ

1. Краткая характеристика станка САГ-17.

2. Устройство и работа механизма вертикальной наводки.

3. Назначение и устройство механизма точного горизонтирования.

4. Для чего сошки опор имеют насечку?

5. Перевод станка из походного в боевое положение.
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