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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-6
1. Контрольное задание. Объект и эталонная модель описываются уравнениями 
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. Определить алгоритм адаптивного управления по состоянию при следующих коэффициентах уравнения объекта: 
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 – неизвестные параметры.

2. Контрольное задание. Объект и эталонная модель описываются уравнениями 
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. Определить алгоритм адаптивного управления по состоянию при следующих коэффициентах уравнения объекта: 
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 –  неизвестные параметры. 

3. Контрольное задание. Объект описывается уравнением 
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 – неизвестные параметры. Построить модель для получения оценки.

4. Контрольное задание. Объект описывается уравнением 
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 – неизвестные параметры. Построить модель для получения оценки. 

5. Контрольное задание. Объект описывается уравнением 
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 – неизвестные параметры. Определить градиентный алгоритм идентификации.

6. Контрольное задание. Объект описывается уравнением 
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 – неизвестные параметры. Определить МНК-алгоритм идентификации.

7. Контрольное задание. Объект описывается уравнением 
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 – неизвестные параметры. Определить МНК-алгоритм идентификации с экспоненциальной потерей памяти.

8. Контрольное задание. Объект описывается уравнением 
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 – неизвестные параметры. Определить градиентный алгоритм идентификации.

9. Контрольное задание. Объект описывается уравнением 
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 – неизвестные параметры. Определить МНК-алгоритм идентификации.

10. Контрольное задание. Объект описывается уравнением 
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 – неизвестные параметры. Определить МНК-алгоритм идентификации с экспоненциальной потерей памяти.
3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-6
1. Контрольный вопрос. Назначение адаптивных систем управления. 

2. Контрольный вопрос. Структура и типы адаптивных систем управления.

3. Контрольный вопрос. Общая постановка задачи адаптивного управления.

4. Контрольный вопрос. Общая характеристика методов синтеза адаптивных систем управления.

5. Контрольный вопрос. Методы решения задач адаптивного управления поисковыми самонастраивающимися системами. Метод измерения производной.

6. Контрольный вопрос. Методы решения задач адаптивного управления поисковыми самонастраивающимися системами. Метод запоминания экстремума. 

7. Контрольный вопрос. Методы решения задач адаптивного управления поисковыми самонастраивающимися системами. Метод периодического поискового сигнала.

8. Контрольный вопрос. Алгоритмы адаптивного управления с эталонной моделью. Алгоритм адаптивного управления линейным объектом первого порядка.

9. Контрольный вопрос. Алгоритмы адаптивного управления с эталонной моделью. Адаптивное управление по состоянию линейным объектом.

10. Контрольный вопрос. Алгоритмы адаптивного управления с эталонной моделью. Адаптивное управление по выходу линейным объектом с единичным относительным порядком.

11. Контрольный вопрос. Алгоритмы адаптивного управления с эталонной моделью. Адаптивное управление по выходу линейным объектом с относительным порядком, превышающим единицу.

12. Контрольный вопрос. Алгоритмы адаптивного управления с эталонной моделью. Адаптивное управление по состоянию нелинейным объектом.

13. Контрольный вопрос. Адаптивное управление и робастность.

14. Контрольный вопрос. Адаптивное управление с идентификатором. Идентификация и модель для получения оценки.

15. Контрольный вопрос. Адаптивное управление с идентификатором. Градиентный идентификатор.

16. Контрольный вопрос. Адаптивное управление с идентификатором. МНК-идентификатор.

17. Контрольный вопрос. Адаптивное управление с идентификатором. Сравнительная характеристика различных методов получения оценки.

18. Контрольный вопрос. Адаптивные свойства релейных систем управления, работающих в скользящем режиме.

19. Контрольный вопрос. Адаптивные свойства релейных автоколебательных систем управления.

20. Контрольный вопрос. Алгоритмы адаптивного управления с эталонной моделью. Адаптивное управление по выходу линейным объектом с единичным относительным порядком.

21. Контрольный вопрос. Алгоритмы адаптивного управления с эталонной моделью. Адаптивное управление по выходу линейным объектом с относительным порядком, превышающим единицу.

22. Контрольный вопрос. Алгоритмы адаптивного управления с эталонной моделью. Адаптивное управление по состоянию нелинейным объектом.

23. Контрольный вопрос. Адаптивное управление и робастность.

24. Контрольный вопрос. Адаптивное управление с идентификатором. Идентификация и модель для получения оценки.

25. Контрольный вопрос. Адаптивное управление с идентификатором. Градиентный идентификатор.

26. Контрольный вопрос. Адаптивное управление с идентификатором. МНК-идентификатор.

27. Контрольный вопрос. Адаптивное управление с идентификатором. Сравнительная характеристика различных методов получения оценки.

28. Контрольный вопрос. Адаптивные свойства релейных систем управления, работающих в скользящем режиме.

29. Контрольный вопрос. Адаптивные свойства релейных автоколебательных систем управления.

30. Контрольное задание. Объект и эталонная модель описываются уравнениями 
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. Определить алгоритм адаптивного управления по состоянию при следующих коэффициентах уравнения объекта: 
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 – неизвестные параметры.

31. Контрольное задание. Объект и эталонная модель описываются уравнениями 
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. Определить алгоритм адаптивного управления по состоянию при следующих коэффициентах уравнения объекта: 
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 –  неизвестные параметры. 

32. Контрольное задание. Объект описывается уравнением 
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 – неизвестные параметры. Построить модель для получения оценки.

33. Контрольное задание. Объект описывается уравнением 
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 – неизвестные параметры. Построить модель для получения оценки. 

34. Контрольное задание. Объект описывается уравнением 
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 – неизвестные параметры. Определить градиентный алгоритм идентификации.

35. Контрольное задание. Объект описывается уравнением 
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 – неизвестные параметры. Определить МНК-алгоритм идентификации.

36. Контрольное задание. Объект описывается уравнением 
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 – неизвестные параметры. Определить МНК-алгоритм идентификации с экспоненциальной потерей памяти.

37. Контрольное задание. Объект описывается уравнением 
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 – неизвестные параметры. Определить градиентный алгоритм идентификации.

38. Контрольное задание. Объект описывается уравнением 
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 – неизвестные параметры. Определить МНК-алгоритм идентификации.

39. Контрольное задание. Объект описывается уравнением 
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 – неизвестные параметры. Определить МНК-алгоритм идентификации с экспоненциальной потерей памяти.
