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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)

Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

3 семестр

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-10 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-10.1-10.3)

1. Определение динамической системы (ДС)

2. Понятие размерности динамической системы

3. Пример ДС размерности 1

4. Пример ДС размерности 2

5. Пример ДС размерности 3

6. Пример ДС размерности 4

7. Понятие фазового пространства фазовой точки, фазовой траектории

8. Понятие нелинейной динамической системы

9. Диссипативные и консервативные динамические системы

10. Особые точки и траектории в ДС на плоскости

11. Устойчивые и неустойчивые особые точки

12. Анализ устойчивости стационарных состояний

13. Автоколебательные системы

14. Понятие предельного цикла (устойчивого и неустойчивого)

15. Понятие детерминированного хаоса. Модель Лоренца

16. Определение бифуркации. Примеры бифуркаций в ДС на плоскости

17. Особые точки и траектории ДС в пространстве

18. Явления самоорганизации в природе. Понятие диссипативной структуры

19. Основные результаты работ Г. Хакена в области синергетики

20. Основные результаты работ И. Пригожина в области диссипативных структур

21. Ячейки Бенара как классический пример самоорганизации в неравновесных системах

22. Реакция Белоусова-Жаботинского

23. Условия проявления кооперированного поведения при самоорганизации

24. Самоподобие структур и фракталы в природе и математике. Понятие фрактальной (дробной размерности)

25. Примеры моделей транспортных систем

26. Модель конкуренции двух автомобильных перевозчиков

27. Модель пассажирской остановки

28. Модель логистической системы

29. Модель транспортного потока Олемского

30. Модель экономики Магницкого

31. Бифуркации в трехмерных ДС

32. Сценарии перехода к хаотическому поведению

33. Каскад бифуркаций удвоения периода. Аттрактор Фейгенбаума

34. Порядок Шарковского. Цикл периода три.

35. Бифуркационная диаграмма.

36. Точечные отображения. Сечение Пуанкаре. Диаграмма Ламерея.

37. Явление стохастического резонанса.

38. Примеры явлений самоорганизации в транспортных системах

39. Турбулентность как явление хаотического поведения в гидродинамических системах

40. «Ударные волны» в транспортных потоках

3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

3 семестр

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-10 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-10.1-10.3)

Минобрнауки РФ

ФГБОУ ВО «Тульский государственный университет»

Кафедра  транспортно-технологических машин и процессов

ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 1
по дисциплине «Нелинейная динамика транспортных систем»

1
Привести пример транспортной системы. Выполнить системный анализ, показать все свойства системы. Обосновать нелинейность системы, показать, в чем она заключается и какие условия это накладывает на эксплуатацию системы
2
Что такое аттракторы в модели нелинейной системы? Показать варианты
Билет рассмотрен и утвержден на заседании кафедры ТТМиП

Протокол №____ от «____» __________ 20___ года

Зав. кафедрой ТТМиП _________________________  

Минобрнауки РФ

ФГБОУ ВО «Тульский государственный университет»

Кафедра  транспортно-технологических машин и процессов

ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 2
по дисциплине «Нелинейная динамика транспортных систем»

1
Привести пример транспортной системы. Выполнить системный анализ, показать все свойства системы. Обосновать нелинейность системы, показать, в чем она заключается и какие условия это накладывает на эксплуатацию системы
2
Что такое бифуркации в модели нелинейной системы? Показать варианты
Билет рассмотрен и утвержден на заседании кафедры ТТМиП

Протокол №____ от «____» __________ 20___ года

Зав. кафедрой ТТМиП _________________________  

Минобрнауки РФ

ФГБОУ ВО «Тульский государственный университет»

Кафедра  транспортно-технологических машин и процессов

ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 3
по дисциплине «Нелинейная динамика транспортных систем»

1
Привести пример транспортной системы. Выполнить системный анализ, показать все свойства системы. Обосновать нелинейность системы, показать, в чем она заключается и какие условия это накладывает на эксплуатацию системы
2
Что такое устойчивость модели нелинейной системы? Показать пример  
Билет рассмотрен и утвержден на заседании кафедры ТТМиП

Протокол №____ от «____» __________ 20___ года

Зав. кафедрой ТТМиП _________________________  

Минобрнауки РФ

ФГБОУ ВО «Тульский государственный университет»

Кафедра  транспортно-технологических машин и процессов

ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 4
по дисциплине «Нелинейная динамика транспортных систем»

1
Привести пример транспортной системы. Выполнить системный анализ, показать все свойства системы. Обосновать нелинейность системы, показать, в чем она заключается и какие условия это накладывает на эксплуатацию системы
2
Что такое диссипативность нелинейной системы? Привести свойства диссипативной системы
Билет рассмотрен и утвержден на заседании кафедры ТТМиП

Протокол №____ от «____» __________ 20___ года

Зав. кафедрой ТТМиП _________________________  

Минобрнауки РФ

ФГБОУ ВО «Тульский государственный университет»

Кафедра  транспортно-технологических машин и процессов

ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 5
по дисциплине «Нелинейная динамика транспортных систем»

1
Привести пример транспортной системы. Выполнить системный анализ, показать все свойства системы. Обосновать нелинейность системы, показать, в чем она заключается и какие условия это накладывает на эксплуатацию системы
2
Что такое устойчивый фокус в модели нелинейной системы? Показать пример
Билет рассмотрен и утвержден на заседании кафедры ТТМиП

Протокол №____ от «____» __________ 20___ года

Зав. кафедрой ТТМиП _________________________  

Минобрнауки РФ

ФГБОУ ВО «Тульский государственный университет»

Кафедра  транспортно-технологических машин и процессов

ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 6
по дисциплине «Нелинейная динамика транспортных систем»

1
Привести пример транспортной системы. Выполнить системный анализ, показать все свойства системы. Обосновать нелинейность системы, показать, в чем она заключается и какие условия это накладывает на эксплуатацию системы
2
Что такое предельный цикл в модели нелинейной системы? Показать пример
Билет рассмотрен и утвержден на заседании кафедры ТТМиП

Протокол №____ от «____» __________ 20___ года

Зав. кафедрой ТТМиП _________________________  

Минобрнауки РФ

ФГБОУ ВО «Тульский государственный университет»

Кафедра  транспортно-технологических машин и процессов

ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 7
по дисциплине «Нелинейная динамика транспортных систем»

1
Привести пример транспортной системы. Выполнить системный анализ, показать все свойства системы. Обосновать нелинейность системы, показать, в чем она заключается и какие условия это накладывает на эксплуатацию системы
2
Системный подход при описании автомобильной транспортной системы, обеспечивающий анализ свойств нелинейности
Билет рассмотрен и утвержден на заседании кафедры ТТМиП

Протокол №____ от «____» __________ 20___ года

Зав. кафедрой ТТМиП _________________________  

Минобрнауки РФ

ФГБОУ ВО «Тульский государственный университет»

Кафедра  транспортно-технологических машин и процессов

ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 8
по дисциплине «Нелинейная динамика транспортных систем»

1
Привести пример транспортной системы. Выполнить системный анализ, показать все свойства системы. Обосновать нелинейность системы, показать, в чем она заключается и какие условия это накладывает на эксплуатацию системы
2
Что такое метод сечений Пуанкаре в модели нелинейной системы? Показать пример использования
Билет рассмотрен и утвержден на заседании кафедры ТТМиП

Протокол №____ от «____» __________ 20___ года

Зав. кафедрой ТТМиП _________________________  

Минобрнауки РФ

ФГБОУ ВО «Тульский государственный университет»

Кафедра  транспортно-технологических машин и процессов

ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 9
по дисциплине «Нелинейная динамика транспортных систем»

1
Привести пример транспортной системы. Выполнить системный анализ, показать все свойства системы. Обосновать нелинейность системы, показать, в чем она заключается и какие условия это накладывает на эксплуатацию системы
2
Что такое фазовое пространство в модели нелинейной системы? Показать примеры использования  
Билет рассмотрен и утвержден на заседании кафедры ТТМиП

Протокол №____ от «____» __________ 20___ года

Зав. кафедрой ТТМиП _________________________  

Минобрнауки РФ

ФГБОУ ВО «Тульский государственный университет»

Кафедра  транспортно-технологических машин и процессов

ЭКЗАМЕНАЦИОННЫЙ БИЛЕТ № 10
по дисциплине «Нелинейная динамика транспортных систем»

1
Привести пример транспортной системы. Выполнить системный анализ, показать все свойства системы. Обосновать нелинейность системы, показать, в чем она заключается и какие условия это накладывает на эксплуатацию системы
2
Что такое неустойчивость в модели нелинейной системы? Показать пример
Билет рассмотрен и утвержден на заседании кафедры ТТМиП

Протокол №____ от «____» __________ 20___ года

Зав. кафедрой ТТМиП _________________________  

