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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные зада​ния и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся плани​руемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированное» компетенций, установ​ленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образова​тельной программы.

Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)
5 семестр

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.1)
1. Вставьте в определение пропущенное слово: «Систему называют полностью _______ , если для любых моментов времени t0 и t1 и любых заданных начальных состояниях x0(t0) и заданном конечном состоянии x(t1) существует управление U(t) переводящее начальное состоянии в конечное.»
2. Угол наклона ЛАЧХ апериодического звена первого порядка составляет?

3. Угол наклона ЛАЧХ идеального дифференцирующего звена составляет?

4. Резонансная частота 
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 — это частота, на которой?

5. Какое значение в статических системах принимает ошибка?

6. Как влияет на наклон ЛАЧХ идеальное дифференцирующее звено с передаточной функцией 
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7. Какие способы определения устойчивости относят к алгебраическим?

8. Сделайте заключение об устойчивости системы если частота среза системы 
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, а критическая частота 
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9. Реакция системы на входящее воздействие вида единичный имульс носит название?

10. Какие корректирующие устройства используются для повышения астатизма системы? 
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.2)
1. Угол наклона ЛАЧХ форсирующего звена первого порядка составляет?

2. Угол наклона ЛАЧХ колебательного звена составляет?

3. Что такое декремент затухания в колебательных звеньях?

4. Запишите типовой вид определителя Гурвица для определения устойчивости по Гурвицу.

5. Какие способы определения устойчивости относят к частотным?

6. Как влияет на наклон ЛАЧХ идеальное интегрирующее звено?

7. Реакция системы на входящее воздействие вида функция Хевисайда функция носит название?

8. Угол наклона ЛАЧХ идеального интегрирующего звена составляет?

9. Назовите отличия между ПИ- и ПИД- корректирующими устройствами. 

10. Перечислите этапы построения желаемой ЛАЧХ.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.3)
1. Чем колебательные системы отличаются от апериодических?

2. Метод Льенара-Шипара для определения устойчивости. 
3. Формула характеристического уравнения в векторно-матричной форме.

4. Теорема Ляпунова об устойчивости. 

5. Приведите примеры простейших САУ.

6. Изобразите фазовую частотную характеристику для звена 
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7. Изобразите амплитудную частотную характеристику для звена 
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8. Каким образом строится желаемая ЛАЧХ?

9. Изобразите фазовую частотную характеристику для звена 
[image: image7.wmf])
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10. Какая конечная разность решётчатой функции определяется выражением 
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3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)
5 семестр

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.1)
1. Эквивалентная передаточная функция представленной системы после упрощения будет иметь вид

 SHAPE  \* MERGEFORMAT 



2. Разомкнутая эквивалентная передаточная функция представленной системы будет иметь вид

 SHAPE  \* MERGEFORMAT 



3. Передаточная функция вида 
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 соответствует какому звену?

4. Передаточная функция вида 
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соответствует какому звену?

5. После переноса сумматора с входа системы на выход система примет вид

 SHAPE  \* MERGEFORMAT 



6. Эквивалентная передаточная функция представленной ниже системы после упрощения будет иметь вид

 SHAPE  \* MERGEFORMAT 



7. Передаточная функция — это?

8. При последовательном соединении звеньев их передаточные функции будут?

9. Что происходит с ЛАЧХ форсирующего звена, передаточная функция 
[image: image15.wmf])
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10. Колебательное звено отличается от апериодического второго порядка?
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.2)
1. Какой принцип управления у данной САУ? Где f(t) — возмущающее воздействие, УУ — блок управления, ОУ — объект управления.
 SHAPE  \* MERGEFORMAT 



2. Какой принцип управления у данной САУ? Где f(t) — возмущающее воздействие, УУ — блок управления, ОУ — объект управления.

 SHAPE  \* MERGEFORMAT 



3. Переведите дифференциальное уравнение из формы Лапласа в символическую 
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4. Реакция системы на входящее воздействие вида едичный импульс носит название.

5. Реакция системы на входящее воздействие вида ступенчатая функция носит название.

6. Частотные характеристики — это реакция системы на воздействие вида?

7. Угол наклона ЛАЧХ апериодического звена первого порядка составляет?

8. Если в составе системы есть три интегрирующих звена и два дифференцирующих, то начальный наклон ЛАЧХ будет составлять?

9. Если в составе системы есть два интегрирующих звена, то начальный наклон ЛАЧХ будет составлять?

10. Ордината первой низкочастотной асимптоты ЛАЧХ определяется как? 

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.3)
1. Что называют быстродействием системы?
1. Какое уравнение называют дифференциальным уравнением фазовой траектории?
2. Какое уравнение называют интегральным уравнением фазовой траектории?
3. В чем суть метода изоклин?
4. Какие точки фазового портрета называются особыми?
5. Какие системы называют нелинейными?
6. Что такое нелинейность?
7. Как можно математически описать нелинейность?
8. Какие  особенности характерны для фазовых портретов нелинейных систем?
9. Какая линия фазового портрета называется линией переключения?
10. Какая область фазовой плоскости называется областью  или отрезком застоя?
4. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся (защиты курсовой работы (проекта)) по дисциплине (модулю)
6 семестр

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.1)
1. Что называют быстродействием системы?
1. Какое уравнение называют дифференциальным уравнением фазовой траектории?
2. Какое уравнение называют интегральным уравнением фазовой траектории?
3. В чем суть метода изоклин?
4. Какие точки фазового портрета называются особыми?
5. Какие системы называют нелинейными?
6. Что такое нелинейность?
7. Как можно математически описать нелинейность?
8. Какие  особенности характерны для фазовых портретов нелинейных систем?
9. Какая линия фазового портрета называется линией переключения?
10. Какая область фазовой плоскости называется областью  или отрезком застоя?
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.2)
1. Запишите дискретную передаточную функцию для апериодического звена 1-го порядка. 
2. Какая формула используется для определения псевдочастоты   в теории импульсных систем?

3. Как при синтезе, используя ЧХ дискретной системы,  выбрать тип и параметры дискретного фильтра, обеспечивающие системе устойчивость и заданное качество регулирования?
4. Какие постоянные времени непрерывной части называют существенными, а какие несущественными?
5. Каким соотношением связана частота среза проектируемой дискретной системы и период опроса импульсного элемента ?
6. При каком соотношении  периода  T гармонической дискретной последовательности y[i]  и периода опроса To   y[i] будет периодической функцией?
7. Если  Z-передаточная функция имеет вид: 
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. Тогда псевдочастотная характеристика  имеет вид…

8. Как построить фазовый портрет системы, если известны ее уравнения?
9. Как получить фазовый портрет экспериментально?
10. Какая формула используется для определения частотных характеристик импульсных систем по  её Z – передаточной функции?
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.3)
1. Метод Цыпкина для построения импульсных характеристик.

2. Какие системы называются нелинейными?

3. Перечислите характерные особенности, отличающие нелинейные системы от линейных.

4. Что такое статическая характеристика нелинейных систем?

5. Ч то такое динамическая характеристика нелинейных систем?

6. Приведите статическую характеристику нелинейной фукнции вида «реле».

7. Приведите статическую характеристику нелинейной фукнции вида «реле с неопределённостью».

8. Приведите статическую характеристику нелинейной фукнции вида «петля гистерезиса».

9. В каких условиях возможна линейная аппроксимация нелинейных функций?

10. Приведите классификацию нелинейных систем. 
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