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1. Общие положения

Целью СРС по дисциплине "Оборудование машиностроительного производства" является закрепление теоретических знаний, получение навыков расчёта кинематических настроек металлообрабатывающих станков и проектирования их приводов.

Реализация этой цели обеспечивается при домашней проработке учебно-программного материала дисциплины, в том числе заданного на самостоятельное изучение.
Во время самостоятельной работы студентам надлежит пользоваться литературными источниками и нормативными документами, в которых содержатся сведения о современных типах станков и иного технологического оборудования машиностроительных производств.

Добросовестное отношение к самостоятельной внеаудиторной работе обеспечивает студентам лучшее усвоение изучаемого курса, предопределяет успешное выполнение лабораторных работ, прохождение тестирования при текущих аттестациях, прохождение промежуточных аттестаций (экзамена и зачёта), выполнение и защиту курсового проекта по данной дисциплине.
2. Содержание СРС

	№ п/п
	Наименование видов самостоятельной работы
	Трудоемкость (в академических часах)
	Методические материалы

	Очная форма обучения

	5 семестр

	1
	Подготовка к лабораторным работам
	34
	[1]

(см. п. 9.5)

	2
	Подготовка к 1 и 2-ой аттестациям
	12
	[1-3]

(см. п. 9.1)
[1-4]

(см. п. 9.2)
[1-3]

(см. п. 9.3)
[1-2]

(см. п. 9.4)

	3
	Самостоятельное изучение разделов 1.4, 2.8, 7.7-7.8. 
	9
	[1-3]

(см. п. 9.1)
[1-4]

(см. п. 9.2)
[1-3]

(см. п. 9.3)
[1-2]

(см. п. 9.4)

	4
	Подготовка к экзамену
	36
	[1-3]

(см. п. 9.1)
[1-4]

(см. п. 9.2)
[1-3]

(см. п. 9.3)
[1]

(см. п. 9.4)

	5
	Выполнение КП
	40
	[2]

(см. п. 9.7)

	Итого
	131
	

	Очная ускоренная  форма обучения

	2 семестр

	1
	Подготовка к лабораторным работам
	8
	[1]

(см. п. 9.5)

	2
	Подготовка к 1 и 2-ой аттестациям
	8
	[1-3]

(см. п. 9.1)
[1-4]

(см. п. 9.2)
[1-3]

(см. п. 9.3)
[1]

(см. п. 9.4)

	3
	Самостоятельное изучение разделов 11, 13, 14.3 – 14.5
	10
	[1-3]

(см. п. 9.1)
[1-4]

(см. п. 9.2)
[1-3]

(см. п. 9.3)
[1]

(см. п. 9.4)

	4
	Подготовка к дифференцированному зачету
	8
	[1-3]

(см. п. 9.1)
[1-4]

(см. п. 9.2)
[1-3]

(см. п. 9.3)
[1-2]

(см. п. 9.4)

	5
	Выполнение КП
	40
	[2]

(см. п. 9.7)

	Итого
	74
	


Курсовой проект выполняется каждым студентом по индивидуальному заданию на тему "Модернизация привода главного движения МЦС". Работа учитывает специфику специальности. В соответствии с индивидуальным заданием студент выполняет расчёт настройки приводов главного движения и подачи универсальных станков на заданные скорости; для заданной кинематической структуры расписывает возможные варианты развернутых структурных формул; строит, анализирует и выбирает наилучший вариант структурной сетки; строит структурные графики, анализирует их и выбирает оптимальные варианты; строит диаграмму частот вращения; разрабатывает и вычерчивает кинематическую схему привода, сборочные чертежи (свертка и развертка) привода главного движения.  Объем курсового проекта 3 листа формата А1. (объем 40 часов)

Подробные указания по выполнению курсового проекта приведены в методических указаниях по выполнению курсового проекта.
Организация самостоятельной работы  строится на  основе регулярных   консультаций студентов. Преподаватель осуществляет поэтапный контроль графика выполнения самостоятельной работы.

Содержание самостоятельной работы включает в себя:

- подготовку к лабораторным занятиям;

-выполнение курсового проекта
-самостоятельное изучение разделов теоретического курса, не вошедших в аудиторные занятия:
Отчетность по самостоятельной работе предполагает вынесение рассмотренных тем на контроль текущей успеваемости и на промежуточную аттестацию.
Курсовой проект оформляется в виде пояснительной записки, причем для ее оформления рекомендуется использовать персональный компьютер и соответствующие программные средства (например, текстовые процессоры OpenOffice Writer или WinWord). Наличие графической части в каждом конкретном случае устанавливается соответствующими методическими указаниями [8.5].

Пояснительная записка выполняется на листах бумаги формата А4, с левой страницы оставляются поля шириной 25 мм, страницы нумеруются. Записка должна содержать титульный лист, образец которого приведен в методических указаниях. Ссылки в тексте записки на использованную литературу обозначаются порядковым номером источника в списке использованной литературы, заключительным в квадратные скобки, например [2].

Математические формулы, приводимые в тексте записки, должны сопровождаться объяснением всех буквенных обозначений с указанием размерностей подставляемых величин. Формулы, таблицы, схемы, чертежи должны быть пронумерованы. В конце записки помещается библиографический список использованной литературы, выполненный в соответствии с ГОСТ 7.1-2003.

Студент должен подписать титульный лист работы перед сдачей преподавателю и указать дату окончания выполнения работы. 
3  Отчетность и контроль результатов СРС

Отчетность и контроль результатов СРС осуществляется при тестировании студентов по всем темам дисциплины во время двух текущих аттестаций в семестре и при проведении промежуточной аттестации.
Перечень примерных вопросов для проверки самостоятельной работы студентов
1. Совокупность устройств (кинематических пар и групп, опор, муфт и пр. ) для передачи движения от его источника рабочему органу станка называют:

A)приводом;  B)кинематической цепью;  C)кинематической схемой;  D)кинематической парой. 

2. Совокупность передающих движение от его источника рабочему органу станка передач называют:

A)приводом;  B)кинематической цепью;  C)кинематической схемой;  D)кинематической парой. 

3. Могут ли входить в кинематические цепи кроме одиночных передач групповые передачи на несколько вариантов скоростей?

A)да;  B)могут только на два варианта;  C)могут только на три варианта;  D)нет. 

4. Если в кинематическую цепь привода кроме одиночных передач входят две групповые передачи, одна – на четыре скорости, вторая – на две, то сколько вариантов частот вращения будет обеспечиваться на выходном валу этого привода:

A)2;   B)4;   C)6;   D)8;   E)12?

5. Какой в группе передач на 2 скорости с двухсторонней кулачковой муфтой характер соединения зубчатых колес, находящихся на валу муфты, с этим валом:

A)свободное при вращении;  B)подвижное без вращения;  C)глухое?

6. Какой в группе передач на 2 скорости с двухсторонней фрикционной муфтой характер соединения зубчатых колес, находящихся на валу без муфты, с этим валом:

A)свободное при вращении;  B)подвижное без вращения;  C)глухое?

7. Если передаточные отношения половины передач кинематической цепи равны 1, а другой половины – меньше 1, то полное передаточное отношение кинематической цепи будет:   A)<1;   B)=1;  C)>1?

8. Если передаточные отношения половины передач кинематической цепи равны 1, а другой половины – больше 1, то полное передаточное отношение кинематической цепи будет:    A)<1;    B)=1;    C)>1?
9. Могут ли входить в кинематические цепи кроме одиночных и групповых передач трензели и механизмы прерывистого движения?

A)нет;  B)могут только трензели;  C)могут только механизмы прерывистого движения;  D)да. 

10. Полное передаточное отношение кинематической цепи, состоящей из одиночных передач, равно:

A)произведению передаточных отношений всех пар, составляющих цепь;

B)сумме передаточных отношений всех пар, составляющих цепь;

C)разности произведений передаточных отношений кинематических пар, составляющих начало цепи, и остальную часть цепи. 

11. Если привод состоит из двух одиночных передач и трёх групповых, каждая из которых на две скорости, то сколько вариантов частот вращения будет обеспечиваться на выходном валу этого привода:

A)5;   B)6;   C)7;   D)8;   E)9;   F)12?

12. Записать, сколько вариантов частот вращения будет обеспечиваться на выходном валу привода, если в нём последовательно расположены ременная передача, группа на 4 скорости, коническая зубчатая передача, группа на 3 скорости и косозубая цилиндрическая зубчатая передача. 

13. Записать, сколько вариантов частот вращения будет обеспечиваться на выходном валу привода, если он состоит из трех одиночных передач и двух групповых, каждая из которых на три скорости. 

14. Если привод состоит из двух одиночных передач и четырёх групповых, каждая из которых на две скорости, то сколько вариантов частот вращения будет обеспечиваться на выходном валу этого привода:

A)6;   B)8;   C)9;   D)12;   E)16;   F)18?

15. Какие из нижеперечисленных механизмов находят применение в приводах главного движения станков:

A)группы на 2-4 скорости с передвижными блоками шестерен;

B)группы на 2-4 скорости с муфтами;  C)механизмы Нортона;  D)переборы;  E)меандры?

16. Какие из нижеперечисленных механизмов находят применение в приводах подач станков:

A)группы на 2-4 скорости с передвижными блоками шестерен;

B)группы на 2-4 скорости с муфтами;  C)механизмы Нортона;  D)переборы;  E)меандры?

17. Какие из нижеперечисленных механизмов используются только для изменения передаточных отношений кинематических цепей:

A)переборы;  B)механизмы с вытяжной шпонкой;  C)трензели;  D)мальтийские механизмы?

18. Какие из нижеперечисленных механизмов служат для изменения направления движения конечных звеньев кинематических цепей:

A)переборы;

B)механизмы с вытяжной шпонкой;

C)трензели с цилиндрическими колёсами; D)мальтийские механизмы; E)трензели с коническими колёсами?

19. Какие из нижеперечисленных механизмов служат для преобразования вращательного непрерывного движения в прерывистое:

A)механизмы с вытяжной шпонкой;

B)переборы;  C)храповые механизмы;  D)трензели;  E)мальтийские механизмы?

20. Какие из нижеперечисленных механизмов используются только для изменения передаточных отношений кинематических цепей:

A)механизмы Нортона;  B)реверсивные механизмы;  C)меандры;  D)храповые механизмы?

21. Какие из нижеперечисленных механизмов не используются для изменения направления движения конечных звеньев кинематических цепей:

A)механизмы Нортона;  B)реверсивные механизмы;  C)меандры;  D)храповые механизмы?

22. Какие из нижеперечисленных механизмов не используются для преобразования вращательного непрерывного движения в прерывистое:

A)механизмы Нортона;  B)храповые механизмы;  C)меандры;  D)реверсивные механизмы?

23. Диск мальтийского механизма ("мальтийский крест") поворачивается под действием:

A)шестерни;  B)водила с пальцем;  C)кулачка;  D)коромысла с собачкой. 

24. В храповом механизме храповик поворачивается:

A)водилом с пальцем;  B)кривошипом;  C)коромыслом с собачкой. 

25. В группах передач с муфтами используются муфты:

A)жёсткие;  B)сцепные;  C)предохранительные;  D)обгонные. 

26. С помощью какого из нижеперечисленных механизмов можно обеспечить большее число передаточных отношений:

A)перебора;   B)механизма Нортона;   C)меандра?

27. Механизм для преобразования вращательного непрерывного движения в прерывистое, имеющий диск с несколькими (обычно 4-8) радиальными прорезями, называется (записать):

28. Механизмы для изменения направления движения конечных звеньев кинематических цепей называют (записать):

29. Как изменяют передаточное отношение в конкретном храповом механизме, установленном в станке:

A)изменением числа захватываемых собачкой зубьев;

B)изменением числа зубьев храповика;

C)реверсированием вращения кривошипа, приводящего коромысло с собачкой?
30. Мальтийский механизм – это механизм:

A)реверсивный;  B)суммирующий;  C)прерывистого движения;  D)бесступенчатого регулирования?

31. Храповой механизм – это механизм:

A)реверсивный;  B)прерывистого движения;  C)суммирующий;  D)бесступенчатого регулирования?

32. Мальтийский механизм – это:

A)механизм прерывистого движения;  B)суммирующий механизм;  C)групповая передача?
33. Какой механизм из нижеперечисленных следует применить для преобразования вращательного непрерывного движения в прерывистое:

A)дифференциал;  B)мальтийский механизм;  C)гитару сменных шестерен;  D)меандр?

34. Перебор – это:

A)реверсивный механизм; 

B)групповая передача; C)суммирующий механизм; D)механизм прерывистого движения. 

35. Конический трензель – это:

A)реверсивный механизм;

B)групповая передача; C)суммирующий механизм; D)механизм прерывистого движения. 

36. Цилиндрический дифференциал – это:

A)механизм бесступенчатого движения;

B)суммирующий механизм; C)групповая передача; D)механизм прерывистого движения. 

37. Конический дифференциал – это:

A)механизм ступенчатого изменения подач;

B)механический вариатор;  C)суммирующий механизм;  D)механизм прерывистого движения. 

38. Меандр – это:

A)механизм ступенчатого изменения скоростей;

B)механизм ступенчатого изменения подач;

C)суммирующий механизм;  D)механизм бесступенчатого регулирования (вариатор). 

39.  Сменные зубчатые колеса – это:

A)механизм прерывистого движения;

B)суммирующий механизм; C)групповая передача; D)механизм бесступенчатого регулирования. 

40.  Основное назначение конического дифференциала:

A)изменять направление движения; B)суммировать движения; C)преобразовывать непрерывное движение в прерывистое. 

41.  Введение паразитной шестерни в зубчатую передачу позволяет:

A)изменить передаточное отношение передачи;

B)изменить направление вращения выходного вала; C)преобразовать непрерывное движение в прерывистое. 

42.  Если кинематическая цепь состоит из чётного числа цилиндрических колёс наружного зацепления, последовательно сцепленных одно с другим, то первый и последний валы цепи будут вращаться:

A)в одном направлении;  B)в разных направлениях. 

43.  Если кинематическая цепь состоит из нечётного числа цилиндрических колёс наружного зацепления, последовательно сцепленных одно с другим, то первый и последний валы цепи будут вращаться:

A)в одном направлении;  B)в разных направлениях. 
44.  Если кинематическая цепь состоит из цилиндрических колёс наружного зацепления, расположенных на валах, число которых нечётное, то первый и последний валы цепи будут вращаться:

A)в одном направлении;  B)в разных направлениях. 

45.  Если кинематическая цепь состоит из цилиндрических колёс наружного зацепления, расположенных на валах, число которых чётное, то первый и последний валы цепи будут вращаться:

A)в одном направлении;  B)в разных направлениях. 

46. Какой механизм из нижеперечисленных следует применить для сложения движений:

A)дифференциал;  B)мальтийский механизм;  C)гитару сменных шестерен;  D)меандр?

47. В цилиндрической передаче наружного зацепления валы имеют направления вращения:

A)разные;  B)одинаковые?

48. В цилиндрической передаче внутреннего зацепления валы имеют направления вращения:

A)разные;  B)одинаковые?

49.  Если кинематическая цепь состоит из пяти цилиндрических колёс наружного зацепления, установленных последовательно, то первый и последний валы цепи будут вращаться:

A)в одном направлении;  B)в разных направлениях. 

50. Если кинематическая цепь состоит из четырёх цилиндрических колёс наружного зацепления, установленных последовательно, то первый и последний валы цепи будут вращаться:

A)в одном направлении;  B)в разных направлениях. 
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