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1 Цель и задачи освоения дисциплины (модуля) 
Целью освоения учебной дисциплины (модуля) является - формирования у студентов 

теоретических и практических знаний и навыков по основам мехатроники и робототехники, 

изучение терминологии, классификации, состава, принципов действия, назначения и облас-

тей применения промышленных роботов, мехатронных и робототехнических систем различ-

ного назначения. 

Задачами освоения учебной дисциплины (модуля) являются: 

–  освоение современной терминологии, основных понятий и определений в мехатро-

нике и робототехнике;  

–  изучение классификации роботов, мехатронных и робототехнических  систем,  про-

мышленных роботов и роботов непромышленного назначения; 

–  освоение конструкций современных промышленных роботов и робототехнических 

систем; состава, назначения; 

–  изучение принципа действия гидравлических, пневматических, электрических и 

комбинированных приводов роботов, мехатронных и робототехнических модулей; 

–  освоение информационно-сенсорных систем, способов и систем управления робо-

тов; мехатронных и робототехнических модулей,  

–  изучение принципов построения, состава и назначения мехатронных и робототех-

нических комплексов. 

 

2  Место дисциплины (модуля) в структуре основной профессиональ-

ной образовательной программы 
Учебная дисциплина (модуль) относится к части основной профессиональной образо-

вательной программы, формируемой участниками образовательных отношений. 

Дисциплина (модуль) изучается в 8 семестре. 

 

3 Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине (мо-

дулю) 
Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), соотнесенных 

с планируемыми результатами освоения основной профессиональной образовательной про-

граммы (формируемыми компетенциями) и индикаторами их достижения, установленными в 

общей характеристике основной профессиональной образовательной программы, приведѐн 

ниже. 

В результате освоения дисциплины (модуля) обучающийся должен: 

 

Знать:  

1. области применения роботов, мехатронных и робототехнических систем, концеп-

ции их построения; определения и терминологию в мехатронике и робототехнике (код ком-

петенции – ПК-12, код индикатора – ПК-12.1), 
 

Уметь:  

1. выбирать необходимые типы роботов, мехатронных и робототехнических систем, 

определять для них основные технические характеристики; анализировать и выбирать типы 

исполнительных, информационных и управляющих систем (код компетенции – ПК-12, код 

индикатора – ПК-12.2),  
 

Владеть: 

1. способностью оценивать различные типы роботов, мехатронных и робототехниче-

ских систем на пригодность решения конкретных задач; информацией по классификации ро-

ботов, мехатронных и робототехнических систем (код компетенции – ПК-12, код индикатора 

– ПК-12.3).  
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Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в 

общей характеристике основной профессиональной образовательной программы. 

 

4 Объем и содержание дисциплины (модуля) 

4.1 Объем дисциплины (модуля), объем контактной и самостоятель-

ной работы обучающегося при освоении дисциплины (модуля), формы 

промежуточной аттестации по дисциплине (модулю) 
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Очная форма обучения 

8 ЗЧ 3 108 24 – 24 – - 0,1 59,9 

Итого – 3 108 24 – 24 – - 0,1 59,9 

Заочная форма обучения 

8 ЗЧ 3 108 2 – 6 – - 0,1 99,9 

Итого – 3 108 2 – 6 – - 0,1 99,9 

Условные сокращения: Э – экзамен, ЗЧ – зачет, ДЗ – дифференцированный зачет (зачет 

с оценкой), КП – защита курсового проекта, КР – защита курсовой работы. 

 

4.2 Содержание лекционных занятий 

Очная форма обучения 
№ 

п/п 
Темы лекционных занятий 

8семестр 

1 Основные термины и определения в мехатронике и робототехнике. История развития 

мехатроники и робототехники 

2 Классификация мехатронных и робототехнических систем 

3 Объекты мехатроники. Классификационные признаки мехатронных систем. Меха-

тронный модуль как система и часть системы. 

4 Области применения роботов и РТС и решаемые задачи. 

5 Промышленные роботы и их классификаци 

6 Роботы непромышленного назначения 

7 Конструкции роботов, мехатронных и робототехнических модулей 

8 Исполнительные приводы роботов, мехатронных и робототехнических модулей 

9 Информационно-сенсорные системы  роботов, мехатронных и робототехнических мо-

дулей 

10 Способы и системы управления роботов, мехатронных и робототехнических модулей 

11 Робототехнические комплексы 

12 Управление в технических системах. Определения, классификации, примеры способов 

и устройств управления. 

 

Заочная форма обучения 
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№ 

п/п 
Темы лекционных занятий 

8 семестр 

1 Основные термины и определения в мехатронике и робототехнике. История развития 

мехатроники и робототехники. Классификация мехатронных и робототехнических  

систем. Обзорная лекция 

 

4.3 Содержание практических (семинарских) занятий 
Занятия указанного типа не предусмотрены основной профессиональной образова-

тельной программой. 

 

4.4 Содержание лабораторных работ 

Очная форма обучения 
№ 

п/п 
Наименования лабораторных работ 

8 семестр  

1 Правила техники безопасности. Изучение цикловой системы управления  промыш-

ленного робота ПР – 18 – 2 

2 Изучение системы управления промышленного робота РИТМ 01.03 

3 Изучение промышленного робота ПР5–2Э с микропроцессорным управлением 

4 Изучение устройства управления промышленного робота РФ–202 

5 Изучение устройства управления ЭЦПУ – 6030 промышленного робота МП – 9С 

6 Изучение позиционной системы управления УПМ-772 промышленного робота ТУР-

10 

7 Промышленный робот РБ-242, устройство и принцип действия робота 

8 Программный комплекс научных расчетов Matlab и его подсистема Simulink, как 

средство исследования мехатронных систем 

 

Заочная форма обучения 
№ 

п/п 
Наименования лабораторных работ 

8 семестр  

1 Изучение устройства управления промышленного робота РФ–202 

2 Программный комплекс научных расчетов Matlab и его подсистема Simulink, как 

средство исследования мехатронных систем 

 

4.5 Содержание клинических практических занятий 
Занятия указанного типа не предусмотрены основной профессиональной образова-

тельной программой. 

 

4.6 Содержание самостоятельной работы обучающегося 

 

Очная форма обучения 
№ 

п/п 
Виды и формы самостоятельной работы 

8 семестр 

1 Подготовка к лабораторным работам 

2 Подготовка к промежуточной аттестации и ее прохождение 
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Заочная форма обучения 
№ 

п/п 
Виды и формы самостоятельной работы 

8 семестр 

1 Подготовка к лабораторным работам 

2 Подготовка к промежуточной аттестации и ее прохождение 

3 Выполнение контрольно-курсовой работы  

 

5 Система формирования оценки результатов обучения по дисципли-

не (модулю) в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной 

аттестации обучающегося 

 

Очная форма обучения  
Мероприятия текущего контроля успеваемости  

и промежуточной аттестации обучающегося 

Максимальное 

количество баллов  

8 семестр  

Текущий  

контроль  

успеваемости 

Первый  

рубежный 

контроль 

 

Оцениваемая учебная деятельность  

обучающегося: 

Посещение лекционных занятий 7 

Выполнение лабораторных работ №1-4 8 

Тестирование №1 15 

Итого 30 

Второй 

рубежный 

контроль 

Оцениваемая учебная деятельность  

обучающегося: 

Посещение лекционных занятий 7 

Выполнение лабораторных работ №5-8 8 

Тестирование №2 15 

Итого 30 

Промежуточ-

ная аттестация 
Экзамен 40 (100*) 

* В случае отказа обучающегося от результатов текущего контроля успеваемости 

 

Заочная форма обучения  
Мероприятия текущего контроля успеваемости  

и промежуточной аттестации обучающегося 

Максимальное 

количество баллов  

8 семестр 

Текущий контроль  

успеваемости 

Выполнение лабораторных работ №1-2 20 

Выполнение контрольно-курсовой работы 40 

Промежуточная  

аттестация 
Экзамен 40(100*) 

* В случае отказа обучающегося от результатов текущего контроля успеваемости 

 

Шкала соответствия оценок в стобалльной и академической системах оце-

нивания результатов обучения по дисциплине (модулю) 
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Система оценивания  

результатов обучения  
Оценки 

Стобалльная система оценивания 0 – 39 40 – 60 61 – 80 81 – 100 

Академическая система оценивания  

(экзамен, дифференцированный зачет, 

защита курсового проекта,  

защита курсовой работы) 

Неудовле-

творительно 

Удовлетво-

рительно 
Хорошо Отлично 

Академическая система оценивания  

(зачет) 
Не зачтено Зачтено 

 

6 Описание материально-технической базы (включая оборудование и 

технические средства обучения), необходимой для осуществления образо-

вательного процесса по дисциплине (модулю)  
 

Для осуществления образовательного процесса по дисциплине (модулю) требуются: 

– учебная аудитория, оборудованная доской для написания мелом, а также ноутбу-

ком, настенным экраном, колонками;. 

– компьютерный класс (лабораторные работы). 

 

7 Перечень основной и дополнительной учебной литературы, необхо-

димой для освоения дисциплины (модуля) 

 

7.1 Основная литература 
1. Юревич Е.И. Основы робототехники : учеб. пособие для вузов / Е.И.Юревич .— 2-е 

изд. — СПб. : БХВ-Петербург, 2007 .— 416с. : ил. + 1опт.диск(CD ROM). 

2. Мехатроника: Пер. с япон. / Исии Т., Симояма И., Иноуэ Х. и др. – Мир, 1988.–318с. 

3. Введение в мехатронику: уч. пособие / А.И. Грабченко, В.Б. Клепиков, В.Л. Добро-

скок и др. –Харьков, НТУ «ХПИ», 2014. – 274 с.  

4. Подураев Ю.В. Мехатроника: основы, методы, применение : учебное пособие / По-

дураев Ю.В.. — Саратов : Ай Пи Ар Медиа, 2019. – 256 c. – ISBN 978-5-4497-0063-6. – Текст 

: электронный // IPR SMART: [сайт]. – URL: https://www.iprbookshop.ru/86501.html. – Режим 

доступа: для авторизир. пользователей 

5. Рязанов С.И. Автоматизация производственных процессов в машиностроении (ро-

бототехника, робототехнические комплексы): учебное пособие к выполнению практических 

занятий/ Рязанов С.И., Псигин Ю.В., Веткасов Н.И. – Ульяновск: Ульяновский государст-

венный технический университет, 2018. – 163 c. – ISBN 978-5-9795-1820-6. – Текст: элек-

тронный// IPR SMART: [сайт]. – URL: https://www.iprbookshop.ru/106083.html. – Режим дос-

тупа: для авторизир. пользователей 

6. Кулаков Д.Б. Роботы и робототехника: лабораторный практикум: учебное пособие / 

Кулаков Д.Б., Кулаков Б.Б. – Москва: Российский университет дружбы народов, 2018. – 124 

c. – ISBN 978-5-209-07506-6. – Текст: электронный// IPR SMART: [сайт]. – URL: 

https://www.iprbookshop.ru/91065.html. – Режим доступа: для авторизир. пользователей 

7. Сторожев В.В. Системотехника и мехатроника технологических машин и оборудо-

вания : монография / Сторожев В.В., Феоктистов Н.А.. – Москва: Дашков и К, 2018. – 412 c. 

– ISBN 978-5-394-02468-9. – Текст: электронный// IPR SMART: [сайт]. – URL: 

https://www.iprbookshop.ru/85736.html. – Режим доступа: для авторизир. пользователей 

8. Киселѐв М.М. Робототехника в примерах и задачах: курс программирования меха-

низмов и роботов / Киселѐв М.М., Киселѐв М.М.. – Москва: СОЛОН-ПРЕСС, 2017. – 136 c. – 

ISBN 978-5-91359-235-4. – Текст: электронный // IPR SMART: [сайт]. – URL: 

https://www.iprbookshop.ru/80564.html. – Режим доступа: для авторизир. пользователей 

http://library.tsu.tula.ru/cgi-bin/zgate.exe?ACTION=follow&SESSION_ID=6068&TERM=%D0%AE%D1%80%D0%B5%D0%B2%D0%B8%D1%87,%20%D0%95.%D0%98.%5B1,1004,4,101%5D&LANG=rus
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7.2 Дополнительная литература 
1. Егоров О.Д. Механика и конструирование роботов: Учебник.- М.: Изд-во «СТАН-

КИН», 1997. – 510 с. 

2. Введение в робототехнику / Э. Накано ; пер. с яп. под ред. А. М. Филатова.– М. : 

Мир, 1988.– 334 с. : ил.  

3. Воротников С.А.  Информационные устройства робототехнических систем, М.: 

Изд-во МГТУ им Н.Э. Баумана, 2005.-384с 

4. Козырев Ю.Г. Роботизированные производственные комплексы / Ю.Г.Козырев [и 

др.];под ред. Ю.Г.Козырева, А.А.Кудинова.– M. : Машиностроения, 1987 .– 271с. : ил. 

5. Ноф Ш. Справочник по промышленной робототехнике : пер. с англ. Кн.1 / под ред. 

Ш. Нофа .– М. : Машиностроение, 1989.– 478 с. : ил. 20 экз. 

6. Ноф Ш. Справочник по промышленной робототехнике : пер. с англ. Кн.2 / под ред. 

Ш. Нофа .– М. : Машиностроение, 1990.– 480 с. : ил. 20 экз. 

7. Подураев Ю.В. Мехатроника: основы, методы, применение: учеб. пособие для сту-

дентов вузов.- М.: Машиностроение, 2006. – 256 с. 

8. Халатов Е.М. Моделирование систем автоматики: учеб. пособие / Е.М.Халатов, 

В.И.Чекмазов – Ковров: ФГБОУ ВО «КГТА им. В.А.Дегтярева», 2016. – 80 с. 

 

8 Перечень ресурсов информационно-телекоммуникационной сети 

«Интернет», необходимых для освоения дисциплины (модуля) 

 
1. https://www1.fips.ru – Федеральный институт промышленной собственности [Элек-

тронный ресурс]. Режим доступа: свободный.- Загл. с экрана. 

2. http://window.edu.ru – Единое окно доступа к образовательным ресурсам: портал 

[Электронный ресурс]. Режим доступа: свободный.- Загл. с экрана. 

3. http://cyberleninka.ru/ – НЭБ КиберЛенинка научная электронная библиотека откры-

того доступа. Режим доступа: свободный.- Загл. с экрана. 

4. https://e.lanbook.com/ – ЭБС «Лань», доступ авторизованный. 

 

9 Перечень информационных технологий, необходимых для осущест-

вления образовательного процесса по дисциплине (модулю) 

 

9.1 Перечень необходимого ежегодно обновляемого лицензионного и 

свободно распространяемого программного обеспечения, в том числе оте-

чественного производства  
 

1. Текстовый редактор Microsoft Word; 

2. Программа для работы с электронными таблицами Microsoft Excel; 

3. Программа подготовки презентаций Microsoft PowerPoint; 

4. САПР КОМПАС-3D. 

5. Математический программный пакет MathCAD, MATLAB. 

 

9.2 Перечень необходимых современных профессиональных баз дан-

ных и информационных справочных систем 
1. Компьютерная справочная правовая система Консультант Плюс.  

 

http://library.tsu.tula.ru/cgi-bin/zgate.exe?ACTION=follow&SESSION_ID=6068&TERM=%D0%9A%D0%BE%D0%B7%D1%8B%D1%80%D0%B5%D0%B2,%20%D0%AE.%D0%93.%5B1,1004,4,101%5D&LANG=rus
http://library.tsu.tula.ru/cgi-bin/zgate.exe?ACTION=follow&SESSION_ID=6068&TERM=%D0%9D%D0%BE%D1%84,%20%D0%A8.%5B1,1004,4,101%5D&LANG=rus
http://library.tsu.tula.ru/cgi-bin/zgate.exe?ACTION=follow&SESSION_ID=6068&TERM=%D0%9D%D0%BE%D1%84,%20%D0%A8.%5B1,1004,4,101%5D&LANG=rus
https://www1.fips.ru/
http://window.edu.ru/
http://cyberleninka.ru/
https://e.lanbook.com/

