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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)

Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

3 семестр 
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции – ОПК-6 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-6.1)
1. Шаг интегрирования это:

а) расстояние между соседними моментами времени;

б) расстояние между начальным и конечным временем интегрирования;

в) половина расстояния между начальным и конечным временем интегрирования.

2. Метода Эйлера на каждом шаге включает расчет:

а) следующего значения переменной;

б) одного промежуточного и следующего значения переменной;

в) нескольких промежуточных и следующего значения переменной.

3. Метода Рунге-Кутты 2 порядка на каждом шаге включает расчет:

а) следующего значения переменной;

б) одного промежуточного и следующего значения переменной;

в) нескольких промежуточных и следующего значения переменной.

4. Для расчета следующего значения переменной при численном решении дифференциального уравнения необходимо иметь:

а) значение переменной и производную в текущий момент времени;

б) значение переменной в текущий момент времени;

в) значение переменной в текущий момент времени и производной в следующий момент времени.
5. Функциональный интерфейс приложения – это…

1) чтение данных из файла;

2) окно приложения с элементами диалога;

3) процесс использования готовых программ;

4) функции приложения.

6. Какие методы численного решения обыкновенных дифференциальных уравнений первого порядка Вы знаете?

7. Интегрированная среда разработки это:

1) Язык программирования;

2) Компилятор;

3) Визуальный редактор кода и интерфейса;

4) Компоновщик.

8. На каком этапе определяется при разработке программного продукта состав и форма входных и выходных данных: 

1) разработки алгоритма решения; 

2) постановки задачи; 

3) сопровождения; 

4) тестирования.
9. Система программирования – это:

1) устройство для создания компьютерных программ;

2) специальная программа, предназначенная для создания компьютерных программ;

3) программное обеспечение компьютера, предназначенное для разработки, отладки и исполнения программ, записанных на определённом языке программирования;

4) совокупность программ на определённом языке программирования.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции – ОПК-6 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-6.2)

1. Зарисуйте блок-схему алгоритма для расчета значения по следующей формуле:
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2. Зарисуйте блок-схему алгоритма для расчета значения по следующей формуле:
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3. Опишите алгоритм решения дифференциального уравнения методом Рунге-Кутты чертвертого порядка.
4. Зарисуйте блок-схему алгоритма для расчета значения по следующей формуле:
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5. Процесс поиска ошибок в программе принято называть: 

1) отладкой; 

2) исправлением; 

3) профилактикой; 

4) ремонтом.
6. Составьте алгоритм расчета дифференциального уравнения первого порядка методом Эйлера.

7. Какие существуют программы-трансляторы? 

1) Интерпретатор;

2) Компоновщик;

3) Компилятор;

4) Обработчик.

8. При решении задачи на ЭВМ к этапу «Программирование» относится: 

1) выбор языка программирования; 

2) совершенствование программы; 

3) разработка математической модели; 

4) определение формы выдачи результатов.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции – ОПК-6 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-6.3)

1. Напишите программу, производящую расчет среднего арифметического элементов одномерного массива. Количество элементов – 3.

2. Напишите функцию, осуществляющую расчет значения правой части дифференциального уравнения, k=0,1.

dx/dt=2-k*x.

3. Напишите программу, осуществляющую решение дифференциального уравнения методом Эйлера:

dx/dt=1.

t=0..1, шаг равен 0,01, x(0)=0.

4. Напишите процедуру, осуществляющую расчет правой части системы дифференциальных уравнений:
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5. Напишите программу, осуществляющую нахождение определенного интеграла функции f(x)=x методом левых прямоугольников в интервале от 0 до 5 с шагом 0,1.

6. Напишите программу, осуществляющую построение графика по данным, записанным в файле (масштаб по осям принять равным единице).

7. Напишите программу для построения графика функции (масштаб по осям принять равным единице):

f(x)=sin(x), x=0..1, количество точек - 100.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции – ОПК-8 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-8.1)

1. Перечислите свойства и методы компонента «Edit».
2. Перечислите свойства и методы компонента «Label».
3. Перечислите свойства и методы компонента «Panel».
4. Перечислите свойства и методы компонента «Memo».
5. Перечислите свойства и методы компонента «ProgressBar».
6. Перечислите свойства и методы компонента «Button».
7. Перечислите свойства и методы компонента «RadioButton».

8. Перечислите свойства и методы компонента «CheckBox».

9. Что такое контейнер компенентов?

10. Какие компоненты не являются визуальными?

11. Укажите процедуру, с помощью которой строится график на компоненте Chart.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции – ОПК-8 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-8.2)

1. Составьте алгоритм расчета дифференциального уравнения первого порядка методом Рунге-Кутта четвертого порядка.
2. Зарисуйте блок-схему алгоритма цикла с обращением к процедуре.

3. Зарисуйте блок-схему алгоритма, производящего заполнение случайными числами трехмерного массива.

4. Зарисуйте блок-схему алгоритма, производящего поиск максимального элемента.

5. Зарисуйте блок-схему алгоритма, производящего перестановку местами двух соседних элементов массива.

6. Зарисуйте блок-схему алгоритма функции, осуществляющей расчет куба числа.

7. Зарисуйте блок-схему алгоритма, производящего заполнение нулями двумерного массива размерностью 5х5.

8. Зарисуйте блок-схему алгоритма, производящего расчет суммы элементов одномерного массива из 5 элементов. 
9. Зарисуйте блок-схему алгоритма, производящего вывод на экран элементов одномерного массива.
10. Составьте блок-схему алгоритма расчета траектории полета неуправляемого ЛА с РДТТ.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции – ОПК-8 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-8.3)

1. Запишите математическую модель полета неуправляемого ЛА.
2. Опишите метод последовательных приближений при численном моделировании траектории полета для достижения требуемой погрешности решения.
3. Опишите погрешность, возникающую при численном моделировании траектории полета.
4. Напишите программу, осуществляющую вывод на экран 10 случайных чисел.

5. Напишите программу, производящую вывод на экран элементов одномерного массива. Количество элементов массива – 5.

6. Напишите программу, производящую заполнение одномерного массива данными, вводимыми с клавиатуры. Количество элементов массива – 5.

7. Напишите программу, производящую вывод на экран элементов двумерного массива размерностью 3х3.

8. Напишите программу, осуществляющую подсчет суммы элементов одномерного массива. Количество элементов массива – 5.

9. Напишите функцию, осуществляющую расчет значения производной функции y=2∙sin(x).

10. Напишите процедуру, осуществляющую перестановку местами двух соседних элементов одномерного массива.

11. Запишите процедуру-обработчик, закрывающую форму Form1, при нажатии на кнопку Button 2.
3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

3 семестр

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции – ОПК-6 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-6.1)

1. Какие прямые методы решения систем линейных алгебраических уравнений Вы знаете?
2. Какие итерационные методы решения систем линейных алгебраических уравнений Вы знаете?
3. Опишите метод простой итерации при решении систем линейных алгебраических уравнений.
4. Опишите метод Зейделя при решении систем линейных алгебраических уравнений.

5. Опишите пример решения систем линейных алгебраических уравнений прямым методом.
6. Уменьшение шага интегрирования:

а) повышает точность результата интегрирования; б) понижает точность результата интегрирования; в) не оказывает влияния на результат интегрирования.

7. Зарисуйте графическую интерпретацию численного интегрирования методом Эйлера.

8. Перечислите методы численного решения дифференциальных уравнений.

9. Для численного решения дифференциального уравнения оно:

а) приводится к системе уравнений первого порядка; б) разрешается относительно старшей производной; в) разрешается относительно искомой переменной.

10. Ошибка решения дифференциальных уравнений методом Рунге-Кутты второго порядка пропорциональна:

а) шагу интегрирования;

б) квадрату шага интегрирования;

в) третьей степени шага интегриования.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции – ОПК-6 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-6.2)

1. Составьте блок-схему алгоритма расчета траектории полета брошенного под заданным углом тела.
2. Опишите способ хранения матрицы коэффициентов при решении систем линейных алгебраических уравнений.
3. Опишите способ хранения матрицы искомых корней при решении систем линейных алгебраических уравнений.
4. Опишите способ хранения матрицы правой части систем линейных алгебраических уравнений при их решении.
5. Опишите способ представления данных и результатов решения систем линейных алгебраических уравнений.
6. Зарисуйте блок-схему алгоритма для расчета среднего арифметического значения элементов одномерного массива.

7. Зарисуйте блок-схему алгоритма для расчета значения по следующей формуле:
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8. Зарисуйте блок-схему алгоритма, осуществляющего решение дифференциального уравнения первого порядка методом Эйлера.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции – ОПК-6 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-6.3)

1. Как осуществляется кусочно-линейная интерполяция плотности воздуха с высотой при расчете траектории полета?
2. Каким образом можно предусмотреть выход из итерационного процесса, если заданная точность не достигается?

3. Опишите возможные варианты вывода результатов при расчете траектории полета неуправляемого ЛА.
4. Опишите возможные варианты ввода данных при расчете траектории полета неуправляемого ЛА.
5. Предложите вариант защиты от ошибок ввода данных при расчете траектории полета.
6. Напишите программу, производящую расчет среднего арифметического элементов одномерного массива. Количество элементов – 10.

7. Напишите функцию, осуществляющую расчет значения правой части дифференциального уравнения, k=0,1.

dx/dt=2-k*x.

8. Напишите программу, осуществляющую решение дифференциального уравнения методом Рунге-Кутты 2 порядка:

dx/dt=1.

t=0..1, шаг 0,01, x(0)=0.
9. Напишите процедуру, осуществляющую расчет коэффициентов для метода Рунге-Кутты 4 порядка.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции – ОПК-8 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-8.1)

1. В чем причина погрешности метода Эйлера?
2. Выберите основные способы уменьшения погрешности метода Эйлера?
3. Какие методы численного решения обыкновенных дифференциальных уравнений первого порядка Вы знаете?
4. Опишите метод расчета дифференциального уравнения первого порядка с заданной погрешностью.

5. Опишите способ уточнения метода Эйлера.

6. Опишите численное решение обыкновенного дифференциального уравнения второго порядка.
7. Запишите расчетную зависимость метода Рунге-Кутта четвертого порядка и его погрешность.

8. Запишите конечно-разностное выражение первой производной.
9. Запишите конечно-разностное выражение второй производной.

10. Что такое «Свойства элементов управления»?

11. Что такое «События элементов управления»?

12. Какое максимальное значение индекса может принимать одномерный массив в языке С++ состоящий из N элементов?

13. Какую библиотеку и в каком месте программы необходимо подключить для работы с математическими функциями?

14. Какую функцию и в каком месте программы необходимо подключить для работы с текстовыми файлами?
15. С помощью какого компонента можно изобразить графически траекторию при расчете полета?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции – ОПК-8 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-8.2)

1. Составьте функцию расчета координаты центра тяжести для расчета траектории полета неуправляемого ЛА.

2. Опишите метод последовательных приближений при численном моделировании траектории полета для достижения требуемой погрешности решения.
3. Составьте математическую модель полета неуправляемого ЛА с учетом изменения его массы.
4. Составьте математическую модель полета неуправляемого ЛА с учетом изменения плотности воздуха с высотой.
5. Составьте математическую модель полета неуправляемого ЛА с учетом изменения ускорения свободного падения с высотой.
6. Составьте программу расчета координаты точки пересечения двух прямых на плоскости.

7. Составьте функцию линейной интерполяции ускорения силы тяжести при расчете траектории полета.
8. Составьте блок-схему алгоритма расчета траектории полета неуправляемого ЛА при выстреле из ствола.
9. Составьте блок-схему алгоритма расчета траектории полета брошенного под заданным углом тела с учетом попутного ветра.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции – ОПК-8 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-8.3)

1. Напишите программу, производящую заполнение двумерного массива размерностью 3х3 случайными целыми числами от 0 до 10.

2. Напишите программу, производящую вывод элементов одномерного массива на экран. Количество элементов массива – 3.

3. Напишите программу, производящую заполнение двумерного массива размерностью 3х3 путем ввода данных с клавиатуры.

4. Напишите программу, производящую расчет суммы квадратов элементов одномерного массива. Количество элементов – 3.

5. Напишите программу, производящую вычисление скалярного произведения векторов, представленны в виде одномерных массивов. Количество элементов вектора – 3.

6. Напишите программу, осуществляющую поиск максимального элемента в одномерном массиве. Количество элементов – 3.

7. Напишите функцию для расчета куба числа. Тип числа – любой.
8. Опишите возможный вариант интерфейса программы расчета полета неуправляемого ЛА.
9. Составьте программу решения дифференциального уравнения первого порядка методом Эйлера с заданной погрешностью.
10. Составьте программу решения дифференциального уравнения первого порядка методом Рунге-Кутта.
11. Составьте программу расчета траектории полета неуправляемого снаряда при нулевых начальных уловиях.
4. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся (защиты курсовой работы (проекта)) по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции – ОПК-6 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-6.1)

1. Какие типы переменных были использованы в рамках выполнения курсовой работы?

2. Какие структурированные данные были использованы при написании курсовой работы? 

3. Какие циклы использованы в ходе выполнения курсовой работы?

4. Что являлось условием завершения расчета?  

5. Каким образом реализован вывод информации?
6. Поясните выбранную размерность массива, используемого для хранения значений переменной дифференциального уравнения.

7. Поясните, какая информация записывается в файл при решении дифференциального уравнения.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции – ОПК-6 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-6.2)

1. Какие библиотеки были использованы при написании программы расчета траектории?

2. С помощью написанной программы необходимо исследовать влияние какого-либо из исходных данных на дальность полета ЛА.

3. С помощью какой директивы подключаются к компилируемому файлу заголовочные файлы (с расширением *.h или *.hpp)?

4. В каких файлах содержатся тексты программы С++?

5. Для чего используются заголовочные файлы в языке С++?
6. Опишите алгоритм записи данных в файл.

7. Поясните формирование массива выходных данных.

8. Поясните последовательность выполнения программы.
9. Укажите часть кода программы, производязего обработку входных данных?

10. Опишите алгоритмы разработанных функций.

11. Опишите алгоритмы разработанных процедур.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции – ОПК-6 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-6.3)

1. Опишите физическую модель, которая была использована в курсовой работе?

2. Опишите математическую модель, которая была использована в курсовой работе?

3. Какой численный метод был использован при решении математической модели? 

4. Объясните, каким образом осуществлялся поиск информации по тематике курсовой работы в компьютерных сетях. Какими сайтами пользовались? 

5. Какая система координат использована при расчете траектории?
6. Поясните, как в программе реализован метод численного решения дифференциального уравнения.

7. Опишите работу функции, используемой для расчета производной искомой переменной.

8. Поясните, как рассчитываются промежуточные значения переменной при решении дифференциального уравнения методом Рунге-Кутты второго порядка.

9. Опишите работу процедуры для построения графика решения дифференциального уравнения.

10. Укажите, как расчитывается шаг интегрирования дифференциального уравнения.

11. Поясните структуру данных в файле, используемом для записи решения дифференциального уравнения.

12. Укажите, что нужно изменить в программе для повышения точности решения дифференциального уравнения.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции – ОПК-8 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-8.1)

1. Какие элементы позволяет выводить графическую информацию на форму? 

2. Как считываются данные с формы? 

3. Какие виды приложений позволяет создавать интегрированная среда разработчика C++ Builder ?

4. Какие элементы формы были использованы в курсовой работе? 

5. Каким образом учитывается изменение силы лобового сопротивления от скорости полета?
6. Опишите аргументы и результаты подпрограмм в разработанной программе.

7. Значения каких переменных в разработанной программе записываются в файл?

8. Значения каких переменных в разработанной представляются на графике?

9. Каким образом в разработанной программе вычисляются правые части системы дифференциальных уравнений?

10. Укажите тип переменной в разработанной программе, которая отведена под вектор состояния дифференциального уравнения?

11. Какие переменные в программе предназначены для вывода графика?

12. Укажите назначение процедур и функций в разработанной программе.

13. Какие операторы предназначены для вывода графика на экран?
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции – ОПК-8 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-8.2)

1. Перечислите: файлы с какими расширениями обязательно переносятся на внешний носитель при копировании созданного приложения и продемонстрировать это.

2. В чем достоинства и недостатки используемого в работе численного метода?

3. Каким образом можно увеличить точность расчета с помощью используемого в работе метода?

4. В чем заключается суть используемого в работе численного метода и в каких случаях он применяется?

5. Запишите формулу для интерполяции кусочно-линейной функции.
6. Опишите алгоритм работы основной программы.

7. Опишите алгоритмы отдельных процедур и функций.

8. Опишите алгоритм нахождения определенного интеграла.

9. Опишите алгоритм решения дифференциального уравнения.

10. Опишите алгоритм функции, вычисляющей правые части дифференциальных уравнений.

11. Опишите алгоритм, осуществляющий вывод графика на экран.

12. Опишите алгоритм записи данных в файл.

13. Опишите алгоритм чтения данных из файла.

14. Опишите алгоритм масштабирования графика.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции – ОПК-8 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-8.3)

1. Какие методы приближенного вычисления производных Вы знаете?

2. В разработанную программу добавить какой-либо компонент. Например, график, таблицу, окно редактирования, рисунок и т.п. и задать его свойства.

3. Как в разработанной программе изменить шаг интегрирования? 

4. Как в разработанной программе возможно увеличить точность расчета? 

5.Какие способы генерации случайных чисел Вы знаете?
6. Как определяется число шагов для циклов?

7. Где в программе изменяется значение переменной, предназначенной для для хранения решения дифференциального уравнения?

8. Как вычисляется коэффициент масштабирования графика?

9. Каким образом текстовая информация выводится на график?

10. Какая текстовая информация присутствует на графике?

11. Какие операторы используются при выводе графика на экран?

12. Какой тип имеет файл, предназначенный для хранения значений вектора состояния дифференциального уравнения?

13. Укажите элементы языка программирования, используемые для записи данных в файл.

14. Как была получена система уравнений в нормальной форме Коши для решения дифференциального уравнения?
